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Informacion general

Motor (PW-X2, PW-X2 45)
Motor (Serie PW TE/ST)
Motor (PWseries CE)
Motor (PW-X3)
Antriebseinheit (PWseries S2)
Conjunto de sensor de velocidad (tipo radio)
a) Iman para radio
b) Sensor de velocidad (tipo radio)
7. Conjunto de sensor de velocidad (tipo rotor)
a) Iman del rotor
b) Sensor de velocidad (tipo rotor)
8. Pantalla (Pantalla X)
a) Pantalla
b) Abrazadera
c) Interruptor
9. Pantalla (Pantalla A)
10. Pantalla (Pantalla B)
a) Pantalla (extraible)
b) Soporte de la pantalla
c) Fernschalter
11. Pantalla (Pantalla C)
a) Pantalla
b) Abrazadera
c) Interruptor
12. Pantalla (Interfaz X)
a) Unidad de comunicacion
b) Espaciador de montaje
c) Interruptor remoto
13. Cable intermedio (Pantalla - Motor)
a) Cable 9
b) Conector de la tapa
c) Tubo
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Instalacion

Instalacion

Esquema de los componentes eléctricos

A
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G = Verde Sb = Azul celeste
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L = Azul Y = Amarillo
Or = Naranja




Instalacion

<PW-X3/PWseries S2> Diagrama de cableado de los componentes eléctricos
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Instalacion

<PW-X2, PW-X2 45> Conjunto de motor

Bastidor de la bicicleta —\

263
[>2] 11 N-m (1.1 kgf-m) |

\/ Q
»(\(3\(\1 = ! 5/\//,)
/ E

| 45 N-m (4.5 kgf-m) |

[Y2] 22 N-m (2.2 kgf-m)

Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones
Desmontaje del conjunto del Utilizar los procedimientos de trabajo para el des-
motor del bastidor de la bici- montaje.
cleta.
1 Contratuerca 1 | Tornillo izquierdo
2 Centrador y anillo(s) de cadena 1
3 Perno (M6) 2
4 Arandela 2
5 Perno (M8) 2
6 Arandela 2
7 Conjunto del motor 1
8 Obturador del conjunto del motor | 2 | Basicamente no es necesario extraer esta pieza,
pero se puede extraer segun la tolerancia.
Para el montaje, invierta el proceso de desmontaje.




Instalacion
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Introduccion

ATENCION

El conjunto de motor es una maquina de
precision y, por tanto, no se debe desarmar
ni forzar (por ejemplo, NO golpear este pro-
ducto con un martillo).

Especialmente, el eje de pedaleo esta aco-
plado directamente al interior del conjunto
del motor; los dahos de importancia que se
produzcan en el eje de pedaleo pueden oca-
sionar fallos.

Desmontaje del conjunto del motor.
Desmonte las piezas en el orden indicado en
“Desmontaje del conjunto del motor del basti-
dor de la bicicleta”.

NOTA
Para desmontar el conjunto del motor del basti-
dor de la bicicleta con facilidad, afloje 2-3 vuel-
tas el perno (M6) [6] y, a continuacidn, golpee
ligeramente la cabeza del perno con un mazo
de plastico para empuijar la parte que sobresale
[a] del enchufe del conjunto del motor.

Montaje del conjunto del motor
1. Montar:

e Conjunto del motor [1]

e Perno (M8) y arandela x 2 [2]

* Perno (M6) y arandela x 2 [3]

NOTA

e Antes de montar el conjunto del motor en el
bastidor de la bicicleta, elimine los restos de
LOCTITE® del perno (M6) [3] y extraiga el ob-
turador del conjunto del motor (por ejemplo,
con un macho de roscar y una cortadora de
rosca). A continuacion, golpee ligeramente la
parte que sobresale [a] del conjunto del motor
con un mazo de plastico para empuijarla al in-
terior.

* Apligue LOCTITE® 263 a la parte roscada
del perno (M6) [3].

* No apriete a fondo el perno y la arandela.

2. Apretar:
* Perno (M8) y arandela [2] x 2

[V |22N-m (2,2kgfm) |

e Perno (M6) y arandela [3] x 2
[Y[11N-m (1,1 kgfm) |




Instalacion

3. Montar:
Centrador y anillo(s) de cadena [4]
Contratuerca (tornillo izquierdo) [5]
4. Apretar:
Contratuerca (tornillo izquierdo) [5]

[N |45 N-m (4,5 kgf-m) |




Instalacion

<PW-X3/PWseries S2> Conjunto de motor

[“]22 N-m (2.2 kgf-m) |

Bastidor de la bicicleta \

)
®/
/\/

N

[2] 45 N-m (4.5 kgf-m) | 2
Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones

Desmontaje del conjunto del Utilizar los procedimientos de trabajo para el des-
motor del bastidor de la bici- montaje.
cleta.

1 Contratuerca 1 | Tornillo izquierdo

2 Centrador y anillo(s) de cadena 1

3 Perno (M8) 4 | Durante la instalacion, apriete el tornillo del lado

que no tiene la clavija.
4 Arandela 4
5 Conjunto del motor 1

6 Obturador del conjunto del motor | 2 | Basicamente no es necesario extraer esta pieza,
pero se puede extraer segun la tolerancia.
Para el montaje, invierta el proceso de desmontaje.




Instalacion

<PW-X3/PWseries S2> Conjunto de motor

Bastidor de la bicicleta

[]0.3 N-m (0.03 kgf-m) |

Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones

1 Perno de botdn hueco hexagonal | 3/4 | PW-X3: 3 tornillos / PWseries S2: 4 tornillos
2 Cubierta lateral 1
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Instalacion

Bastidor de la bicicleta

[“2]22 N-m (2.2 kgf-m) |

2]
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Introduccion

ATENCION

El conjunto de motor es una maquina de
precision y, por tanto, no se debe desarmar
ni forzar (por ejemplo, NO golpear este pro-
ducto con un martillo).

Especialmente, el eje de pedaleo esta aco-
plado directamente al interior del conjunto
del motor; los dahos de importancia que se
produzcan en el eje de pedaleo pueden oca-
sionar fallos.

Desmontaje del conjunto del motor.
Desmonte las piezas en el orden indicado en
“Desmontaje del conjunto del motor del basti-
dor de la bicicleta”.

NOTA
Para desmontar con facilidad el conjunto del
motor del bastidor de la bicicleta, afloje 2-3
vueltas el perno (M8) [5] y, a continuacién, gol-
pee ligeramente la cabeza del perno con un
mazo de plastico para empuijar la parte que so-
bresale [a] del obturador del conjunto del motor.

Montaje del conjunto del motor
1. Montar:

e Conjunto del motor [1]

e Perno (M8) y arandela x 4 [2]

NOTA

* Antes de montar el conjunto del motor en el
bastidor de la bicicleta, golpee ligeramente
con un mazo de plastico la parte que sobre-
sale [a] del enchufe del conjunto del motor
para introducirla.

* Antes de montar el motor en el bastidor de la
bicicleta, asegurese de pasar todo el cablea-
do por las ranuras [b].

* No apriete a fondo el perno y la arandela.

* Durante la instalacion, apriete el tornillo del
lado que no tiene la clavija.

2. Apretar:
* Perno (M8) y arandela [2] x 4

[V |22N-m (2,2kgfm) |

3. Montar:
* Centrador y anillo(s) de cadena [3]
 Contratuerca (tornillo izquierdo) [4]



Instalacion

Bastidor de la bicicleta

[7]

[2] 0.3 N-m (0.03 kgf-m) |

2-9

4. Apretar:
 Contratuerca (tornillo izquierdo) [4]

[N |45 N-m (4,5 kgf-m) |

5. Montar:
* Cubierta lateral [6]
* Perno de botén hueco hexagonal [7] x 3

NOTA

* Antes de montar la cubierta lateral en el con-
junto del motor, elimine los restos de LOC-
TITE® del perno de botén hueco hexagonal
[7] y del orificio del motor (ej. con un macho
de roscar y una cortadora de rosca).

* Antes de montar la cubierta lateral en el con-
junto del motor, asegurese de pasar el ca-
bleado de la bateria hacia delante y el otro
cableado por detras del eje de transmision.

* Aplique LOCTITE® 263 a la parte roscada
del perno de boton hueco hexagonal [7].

* No apriete del todo el perno de botén hueco
hexagonal.

6. Apretar:
* Perno de botén hueco hexagonal [7] x 3
(PW-X3: 3 tornillos / PWseries S2: 4 tornillos)

[% ]0,3N-m (0,03 kgf-m) |




Instalacion

<Serie PWTE / ST/ CE> Conjunto del motor

1 % isin TE/J/
~ %] 40 N-m (4.0 kgf-m) |
Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones

Desmontaje del conjunto del Utilizar los procedimientos de trabajo para el des-

motor del bastidor de la bici- montaje.

cleta.
1 Contratuerca 1 | Tornillo izquierdo
2 Centrador y anillo(s) de cadena 1
3 Perno de brida (M8) 3
4 Tuerca de brida (M8) 3
5 Conjunto del motor 1

Para el montaje, invierta el proceso de desmontaje.
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Instalacion

Tornillo

Angulo segun las

posiciones de los

tornillos

Ajuste inicial (A):
-18°—+30°

Secundario (B):
-30° —+18°

J~ Direccién del eje

Marca

Herramienta de ajuste de la tapa

2-11

Desmontaje del conjunto de la tapa

El conjunto de la tapa esta sujeto al conjunto
del motor con cinta adhesiva, por o que una
vez desmontado no se puede reutilizar. Para
volver a montarlo, utilice un conjunto de tapa
nuevo.

Montaje del conjunto de la tapa

1. Limpiar:
Limpie la superficie del conjunto del motor
con un desengrasante.

2. Ajuste:
Alinee los tres orificios de la herramienta de
ajuste de la tapa con los pernos del conjunto
del motor y coloque la herramienta de ajuste
en el motor.

3. Montar:
Después de fijar el angulo del logotipo con
tornillos, despegue la pelicula de la cinta ad-
hesiva y empuje el centro del conjunto de la
tapa para que se fije al conjunto del motor.

4. Retirar:
Retire la herramienta de ajuste de la tapa y
tire de las lenguetas en ambas direcciones.



Instalacion

<Pantalla A> Pantalla

[/ 0.8 N-m (0.08 kgf-m) |

Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones
Desmontaje de la pantalla del Utilizar los procedimientos de trabajo para el des-
manillar de la bicicleta. montaje.
1 Perno 1
2 Pantalla 1
3 Lamina de goma 2 | Se suministra como repuesto. La pantalla lleva

originalmente esta pieza.
Para el montaje, invierta el proceso de desmontaje.
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Instalacion

<Pantalla X> Pantalla

[>2] 0.8 N-m (0.08 kgf-m)|

[s2]2 N-m (0.2 kgf-m) |

Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones
Desmontaje del indicadory el Utilizar los procedimientos de trabajo para el des-
interruptor del manillar de la montaje.
bicicleta.
1 Perno 1
2 Adaptador de goma 2
3 Abrazadera 1
4 Perno 2
5 Perno 4
6 Cubierta de la pantalla (izquierda) | 1 | Impreso como “L-01” en el reverso.
7 Cubierta de la pantalla (derecha) 1 | Impreso como “R-01” en el reverso.
8 Indicacion 1
9 Tornillo 1
10 | Interruptor 1
11 Lamina de goma 2 | Se suministra como repuesto. El interruptor cuen-
ta originalmente con estas piezas.
Para el montaje, invierta el proceso de desmontaje.
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Instalacion

<Pantalla B> Pantalla

[%<] 0.5 N-m (0.05 kgf-m) |

2] 0.8 N-m (0.08 kgf-m) |

[%2]1.2 N-m (0.12 kgf-m) |

Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones
1 Tornillo

Tornillo

Pantalla

Tornillo

Soporte de la pantalla

Adaptador de caucho

Tornillo

Interruptor

Coloque este tornillo en caso de que sea necesario.

O NO Ok~ WD
—_ = DD NN = a2
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Instalacion

<Pantalla C> Pantalla

[“]2N-m(0.2kgf-m)| 3 2

[“]2 N-m (0.2 kgf-m) |

Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones

Desmontaje del indicadory el Utilizar los procedimientos de trabajo para el des-
interruptor del manillar de la montaje.

bicicleta.
Perno

Adaptador de goma
Abrazadera
Indicacion

Perno

Interruptor

Perno

Fijacion de la pantalla
Lamina de goma

© O N UAWN =
(I SR Gy N N

Se suministra como repuesto. El interruptor cuen-
ta originalmente con estas piezas.
Para el montaje, invierta el proceso de desmontaje.
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Instalacion

<Interfaz X> Pantalla

[]0.55 N-m (0.055 kgf-m)|

[2]1.25 N-m (0.125 kgf-m) |

Orden

Trabajo/pieza

Ctd.

Observaciones

a b~ WD

»

Desmontaje de la unidad de
comunicacion y el interruptor
del manillar de la bicicleta.
Perno fijo de la unidad de comu-
nicacion

Collar 1

Unidad de comunicacién

Collar2

Espaciador de montaje

Tornillo fijo del interruptor remoto
Interruptor remoto

e Y

Utilizar los procedimientos de trabajo para el des-
montaje.

El espaciador de montaje también puede fijarse
debajo del vastago.

Para el montaje, invierta el proceso de desmontaje.
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Instalacion

[>2] 0.55 N-m (0.055 kgf-m) |

[]1.25 N-m (0.125 kgf-m) |

Montaje de la pantalla (interfaz X)
1. Montar:
e Interruptor remoto [1]
* Tornillo fijo del interruptor remoto [2]

NOTA
Instale el interruptor remoto por fuera del so-
porte de la maneta del freno trasero.

2-17

2. Apretar:
e Tornillo fijo del interruptor remoto [2]

[%]0.55 N-m (0,055 kgtm) |

3. Montar:
* Espaciador de montaje [3]

NOTA
Instale el espaciador de montaje por encima o
por debajo del vastago vy fijelo con la tapa del
vastago [4] y el perno de la tapa del vastago [5].

4. Montar:
* Collar2[6]
e Unidad de comunicacién [7]
* Collar 1[8]
* Perno fijo de la unidad de comunicacion [9]

NOTA
Introduzca el collar 2 y el collar 1 en el orificio
de la unidad de comunicaciény, a continuacion,
fije la unidad de comunicacion al espaciador de
montaje con el perno fijo de la unidad de comu-
nicacion.

5. Apretar:
e Perno fijo de la unidad de comunicacion [9]

[%]1,25 N-m (0,125 kgfm) |




Instalacion

Cable intermedio

Cable de la pantalla '

Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones
Desmontaje del cable interme- Utilizar los procedimientos de trabajo para el des-
dio de la bicicleta. montaje.

1 Conector de la tapa 1 |La tapa y el tubo del conector se montan
alrededor del conector cuando este se instala por
fuera del tubo inferior.

2 Tubo 2

3 Cable 9 1

Para el montaje, invierta el proceso de
desmontaje.
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Instalacion

Conjunto de sensor de velocidad (tipo radio)

[%2]5 N-m (0.5 kgf-m) |

(@

[>2]2 N-m (0.2 kgf-m) | \ e
i 5
Q)

@O=5mm
®=10mm

Q)

Iman para radio

Sensor de velocidad
(Tipo radio) v
. " \ . ©
Resalte (en el bastidor de la bicicleta) % [

Rebaje

>

Compruebe la ubicacion central @ del iman del radio
y el espacio @ entre el iman del radio y el sensor de
velocidad (tipo radio).

Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones

Desmontaje del sensor de Utilizar los procedimientos de trabajo para el des-
velocidad de la bicicleta. montaje.
Perno

Sensor de velocidad (tipo radio)
Perno

Cincha

Iman para radio

a b~ WD =
—_ kA

Para el montaje, invierta el proceso de desmontaje.
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Instalacion

Conjunto de sensor de velocidad (tipo rotor)

Bastidor de la bicicleta

3

g7
A Q \
D e
/@{ NS
/“3
o
[>2]3.0 N-m (0.3 kgf-m) |

Disco de freno

2

[2] 0.9 N-m (0.09 kgf-m)]|

@ @® = 10mm
T Sensor de velocidad
(tipo rotor)

'

@LJ\ Bastidor de la

bicicleta
Iman del rotor

Disco de freno

il;
1)

Compruebe el espacio D entre el iman del rotor y el sensor de velocidad (tipo rotor).

Orden Trabajo/pieza Ctd. Observaciones
Desmontaje del sensor de Utilizar los procedimientos de trabajo para el des-
velocidad de la bicicleta. montaje.
1 Tornillo 2
2 Sensor de velocidad (tipo rotor) 1
3 Perno 2
4 Iman del rotor 1
Para el montaje, invierta el proceso de desmontaje.
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Instalacion

Par de apriete
Unidad: N-m  kgf-m (in)
. Diametro Par de
Puntos de apriete del tornillo Ctd. apriete Notas

(Serie PW TE/ST/CE) S

Contratuerca del pindn motor M27 1 40(4.0) Tornillo izquierdo

(Serie PW TE/ST/CE)

Perno y tuerca fijos del motor M8 8 35(3.5)
Tornillo izquierdo

(PW-X, PW-X2, PW-X2 45, PW-X3, La pieza se puede desmontary

PWseries S2) M32 1 45 (4,5) montar con una herramienta de

Contratuerca del pinidn motor soporte inferior de las que se
encuentran en los comercios.

(PW-X, PW-X2, PW-X2 45, PW-X3,

PWseries S2) Perno fijo del motor M8 2 22(2.2)

(PW-X2, PW-X2 45) Perno fijo del motor M6 2 11 (1,1)

(Pantalla X) Perno fijo de la abrazadera M5 1 3,75 (0,375)

(Pantalla X) Perno fijo de la pantalla M4 2 2(0,2)

g:ir;;iga X) Perno fijo de la tapa de la M3 4 0,8 (0,08)

(Pantalla X) Tornillo fijo del interruptor M3 1 0,8 (0,08)

(Pantalla A) Tornillo fijo del interruptor M3 1 0,8 (0,08)

(Pantalla B) Tornillo para ajustar el &ngulo de

la pantalla M4 1 0.5(0.,05)

(Pantalla B) Tornillo fijo de la abrazadera M4 2 1,2(0,12)

(Pantalla B) Tornillo fijo de la pantalla M3 1 0,5 (0,05)

(Pantalla B) Tornillo fijo del interruptor M3 1 0,8 (0,08)

(Pantalla C) Perno fijo de la abrazadera M4 4 2(0,2)

(Pantalla C) Perno fijo de la pantalla M4 4 2(0,2)

(Pantalla C) Tornillo fijo del interruptor M3 1 0,8 (0,08)

(Interfaz X) Perno fijo de la unidad de

comunicacion M4 1 1,25(0,125)

(Interfaz X) Tornillo fijo del interruptor remoto M3 1 0,55 (0,055)
Dado que las piezas son suminis-
tradas por el fabricante de la

Sensor de velocidad (tipo radio) M5 1 5(0,5) bicicleta, el par de apriete se
indica unicamente a modo de
referencia.

Iman para radio - 1 2(0,2)

Sensor de velocidad (tipo rotor) M3 2 0,9 (0,09)
Dado que las piezas son suminis-
tradas por el fabricante de la

Iman del rotor M3 2 3,0(0,3) bicicleta, el par de apriete se
indica unicamente a modo de
referencia.
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Instalacion

Otros, pares de apriete generales

Los pares de apriete de los pernos y las tuercas distintos a aquellos para los que se indica un par de
apriete para ubicaciones especificadas vienen determinados por el diametro del tornillo (anchura
entre dos superficies) y el paso.

Diametro del tornillo
(anchura entre dos Par de apriete
. superficies) x paso
Anchura entre superficies
/\ 1,5a2,5N-m
@Z/mv M4 (7 mm) x P 0,7 (0,15 a2 0,25 kgf-m)
Diametro del tornill
| iametro del tornillo 3ad5Nm
*L M5 (8 mm) x P 0,8 (0,32 0,45 kgf-m)
Paso 5a8N-m
M6 (10mm)x P 1,0 (0,5a 0,8 kgf-m)
12a19Nm
M8 (12 mm) x P 1,25 (1,2a 1,9 kgf-m)
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<Pantalla A> Funcion de diagnéstico

Fallo del sistema

Este modelo esta equipado con una funcion de autodiagndstico para asegurar el funcionamiento nor-

mal del sistema de asistencia.

Si esta funcién detecta un fallo de funcionamiento en los e-Bike Systems, pone en marcha el sistema
de asistencia con caracteristicas similares y avisa al usuario de que se ha producido un fallo de fun-
cionamiento en los e-Bike Systems.
Para obtener detalles de los codigos de error, consulte las tablas de cédigos de error.

Asimismo, se puede conectar la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit a este modelo para efec-
tuar una localizacion de averias mas detallada. Para mas detalles, consulte “HERRAMIENTA DE
DIAGNOSTICO YAMAHA E-KIT”.
Lista de indicaciones de cédigos de error

Comportamiento de

Indicaciones alternas

S Codigos . - la asistencia
Pauta de indicacion de error Dispositivo que falla eléctrica y registro
de codigos de error
12 |Comunicacion entre el motor y la pantalla La asistencia

eléctrica es normal.
No se registra cédigo

13 Pantalla de error.

31

32

33

34 Sensor de par

35

36

37

38 . .

39 Sensor de pedaleo La asistencia
eléctrica se interrum-

61 Controlador pe después de

62 Motor determinar el error.
Se registra un codigo

63
de error.

66 Controlador

64

67 Motor

68 Codificador

71

73 Bateria

74

79 Convertidor CC/CC
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Pauta de indicacion

Codigos
de error

Dispositivo que falla

Comportamiento de
la asistencia
eléctrica y registro
de codigos de error

El indicador de funcién parpadea

(Aunque la rueda en la que esta montado el sensor
de velocidad gira, el valor indicado en el velocimetro
de la pantalla no se mueve de “0”).

=) Sensor de velocidad

La asistencia por
energia eléctrica es
limitada.

No se registra cédigo
de error.

(Cuando la rueda en la que esta montado el sensor
de velocidad gira, el velocimetro de la pantalla indi-
ca la velocidad).

=) Esto no es un fallo. Es un estado en que el fun-
cionamiento de la asistencia eléctrica es normal.
Esto puede ocurrir dependiendo de la fuerza de pe-
daleo y la velocidad a la que se vaya, pero todo
vuelve a la normalidad una vez se confirma que los
e-Bike Systems funcionan adecuadamente.

(Cuando se esta cargando con la bateria instalada
en la bicicleta)

=) Este estado puede darse cuando la temperatura
interna de la bateria es de -20°C o inferior 0 80°C o
superior, pero se restablece el estado normal si la
temperatura interna de la bateria vuelve al margen
normal.

La asistencia
eléctrica se interrum-
pe mientras se
determina el error.
No se registra cédigo
de error.

Aunque se pulse el interruptor de
encendido para encender el siste-
ma, el sistema se apaga automati-
camente después de 4 segundos.

Motor - Bateria

La asistencia
eléctrica se interrum-
pe después de
determinar el error.
Se registra un codigo
de error.

El indicador de modo automatico
parpadea

Sensor de angulo

Para identificar averias o comprobar el estado de
fallos relacionados con el sensor de angulo, utilice
la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit sumi-
nistrada aparte por Yamaha. (Ver pagina 3-14).

El motor no reconoce
elangulo de la
bicicleta cuando el
sensor de angulo no
funciona correcta-
mente.

Por tanto, la asisten-
cia eléctrica resultara
extrafa solamente al
empezar a pedalear.
No se registra codigo
de error.
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- : — Parpadea

Modo de autodiagnéstico

Este es el modo en el que se muestra cada tipo
de diagndstico y el contenido de los codigos de
error que se guardan cuando se produce un
error. Se puede cambiar entre el modo de diag-
néstico del sensor de velocidad, el modo de
diagnéstico del motor, el modo de comproba-
cion del registro de errores y el modo de com-
probacion de la version del firmware a través de
la pantalla.

Procedimientos del modo de

autodiagnéstico

1. Verifique que la pantalla esté apagada.
Pulse el interruptor de encendido [1] para
encender el sistema.
Cuando se enciende, todos los segmentos
de la pantalla se activan.
Después de aproximadamente 2 segundos,
los segmentos se desactivan y, a continua-
cion, la pantalla vuelve a su estado normal.

2. Vuelva a pulsar el interruptor de encendido
[1] y siga pulsandolo hasta que se muestre
la “d” [2] (aproximadamente 10 segundos).
Verifique que se muestre la “d” [2] y, a conti-
nuacion, suelte el interruptor de encendido

[1].
NOTA

El paso 2 debe realizarse dentro de los 30 se-
gundos siguientes a la realizacion del paso 1.

3. Pulse el interruptor de modo de asistencia
[3] 0 [4] para cambiar el menu de diagndsti-
co.

4. Mantenga pulsado el interruptor de modo de
asistencia abajo [4] durante 2 segundos
para abrir el modo de diagndstico seleccio-
nado.

NOTA
Si se ha equivocado de interruptor, apague la
unidad y repita los pasos 1-4.
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Tabla de modos de autodiagndstico

Capat

Capa 2

Capa3

Capa4

Descripcion

Indicacion normal

Sensor de veloci-
dad del motor

gi

;

Sensor de veloci-
dad del sensor de
velocidad

Comprueba la
funcionalidad del
sensor de velocidad

Sensor de par
del sensor de par

Muestra el estado
del voltaje de refe-
rencia del sensor de
par

gc-c

p

Corriente del motor

Comprueba la
funcionalidad de la
corriente del motor
(%)

gc-3

p

Muestra el error del
motor y del controla-

Modo de diagndsti- | |ngicacion de error dor
co del motor
Ldf’;} Comprueba la
funcionalidad de la
Pantalla de la pantalla
pantalla Todos los segmentos
lluminados

Recupera los regis-

En tros de fallos del

Resultados del de
la version de
firmware

Resultados del
registro de errores

controlador para
mostrar la lista de
cédigos de error

Modo de compro-
bacion de la versién
de firmware

Hardware del
indicador

Importa la versién
del hardware de la
pantalla

SALIR

- : — Parpadea
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- : — Parpadea

3-5

Método de indicaciéon del modo de
diagndstico del sensor de velocidad
Para determinar si el controlador esta recono-
ciendo correctamente la senal del sensor de
velocidad, gire la rueda a la cual esta conecta-
do el sensor de velocidad y verifique que el nu-
mero indicado de rotaciones de la rueda se co-
rresponde con el nimero real de rotaciones.

1. Abra el modo de diagndstico del sensor de
velocidad.

Consulte “Procedimientos del modo de au-
todiagnostico”.

Verifique que la pantalla de funcién indique
“d1”.

2. Cuando levanta y gira la rueda (con el sen-

sor de velocidad), la indicacién del numero
de rotaciones [1] en la pantalla cambia.
Antes de girar la rueda (con el sensor de ve-
locidad), la indicacion del numero de rota-
ciones [1] muestra <0> en la pantalla.
El sistema cuenta cada rotacion de la rueda.
La indicacion del numero de rotaciones
muestra hasta <99> y vuelve a <0> cuando
la rueda ha girado 100 veces.

NOTA

* Debe girar la rueda (con el sensor de velocid-
ad) al menos 3 veces y verificar que indique
<3>.

¢ Si el sensor de velocidad falla, el nimero de
rotaciones indicado en la pantalla aumenta
antes de que la rueda (con el sensor de ve-
locidad) gire siquiera una vez, o el nimero no
aumenta aunque gire la rueda (con el sensor
de velocidad) una vez (o el numero aumenta
con retraso).




<Pantalla A> Funcidén de diagnéstico

- : — Parpadea

Método de indicacion del modo de

diagnodstico del motor
Puede comprobar el estado de los fallos del motor.

1. Abra el modo de diagnéstico del motor.
Consulte “Procedimientos del modo de auto-
diagnostico”.

Verifique que la pantalla de funcién indique
“d2-17.

Pulse el interruptor de la luz [1] para selec-
cionar el voltaje de referencia del sensor de

par, la corriente del motor, las indicaciones
de error (<E2>, <E4>) y la comprobacién del
funcionamiento de la pantalla.

Lista de métodos de indicacion del modo de diagndstico del motor

Elementos de

referencia del
sensor de par

. . . Indicacion

inspeccion
Indica valores compren-
didos entre 0,0y 9,9 (V).
Cuando se indican los

1) Voltaje de valores en la pantalla,

se omiten las comas

decimales.

Ejemplos: 00->0,0V
05->0,5V
10->1,0V
11->1,1V

Z(O Pulse el interruptor de la luz @

—_— ————— |Indica la corriente de

. " ': ) salida del motor en el
2) ?Or”e”te del LI @ ! L |modo*HIGH entre0
motor . o
dc-c ac-c (%) y FL (= méaximo)
— —
Z(O Pulse el interruptor de la luz Q

3) Indicacion de
error

Cuando hay un error,
indica (E2) (motor) o
(E4) (controlador).
*No hay ninguna
indicacion cuando no
hay errores.

4) Comprobacion
del funcionamiento
de la pantalla

La indicacion “d2-4"y
todos los segmentos se
muestran alternativa-
mente a intervalos de 1
segundo.

ac-4

Intervalo de 1 segundo

;D Pulse el interruptor de la luz o (!) Pulse el interruptor de encendido Q

Apagado
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* Como determinar si el sensor de par funciona
correctamente o no
Entre 0,2y 1,1V =normal
Si el sensor de par se encuentra fuera de
dicho margen
-> Aplicar la funcién de ajuste del voltaje de

referencia del sensor de par.

Si el sensor de par sigue fuera del margen
normal después de ajustar el voltaje de
referencia
-> Fallo del sensor de par (cambiar)

1) Voltaje de referencia del sensor de par

1. Indicacion del voltaje de referencia del sen-
sor de par

a. Se muestra <- -> en el indicador del modo de
diagnostico [1] de la pantalla durante varios
segundos.

. Los valores se indican entre 0,0y 9,9 (V) en
el indicador de datos de diagndstico [2] de la
pantalla.Cuando los valores se indican en la
pantalla, se omiten las comas decimales.
Ejemplos: 00->0,0V

05->0,5V
10->1,0V
11->1,1V

. El estado del sensor de par es normal si el
voltaje indicado esta comprendido entre 0,2
y1,1V.

Realice un ajuste del voltaje de referencia del
sensor de par si los valores indicados se en-
cuentran fuera de dicho margen.

. Pulse el interruptor de la luz “Z(D” de la pan-
talla.

e. Vaya a 2) Corriente del motor.

Funcion de ajuste del voltaje de referencia

del sensor de par.
Encienda la pantalla y déjela encendida.

Directrizz Hasta que la pantalla se apague
automaticamente  (unos 5
minutos).

NOTA

No coloque los pies en los pedales mientras
realiza el ajuste del voltaje de referencia del
sensor de par.
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2) Corriente del motor

a. La indicacion de datos de diagndstico [1] en
la pantalla muestra la corriente de salida del
motor (%).

b. Verifique que la indicacion de datos de diag-
nostico [1] en la pantalla muestre <FL> cuan-
do se acciona el freno trasero y se hace mu-
cha fuerza con los pedales.

Indica <FL>: correcto

No indica <FL>: Si se ha utilizado la bici-
cleta inmediatamente antes de comprobar
la corriente del motor, es posible que la
bateria o el control de temperatura del
controlador esté funcionando; por tanto,
espere a que se enfrie la bicicleta.

Si no ha utilizado la bicicleta inmediata-
mente antes de comprobar la corriente del
motor, vuelva a comprobarla utilizando
una bateria que funcione correctamente.
No indica <FL>: La respuesta de la bateria
es débil en invierno (bajas temperaturas);
por tanto, utilice una bateria que haya es-
tado guardada en un lugar con calefaccion.
No indica <FL>: Cambiar el conjunto del
controlador (placa de circuito interno).

H “= ” _
C. rlIJIIse el interruptor de la luz ED dela pan
alla.

d. Vaya a 3) Indicacion de error.
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3) Indicacion de error

a. Cuando hay un fallo, la indicacion de los da-
tos de diagndstico [1] en la pantalla muestra
<E2> (motor) o <E4> (controlador).

b. Pulse el interruptor de la luz ;D de la pan-
talla.

c. Vaya a 4) Comprobacion del funcionamiento
de la pantalla.

NOTA
Compruebe el cédigo de error si se muestra
<E2> 0 <E4>.

e Cuando no hay ningun fallo, se muestra el
siguiente modo “d2-4” sin que se muestre el
modo de diagnéstico “d2-3”.

* Realice una comprobacion final para verificar
gue no haya ninguna indicacion de error en
este modo cuando vaya a efectuar repara-
ciones o cambiar piezas.

' Intervalo de 1 segundo

mode,

Km/h

"1 ) g ODO
TRIP

3-9

4) Comprobacion del funcionamiento de
la pantalla

a. La indicacion “d2-4” y todos los segmentos
se muestran alternativamente a intervalos de
1 segundo.

b. Cambie la pantalla si hay segmentos que no
se iluminan.

c. Pulse el interruptor de encendido (l) de la
pantalla.

d. La pantalla se apaga.
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- : — Parpadea

Método de indicacion del modo de
comprobacion del registro de errores

Se guardan los tres tipos de cddigo de error mas recientes
que se han registrado cuando se ha producido un error.

1. Abra el modo de comprobacion del registro de errores.
Consulte “Procedimientos del modo de autodiagndstico”.
La pantalla muestra los tres cddigos de error mas recien-
tes. Para mostrar los codigos de error, pulse el interruptor
de modo de asistencia[1] 0[2].
Cuando no hay errores indica “E0".
Pulse el interruptor de encendido para apagar la pantalla.
Pulse los interruptores de modo de asistencia [1] 0 [2]
para cambiar la indicacion.

Lista de métodos de indicacion del modo de comprobacién del registro de errores

%
Cuando no ) .
hay cédigos ...
de error E B

%

a3 ASSIST UP (arriba) | ] ASSIST UP (arriba) | = =)
Cuando hay .. . ..
1-3 cddigos I .I. |
de error -
| ASSIST DOWN abaj> |ASSIST DOWN abaj>
- : — Parpadea

Borrado del historial de fallos

1. Mientras pulsa el interruptor de la luz [1] du-
rante la indicacién del cédigo de error, pulse
los interruptores de modo de asistencia [2] 0
[3].

2. Cuando se ha borrado el historial se mues-
tra “EQ”. Pulse el interruptor de encendido
para apagar la pantalla.

NOTA
No olvide borrar el historial de diagndstico des-
pués de cambiar el motor u otras piezas.
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Modo de comprobacién de la versiéon de
firmware

. Puede confirmar los datos de la version del fir-
mware del indicador

1. Abra el modo de comprobacion de la version
de firmware.
Consulte “Procedimientos del modo de au-
todiagnostico”.

Verifique que el area del velocimetro indique
“d4”.
El indicador multifuncién [1] de la pantalla
muestra la version del firmware del indica-
dor.

NOTA
Yamabha facilitara aparte informacién detallada
de la version segun sea necesario.
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Lista de cédigos de error y las correspondientes operaciones de asistencia

Se aplica una corriente anémala
a la fase U del motor

Se aplica una corriente anémala
a la fase V del motor

Se aplica una corriente anémala
a la fase W del motor

se apague y se vuelva a
encender la bicicleta.

Codi- | . .,
gos de D'SPOfs |It||vo Detalles del fallo Estado de restablecimiento Operacién
error | dueftaiia
1. Comprobar el conector de la
pantalla.
2. Cambiar el conjunto de la
. . talla.
Se han interrumpido las ) , pantall
12 |Pantalla comunicacionespa la pantalla. Si los e-Bike Systems no 3. Camb!ar el cab!e 2.
detectan ningun error, estos 4. Cambiar el conjunto de
volveran a la normalidad en controlador (circuito impreso
cuestion de segundos. interno) o el conjunto del
motor.
13 Motor Fallo de datos de comunicacion Verificar que la combinacién de
- Pantalla ala pantalla motor y pantalla sea correcta.
No hay sefnales de comunica-
cion
31 Desconectado Silos e-Bike Systems no 1 SC;n;g'raJ g l (;cr)njunto de
Cortocircuitado detectan ningun error, estos 5 Cambiar elpco.njunto de
Fallo del cableado entre el volveran a la normalidad al controlador (circuito impreso
sensor de pary el controlador | @Pagary volver a encender la interno) o el conjunto del
bicicleta.
Fallo del cableado entre la motor.
32 bobinay el circuito impreso
Sensor de (cable flojo: casi desconectado)
33 |par Voltaje sin carga anémalo Si los e-Bike Systems no
34 Voltaje anémalo (detectado deltectgn nllngun errcl?crj, edstcis 1. (I?eallfzar el g]udst(la del voltgje
durante la marcha/con voltaje volveran a a|1 normalida da I e referencia del sensor de
35 constante alto) apagary volver a encender la par. .
- - bicicleta. 2. Cambiar el conjunto de
36 Voltaje anomalo (detectado (Silos e-Bike Systems detectan | sensor de par.
durante la marcha/otros) el mismo error varias veces, 3. Cambiar el conjunto de
Voltaje anémalo (detectado estos no pueden volver a la controlador (circuito impreso
37 dur rj1t la marcha a bai normalidad aunque se apague y interno) o el conjunto del
ul a 'de c? archa a baja se vuelva a encender la motor.
velocidad) bicicleta.)
Cambiar el conjunto de sensor
38 Fallo del sensor de par o del Silos e-Bike Systems no de par o el conjunto de controla-
Sensor de sensor de pedaleo detectan ningun error, estos dor o el conjunto del eje de
pedaleo volveran a la normalidad al transmision.
- apagary volveraencenderla | Cambiar el conjunto de controla-
39 gg rtggg?eucl)to ofallo del sensor | icicleta. dor (circuito impreso interno) o
P ) el conjunto del motor.
Voltaje anémalo del sensor
correspondiente a la corriente . )
de la fase U mientras el motor no | Si los e-Bike Systems no i i
esta funcionando detectan ningun error, estos Camplar gl conjunto Qie controla-
61 | Controlador - . volveran a la normalidad al dor (circuito impreso interno) o
Xg:trzjs?pig?j?;ilt% gelgsggr?i%rnte apagary volver a encenderla | el conjunto del motor.
bicicleta.
de la fase W mientras el motor
no esta funcionando
Se aplica sobrecorriente a la
fase U del motor
Se aplica sobrecorriente a la
fase V del motor
Se aplica sobrecorriente a la -Bi ) )
e et
62 | Motor dor (circuito impreso interno) o

el conjunto del motor.
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Codi- | . .
gos de Dispositivo Detalles del fallo Estado de restablecimiento Operacion
que falla
error
63 Fallo de lectura de datos Silos e-Bike Systems no detectan
. ningun error, estos volveran a la
66 Error de datos de memoria externa normalidad al apagar y volver a
Error de la EEPROM encender la bicicleta.
Detectada temperatura excesi- | gj o5 e-Bike Systems no detectan . .
vamente baja del circuito ningUn error, estos volveran a la Cambiar el conjunto de controla-
Controlador |impreso (—20 °C) ; , dor (circuito impreso interno) o
normalidad al apagary volver a | ; del
Detectada temperatura excesi- | encender la bicicleta. el conjunto del motor.
64 vamente alta (125 °C) del (Si los e-Bike Systems detectan
circuito impreso (incluido el el mismo error varias veces,
circuito de CC) estos no pueden volver a la
El sensor esta casi desprendido | N0rmalidad aunque se apague y
de la placa se vuelva a encender la bicicleta.)
2 cables estan desconectados
El cable amarillo estd desconec- | Sj os e-Bike Systems no 1. Cambiar el conjunto de
tado (fase U) detectan ningun error, estos p(introladorl(cwc.unct) ke
67 | Motor El cable azul esta desconectado | volveran a la normalidad al Ir?1 gtgnro) 0 el conjunto de
(fase V) ﬁﬁiﬂi{ ay volver a encender la 2. Cambiar el cable 3 o el cable
El cable blanco esta desconec- ’ 4 o el cable 5.
tado (fase W)
- 1. Comprobar el conector del
Desconectado o cortocircuito en sil Bike S codificador
el cable i los e-Bike Systems no Y i
detectan ningdn error, estos 2. (Cj;grmblar el cable del codifica
68 | Codificador volveran a la normalidad al 3. Cambiar el conjunto de
o apagary volver a encender la trolad ircuito i
Cortocircuito en el cable negro | picicleta. controlador (circuito impreso
interno) o el conjunto del motor.
4. Cambiar el conjunto de motor.
1. Compruebe la parte de
conexion entre la bateriay la
bicicleta, el conector de carga
del cable de alimentacion.
71 No recibe correctamente datos 2. 8gmbl?r Iab}orga del enchufe
de la bateria o elcapie <.
3. Cambiar el conjunto de
) . controlador (circuito impreso
Silos e-Bike Systems no interno) o el conjunto del motor.
detectan ningun error, estos 4. Cambiar el conjunto de la
Bateria volveran a la normalidad al bateria.
gﬁ;ﬂg{g volvera encender la 1. Cambiar el conjunto de
. . ) controlador (circuito impreso
73 Z)?ggjs?vgﬁzzttzd;tge( ‘Ilasl:{/e;terla interno) o el conjunto del motor.
2. Cambiar el conjunto de la
bateria.
El indicador de capacidad de la
. . bateria puede parpadear de ma-
74 Fallo interno del sistema nera anémala; consulte el ma-
nual de servicio de la bateria.
Si los e-Bike Systems no 1. Cambiar el convertidor
. . . detectan ningun error, estos CC-CC externo.
79 gg%%rtldor gr?é:'ne;};e continua (CC) volveran a la normalidad al 2. Cambiar el conjunto de
apagar y volver a encender la controlador (circuito impreso
bicicleta. interno) o el conjunto del motor.
1. Comprobar el conector del
Si los e-Bike Systems no cable del sensor de velocidad.
Sensor de velocidad desconec- | detectan ningun error, estos 2. Comprobar el espacio entre el
tado volveran a la normalidad en sensor de velocidad y el iman.
cuestion de segundos. 3. Cambiar el conjunto del
_ |Sensorde sensor de velocidad.
velocidad

Ajuste de velocidad detectado

Los e-Bike Systems no volveran
ala normalidad aunque
encienda y apague la bicicleta.

Compruebe si hay un dispositivo
de ajuste de velocidad instalado.
Si hay uno instalado, quitelo y, si
no, péngase en contacto con el
fabricante de la bicicleta.
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HERRAMIENTA DE DIAGNOSTICO YAMAHA E-KIT

Este modelo utiliza la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit para identificar los fallos.

Para obtener informacion adicional sobre el uso de la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit, con-
sulte el manual de utilizacion que se incluye con la herramienta.

Hay dos tipos de herramientas de diagndstico.

Antiguo: software de diagndstico YAMAHA e-Bike

Nuevo: Herramienta de diagndstico de YAMAHA e-Bike (YeDT)

Funciones de la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit

Diagndstico de fallos del motor:

Se leen los codigos de fallo del motor registrados en el controlador y se muestran los resultados. La
instantanea de datos (FFD) son los datos de funcionamiento en el momento en que se detecté un fa-
llo. Estos datos se pueden utilizar para identificar cuando se produjo el fallo y comprobar las condicio-
nes del motor y las condiciones de marcha en el momento del fallo.

Prueba de funcionamiento del Comprueba el funcionamiento y el valor de salida de cada sen-

sistema del motor: sory actuador.
Informacion de la bateria: Muestra los datos de la bateria.
Reinicio del sensor de angulo: Reinicie el ajuste del sensor de angulo. Cuando se instala un

motor nuevo o reparado equipado con sensor de angulo, se re-
comienda programar el nivel/angulo horizontal inicial.

Conexion de la herramienta de diagnostico

Yamaha e-kit

1. Abra la tapa de la toma USB [1] de la pan-
talla.

2. Conecte el cable USB al interruptor y al or-
denador con la herramienta de diagnostico
Yamaha e-kit.

NOTA

e Después de desconectar el cable USB, no ol-
vide cerrar la tapa de la toma USB [1].

e Utilice un cable USB de Tipo A a Micro-B que
no sea un cable OTG.

e Cuando la herramienta de diagnostico
Yamaha e-kit esta conectada al vehiculo, el
funcionamiento del indicador multifuncion y
de los indicadores es diferente del funciona-
miento normal.
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<Pantalla B> Funcion de diagndéstico

Fallo del sistema

Este modelo esta equipado con una funcion de autodiagndstico para asegurar el funcionamiento nor-
mal del sistema de asistencia.

Si esta funcién detecta un fallo de funcionamiento en los e-Bike Systems, pone en marcha el sistema
de asistencia con caracteristicas similares y avisa al usuario de que se ha producido un fallo de fun-
cionamiento en los e-Bike Systems.

Para obtener detalles de los codigos de error, consulte las tablas de cédigos de error.

Asimismo, se puede conectar la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit a este modelo para efec-
tuar una localizacién de averias mas detallada. Para mas detalles, consulte “HERRAMIENTA DE
DIAGNOSTICO YAMAHA E-KIT”.

Lista de indicaciones de cédigos de error

Cédigos Comportamiento de
. Mensaje de . - la asistencia
Pauta de indicacion de ﬁtiror error [2] Dispositivo que falla eléctrica y registro
de cédigos de error
12 INDICADOR Comunicacion entre el motor y la || g asistencia
CHK CONN pantalla eléctrica es normal.
DU-METER No se registra codigo
13 |incompaTiBLE | Pantalla de error.
31
32
33 TRQ SNSR
PWR OFF/ON
34 (encendido/ Sensor de par
35 apagado)
36
37
38 CRK SNSR
PWR OFF/ON
39 (encendido/ Sensor de pedaleo
apagado)
CONT
PWR OFF/ON
61 (encendido/ Controlador
) ) apagado)
Indicaciones MOTOR s _
PWR OFF/ON a asistencia
alternas 62 | (encendido/ Motor eléctrica se interrum-
apagado) pe después de
determinar el error.
K x 63 ICD:\?V';TOFF/ON Se registra un cédigo
de error.
[ 66 (encendido/ Controlador
— 64 apagado)
!-> =L MOTOR
PWR OFF/ON
!-. ! 67 (encendido/ Motor
apagado)
31) TR@ SNSR Shvareran
PWR OFF/ON .
PWR OFF/ON 68 | (encendido/ | Codificador
—— apagado)
- ] 71 |BATTERY
PWR OFF/ON .
/3 (encendido/ Bateria
74 apagado)
CC/CC
PWR OFF/ON .
79 (encendido Convertidor CC/CC
apagado)
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Comportamiento de

Codigos . . .
S Mensaje de . - la asistencia
Pauta de indicacion de[e1r]ror error [2] Dispositivo que falla eléctrica y registro
de cédigos de error
La asistencia por
energia eléctrica es
- gﬁa ?/I'XSGFI‘\IET Sensor de velocidad limitada.
No se registra codigo
de error.
SPD SNSR
CHK MAGNET

La asistencia
eléctrica se interrum-
pe después de
determinar el error.
Se registra un cédigo
de error.

Aunque se pulse el interruptor de en-
cendido para encender el sistema, el
sistema se apaga automaticamente
después de 4 segundos.

Motor - Bateria

Se muestra “A:#### y “####” alternati-
vamente en el indicador del modo de
asistencia eléctrica.

TripDist

33 1w

* En el caso del modo estandar

Sensor de angulo

Para identificar averias o compro-
bar el estado de fallos relacionados
con el sensor de angulo, utilice la
herramienta de diagnostico Yama-
ha e-kit suministrada aparte por
Yamaha. (Ver pagina 4-14).

El motor no reconoce
el angulo de la
bicicleta cuando el
sensor de angulo no
funciona correcta-
mente.

Por tanto, la asisten-
cia eléctrica resultara
extrafa solamente al
empezar a pedalear.
No se registra codigo
de error.

El indicador del modo de asistencia
eléctrica y la pantalla de funcién parpa-

dean.

- : — Parpadea

Esto no es un fallo. Es un estado en
que el funcionamiento de la asisten-
cia eléctrica es normal. Esto puede
ocurrir o bien dependiendo de la fuer-
za de pedaleo y la velocidad a la que
se vaya, o bien si la temperatura in-
terna de la bateria es igual o inferior a
-20 °C, o igual o superior a 81 °C,
pero en todo caso vuelve a la norma-
lidad en cuanto se confirma que los
e-Bike Systems funcionan adecuada-
mente o si la temperatura interna de
la bateria vuelve al rango habitual.

(Cuando la rueda en la que esta
montado el sensor de velocidad
gira, el velocimetro de la pantalla
indica la velocidad).

=) Esto no es un fallo. Es un estado
en que el funcionamiento de la asis-
tencia eléctrica es normal. Esto pue-
de ocurrir dependiendo de la fuerza
de pedaleoy la velocidad a la que se
vaya, pero vuelve a la normalidad
una vez se confirma que los e-Bike
Systems funcionan adecuadamente.

(Cuando se esta cargando con la
bateria instalada en la bicicleta)
=) Este estado puede darse cuando
la temperatura interna de la bateria
es de -20°C o inferior 0 80°C o supe-
rior, pero se restablece el estado
normal si la temperatura interna de
la bateria vuelve al margen normal.

La asistencia
eléctrica se interrum-
pe mientras se
determina el error.
No se registra codigo
de error.
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<EX|T>

DU Test

VAMARA
/ N

NN/

2]

1 1]

N r—\/

SpeedSensor

ErrorHistory

Modo de autodiagnéstico

Este es el modo en el que se muestra cada tipo
de diagndstico y el contenido de los codigos de
error que se guardan cuando se produce un
error. Se puede cambiar entre el modo de diag-
néstico del sensor de velocidad, el modo de
diagnéstico del motor y el modo de comproba-
cion del registro de errores a través de la panta-
lla.

Procedimientos del modo de

autodiagnéstico

1. Verifique que la pantalla esté apagada.

Pulse el interruptor de encendido [1] para
encender el sistema.
Cuando se enciende el sistema se muestra
la secuencia inicial de indicaciones y, a con-
tinuacion, se restablece la indicacion nor-
mal.

2. Vuelva a pulsar el interruptor de encendido
[1] y siga pulsandolo hasta que se muestre
DIAG MENU [2] (aproximadamente 10 se-
gundos).

Verifique que se muestre DIAG MENU vy, a
continuacion, suelte el interruptor de encen-
dido [1].

NOTA
El paso 2 debe realizarse dentro de los 30 se-
gundos siguientes a la realizacion del paso 1.

3. Pulse el interruptor de modo de asistencia
[3] 0 [4] para cambiar el DIAG MENU.

4. Pulse el interruptor de selecciéon de fun-
ciones [5] para abrir el modo de autodiag-
néstico seleccionado.

NOTA
Si se ha equivocado de interruptor, apague la
unidad y repita los pasos 1-4.
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Tabla de modos de autodiagndstico

Capai Capa 2 Capa3 Capai4 Descripcion
<EXIT> DIAG
SpeedSensor Comprueba la funcio-
DU Test _ nalidad del sensor de
Sensor de veloci- dSecr;golr de velogl- velocidad
dad del motor ad gel sensor de
velocidad

gl_lln$urque v Muestra el estado del
voltaje de referencia

Sensor de par del del sensor de par
sensor de par

DIAG Comprueba la funcio-
DU Current ¥ nalidad de la corriente
del motor (%)

Corriente del motor

SpeedSensor
O 1AG
ErrorHistory o S Muestra el error del
Modo de diagndsti- motor y del controlador
co del motor Indicacion de error
DIAG
Display Comprueba la funcio-
nalidad de la pantalla
330 = Pantalla
- - de la pantalla
i.i {Eﬂ Todos los segmen-
g E tos lluminados

e
3

) .
Recupera los registros

TripDist DU Test i
N ERROR) de fallos del controla-

Version dor para mostrar la

Resultados deldela| Resultados del lista de codigos de
version de firmware | registro de errores error

Indicacién normal

ereml anrl Importa la versién del

LLLILL LI hardware de la
Hardware del pantalla
indicador
Ver. Soft.M
ErrorHistory KXOOO00000K Importa la version del
firmware de la pantalla
<EXIT> Software del

Modo de compro- indicador

bacion de la versién Ver. Hard DU
de firmware : Importa la version del
XIG0000000MN hardware del motor
Hardware del motor
Ver. Soft.DU .,
Importa la version del
KKK firmware del motor
Software del motor
Version
<EXIT>
SpeedSensor SALIR
SALIR
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Método de indicacion del modo de

diagndstico del sensor de velocidad
Para determinar si el controlador esta recono-

ciendo correctamente la senal del sensor de
velocidad, gire la rueda a la cual esta conecta-
do el sensor de velocidad y verifique que el nu-

<EX1T> mero indicado de rotaciones de la rueda se co-

rresponde con el nimero real de rotaciones.

DU Test 1. Abra el modo de diagndstico del sensor de
velocidad.

Consulte “Procedimientos del modo de au-

todiagnostico”.

(1] 2. Cuando levanta y gira la rueda (con el sen-
sor de velocidad), la indicacién del nimero
de rotaciones [1] en la pantalla cambia.
Antes de girar la rueda (con el sensor de ve-

CIOE locidad), la indicacion del numero de rota-
SpeedSensor ciones [1] muestra <0> en la pantalla.
El sistema cuenta cada rotacién de la rueda.

i
i
-

Vammvam"

La indicacion del numero de rotaciones
muestra hasta <999> y vuelve a <1> cuando
la rueda ha girado 1000 veces.

NOTA

* Debe girar la rueda (con el sensor de velocid-
ad) al menos 3 veces y verificar que indique
<3>.

* Si el sensor de velocidad falla, el numero de
rotaciones indicado en la pantalla aumenta
antes de que la rueda (con el sensor de ve-
locidad) gire siquiera una vez, o el niumero no
aumenta aunque gire la rueda (con el sensor
de velocidad) una vez (o el nimero aumenta
con retraso).
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SpeedSensor

ErrorHistory

\Nweulr==7;

VARMADA
/ N

[1]

Método de indicaciéon del modo de

diagnodstico del motor

Puede comprobar el estado de los fallos del

motor.

1. Abra el modo de diagndstico del motor.
Consulte “Procedimientos del modo de auto-
diagnostico”.

Pulse el interruptor de la luz [1] para selec-
cionar el voltaje de referencia del sensor de

par, la corriente del motor, las indicaciones
de error (<E2>, <E4>) y la comprobacion del
funcionamiento de la pantalla.

Lista de métodos de indicacion del modo de diagndstico del motor

Elementos de
inspeccion

Indicacion

1) Voltaje de referen-
cia del sensor de par

DIAG

DU Torgque VW

ﬂ'] Indica valores com-
) prendidos entre 0,0 y

o
DU Torque V¥

gD | Pulse el interruptor de la luz Q

2) Corriente del
motor

DIAG

DU Current %

[i - ﬂ Indica la corriente de
“j y salida del motor en el
modo “HIGH” entre O y

100 (= % de salida)

ED | Pulse el interruptor de la luz Q

3) Indicacién de error

DIAG

DU ErrResult

Cuando hay un error,
-7 "y indica (E2) (motor) o
E-. " I_, (E4) (controlador).
*No hay ninguna

indicacion cuando no

hay errores.

gD | Pulse el interruptor de la luz Q

4) Comprobacion del
funcionamiento de la
pantalla

DIAG

Display

fe8a o » ilumi
q El segmento se ilumi-

’ = nara por completo al
7 HEu pulsar el selector de

- funciones.

Pulse el interruptor de laluz o -il Pulse el interruptor de encendido Q

Apagado
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[1]

DIAG
DU Torgque

I N

2]

AN
VEERER'

AN
amasy
A
i

DIAG
DU Torgque ¥

* Como determinar si el sensor de par funciona
correctamente o no
Entre 0,2y 1,1V =normal
Si el sensor de par se encuentra fuera de
dicho margen
-> Aplicar la funcién de ajuste del voltaje de

referencia del sensor de par.

Si el sensor de par sigue fuera del margen
normal después de ajustar el voltaje de
referencia
-> Fallo del sensor de par (cambiar)

4-7

1) Voltaje de referencia del sensor de par

1. Indicacion del voltaje de referencia del sen-
sor de par

a. Seindica <1> en el indicador del modo de di-
agnostico [1] de la pantalla durante varios se-
gundos.

b. Se muestra en unidades de 0,1V en el indi-
cador de los datos de diagnéstico [2] en la
pantalla.

. El estado del sensor de par es normal si el
voltaje indicado esta comprendido entre 0,2
y1,1V.

Realice un ajuste del voltaje de referencia del
sensor de par si los valores indicados se en-
cuentran fuera de dicho margen.

. Pulse el interruptor de la luz de la
pantalla.

e. Vaya a 2) Corriente del motor.

Funcion de ajuste del voltaje de referencia

del sensor de par.

Encienda la pantalla y déjela encendida.

Directrizz Hasta que la pantalla se apague
automaticamente  (unos 5
minutos).

NOTA

No coloque los pies en los pedales mientras
realiza el ajuste del voltaje de referencia del
sensor de par.
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N\ /Y
VEmvany

DIAG
DU Current %

(1]

AV,
vV

VEERVER
AN
amay

DIAG
DU Current %

(1]
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2) Corriente del motor

a. La indicacion de datos de diagndstico [1] en
la pantalla muestra la corriente de salida del
motor (%).

b. Verifique que la indicacion de datos de diag-
nostico [1] en la pantalla muestre <100>
cuando acciona el freno trasero y hace mu-
cha fuerza con los pedales.

* Indica <100>: correcto

* No indica <100>: Si se ha utilizado la bici-

cleta inmediatamente antes de comprobar
la corriente del motor, es posible que la
bateria o el control de temperatura del
controlador esté funcionando; por tanto,
espere a que se enfrie la bicicleta.
Si no ha utilizado la bicicleta inmediata-
mente antes de comprobar la corriente del
motor, vuelva a comprobarla utilizando
una bateria que funcione correctamente.

* No indica <100>: La respuesta de la bat-
eria es débil en invierno (bajas temperatu-
ras); por tanto, utilice una bateria que haya
estado guardada en un lugar con calefac-
cion.

¢ No indica <100>: Cambiar el conjunto del
controlador (placa de circuito interno).

c. Pulse el interruptor de la luz de la

pantalla.

d. Vaya a 3) Indicacion de error.
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1
v
A
[
Yamy

[ ]
v

A-i-l
\
n__/\

DIAG
DU ErrBResult

[1]

3) Indicacion de error

a. Cuando hay un fallo, la indicacion de los da-
tos de diagndstico [1] en la pantalla muestra
<E2> (motor) o <E4> (controlador).

NOTA
Compruebe el cédigo de error si se muestra
<E2> 0 <E4>.

1
v
-

L}
v\

i
i.»
-

DIAG
DU ErrBResult

[ ]
v

[1]

b. Pulse el interruptor de la luz de la

pantalla.

c. Vaya a 4) Comprobacion del funcionamiento
de la pantalla.

NOTA
Compruebe el cddigo de error si se muestra
<E2> 0 <E4>.

e Cuando no hay ningun fallo, se muestra el
siguiente [DISPLAY] sin que se muestre el
modo de diagnéstico [ERR].

 Realice una comprobacion final para verificar
que no haya ninguna indicacion de error en
este modo cuando vaya a efectuar repara-
ciones o cambiar piezas.

DIAG
Display

[2]
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4) Comprobacion del funcionamiento de
la pantalla

a. Pulse el selector de funciones del conmuta-
dor a distancia.

b. Todos los segmentos de la pantalla [2] se ilu-
minan.

c. Cambie la pantalla si hay segmentos que no
se iluminan.

e
“

d. Pulse el interruptor de encendido " de
la pantalla.

e. La pantalla se apaga.
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DU Test

Version

—_—
VARIARIA

ﬁ!

Método de indicacion del modo de

1.

comprobacion del registro de errores
Se guardan los tres tipos de codigo de error mas recientes

que se han registrado cuando se ha producido un error.

Abra el modo de comprobacion del registro de errores.
Consulte “Procedimientos del modo de autodiag-
nostico”.

La pantalla muestra los tres codigos de error mas
recientes. Para mostrar los cddigos de error, pulse
el interruptor de modo de asistencia [1] 0 [2].
Cuando no hay ningun error, muestra “NO ERROR”.
Pulse el interruptor de encendido para apagar la
pantalla.

Pulse los interruptores de modo de asistencia [1] 0
[2] para cambiar la indicacion.

Lista de métodos de indicacion del modo de comprobacidén del registro de errores

Cuando no hay
cédigos de error

ErrHist
(NO ERROR)

Cuando hay 1-3
cédigos de error

ErrHist 1/3
31) TR@ SNSR

=

ErrHist 2/3
71)BATTERY

=

ErrHist 3/3
31) TRA SNSR

4oTas

3]
p=
A
X

[2]

ErrHist

1/3
31)TRQ SNSR

VARMARA
/ N
= =7 —

N r—\/

[1]

Borrado del historial de fallos

1.

ErrHist
(NO ERROR)

\(ﬁ/

NOTA
No olvide borrar el historial de diagndstico des-
pués de cambiar el motor u otras piezas.

Mientras pulsa el interruptor de la luz [1] du-
rante la indicacién del cédigo de error, pulse
los interruptores de modo de asistencia [2] 0
[3].

Cuando se ha borrado el historial, se mues-
tra “NO ERROR?”. Pulse el interruptor de en-
cendido para apagar la pantalla.
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ErrorHistory

\ e
///// VANMARNA
[2] N7/

Modo de comprobacidn de la versién de
firmware

Puede verificar la informacion de la version del
hardware y del firmware del motor y del indica-
dor.

1. Abra el modo de comprobacion de la version
de firmware.

Consulte “Procedimientos del modo de au-
todiagnostico”.

2. Pulse el interruptor de modo de asistencia
[1] o [2] para mostrar la informacion de la
version del hardware del indicador, del firm-
ware del indicador, del hardware del motor y
del firmware del motor.

NOTA
Yamaha facilitara aparte informacién detallada
de la version segun sea necesario.

Lista de métodos de indicacion del modo de comprobacion de la version del firmware

Elementos

Indicacion

1) Versién del hardware del
indicador

Ver. Hard.M
OO00O000MK

2) Version del firmware del indica-
dor

Ver. Soft.M
XXOOO000G00

3) Version del hardware del motor

Ver. Hard.DU
OO

4) Version del firmware del motor

Ver. Soft.DU
OO
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Lista de cédigos de error y las correspondientes operaciones de asistencia

Cédi-

Se aplica una corriente anémala
a la fase U del motor

Se aplica una corriente anémala
a la fase V del motor

Se aplica una corriente anémala
a la fase W del motor

apague y se vuelva a encender la
bicicleta.

gos de D'slf:fs; Itll;’o Detalles del fallo Estado de restablecimiento Operacion
error q
1. Comprobar el conector de la
pantalla.
2. Cambiar el conjunto de la
Se han interrumpido las comuni- | Sj| Bike Syst pantal_la.
12 |Pantalla . Ilos e-Bike systems no 3. Cambiar el cable 2.
caciones a la pantalla. detectan ningun error, estos 4. Cambiar el conjunto de
volveran a la normalidad en controlador (circuito impreso
cuestion de segundos. interno) o el conjunto del
motor.
13 Motor Fallo de datos de comunicacion a Verificar que la combinacion de
- Pantalla la pantalla motor y pantalla sea correcta.
No hay sefales de comunicacion
Desconectado Si los e-Bike Svst 1. Cambiar el conjunto de sensor
81 Cortocircuitado détgit; ;iﬁgu);lseerr;? :z(;tos de par.
Fallo del cableado entre el sensor | volveran a la normalidad al 2. S:r:{]rlgllizjzlrigir:{:uuqttg i?r?preso
de pary el controlador . :
pary _ E‘P?glar y volver a encender la interno) o el conjunto del
Fallo del cableado entre la bobina | bicicleta. motor.
32 y el circuito impreso (cable flojo:
Sensor de casi desconectado)
33 |par Voltaje sin carga anémalo Si los e-Bike Systems no
34 Voltaje anémalo (detectado detectan ningun error, estos 1. Realizar el ajuste del voltaje de
durante la marcha/con voltaje volveran a la normalidad al referencia del sensor de par.
35 constante alto) apagary volver a encender la 2. Cambiar el conjunto de sensor
- B bicicleta. de par.
36 Voltaje anémalo (detectado (Si los e-Bike Systems detectan el | 3. Cambiar el conjunto de
durante la marcha/otros) mismo error varias veces, estos controlador (circuito impreso
Voltaje andémalo (detectado no pueden volver a la normalidad interno) o el conjunto del
37 durante la marcha a baja aunque se apaguey se vuelva a motor.
velocidad) encender la bicicleta.)
Cambiar el conjunto de sensor de
38 Fallo del sensor de par o del Si los e-Bike Systems no par o el conjunto de controlador o
Sensor de sensor de pedaleo detectan ningun error, estos e] ponjunto del eje de transmi-
pedaleo volveran a la normalidad al sion.
apagar y volver a encender la i i -
Cortocircuito o fallo del sensor de bp ; g| t y Camplar .el qonjunto qe controla
39 odaleo icicleta. dor (circuito impreso interno) o el
P ) conjunto del motor.
Voltaje anémalo del sensor
correspondiente a la corriente de | _. .
la fase U mientras el motor no Si los e-Bike Systems no ) )
esta funcionando detectan ningun error, estos Cambiar el conjunto de controla-
61 | Controlador X X volveran a la normalidad al dor (circuito impreso interno) o el
Voltaje anomalo del sensor apagar y volver a encender la conjunto del motor.
correspondiente a la corriente de | pigicleta.
la fase W mientras el motor no
esta funcionando
Se aplica sobrecorriente a la fase
U del motor
Se aplica sobrecorriente a la fase
V del motor
Se aplica sobrecorriente a la fase -Bi
w deFI) motor \I;gﬁ, :rzl:fr%ﬁr::\rl? dsagoameiznse Cambiar el conjunto de controla-
62 | Motor d dor (circuito impreso interno) o el

conjunto del motor.

4-12




<Pantalla B> Funcion de diagndstico

Cadi-

gos de Dlsbf):glt:;/o Detalles del fallo Estado de restablecimiento Operacién
error q
63 Fallo de lectura de datos Si los e-Bike Systems no detectan
) ningun error, estos volveran a la

66 Error de datos de memoria externa normalidad al apagar y volver a
Error de la EEPROM encender la bicicleta.
Detectada temperatura excesiva- | Silos e-Bike Systems no detectan . .
mente baja del circuito impreso | ningun error, estos volveran ala | C@mbiar el conjunto de controla-

Controlador (=20 °C) normalidad al apagar y volver a gg:]_(crl]rt%uggllmgtrgrso interno) o el
" u .

Detectada temperatura excesiva- en_cender I_a bicicleta. :

64 mente alta (125 °C) del circuito ($| los e-Bike Systems detectan el
impreso (incluido el circuito de CC) | MISMO error varias veces, estos

no pueden volver a la normalidad
El sensor esta casi desprendido | aunque se apague y se vuelva a
de la placa encender la bicicleta.)
2 cables estan desconectados
El cable amarillo esta desconec- | Sj |os e-Bike Systems no 1. CaTbl|a:je| CEODJUO;[O de
tado (fase U S controlador (circuito impreso
( ) : detectan ningun error, estos interno) o el conjunto del
67 | Motor El cable azul esta desconectado | volveran a la normalidad al motor.
(fase V) apagary volveraencenderla |, o, mpiar el cable 30 el cable 4
El cable blanco esta desconecta- bicicleta. o el cable 5.
do (fase W)
oo 1. Comprobar el conector del
Desconectado o cortocircuito en codificador
el cable Si los e-Bike Systems no ! : .
detectan ningun error, estos 2. gcz)irmblar el cable del codifica
o | Cofcador o Tea0a o | Cambirlcomuro e
Cortocircuito en el cable negro | picicleta controlador (circuito impreso
: interno) o el conjunto del motor.
4. Cambiar el conjunto de motor.
1. Compruebe la parte de
conexion entre la bateriay la
bicicleta, el conector de carga
del cable de alimentacién.
71 No recibe correctamente datos 2. g%n;bé?gfb}grga del enchufe
de la bateria 3. Cambiar el conjunto de
] ) controlador (circuito impreso
Silos e-Bike Systems no interno) o el conjunto del motor.
detectan ningun error, estos 4. Cambiar el conjunto de la
Bateria volveran a la normalidad al bateria.
?i‘z:?g:trg volvera encender la 1. Cambiar el conjunto de
Voltaje detectado de la bateria gontrolador (CIrC.UItO Impreso
73 excesivamente alto (45 V) interno) o el conjunto del motor.
2. Cambiar el conjunto de la
bateria.
Elindicador de capacidad de la
. . bateria puede parpadear de
74 Fallo interno del sistema manera anémala: consulte el
manual de servicio de la bateria.
Si los e-Bike Systems no 1. Cambiar el convertidor CC-CC
Convertidor detectan ningun error, estos externo.

79 cc/ce Corriente continua (CC) andémala | volveran a la normalidad al 2. Cambiar el conjunto de
apagar y volver a encender la controlador (circuito impreso
bicicleta. interno) o el conjunto del motor.

1. Comprobar el conector del
Si los e-Bike Systems no cable del sensor de velocidad.
Sensor de velocidad desconecta- | detectan ningun error, estos 2. Comprobar el espacio entre el
do volveran a la normalidad en sensor de velocidad y el iman.
cuestion de segundos. 3. Cambiar el conjunto del sensor
_ | Sensorde de velocidad.
velocidad

Ajuste de velocidad detectado

Los e-Bike Systems no
volveran a la normalidad
aunque encienday apague la
bicicleta.

Compruebe si hay un dispositivo
de ajuste de velocidad instalado.
Si hay uno instalado, quitelo y, si
no, péngase en contacto con el
fabricante de la bicicleta.
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HERRAMIENTA DE DIAGNOSTICO YAMAHA E-KIT

Este modelo utiliza la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit para identificar los fallos.

Para obtener informacion adicional sobre el uso de la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit, con-
sulte el manual de utilizacion que se incluye con la herramienta.

Hay dos tipos de herramientas de diagndstico.

Antiguo: software de diagndstico YAMAHA e-Bike

Nuevo: Herramienta de diagndstico de YAMAHA e-Bike (YeDT)

Funciones de la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit

Diagndstico de fallos del motor:

Se leen los codigos de fallo del motor registrados en el controlador y se muestran los resultados. La
instantanea de datos (FFD) son los datos de funcionamiento en el momento en que se detecté un fa-
llo. Estos datos se pueden utilizar para identificar cuando se produjo el fallo y comprobar las condicio-
nes del motor y las condiciones de marcha en el momento del fallo.

Prueba de funcionamiento del Comprueba el funcionamiento y el valor de salida de cada sen-

sistema del motor: sory actuador.
Informacion de la bateria: Muestra los datos de la bateria.
Reinicio del sensor de angulo: Reinicie el ajuste del sensor de angulo. Cuando se instala un

motor nuevo o reparado equipado con sensor de angulo, se re-
comienda programar el nivel/angulo horizontal inicial.

c . Conexion de la herramienta de diagnostico

() Yamaha e-kit

1. Verifique que la pantalla esté apagada.

2. Siga pulsando el interruptor de modo de
asistencia (abajo) [1] y el interruptor de en-
cendido [2] mas de 2 segundos.

3. Verifiqgue que se muestre “Pc” y, a continu-

\ A acion, suelte el interruptor de modo de asis-
2 — =17/ tencia (abajo) [1] y el interruptor de encendi-
do [2].
4. Abra la tapa de la toma USB [3] de la pan-
talla.

5. Conecte el cable USB al interruptor y al or-
denador con la herramienta de diagnostico
Yamaha e-kit.

NOTA
e Después de desconectar el cable USB, no ol-
@ vide cerrar la tapa de la toma USB [3].
e Utilice un cable USB de Tipo A a Micro-B que
no sea un cable OTG.
e Cuando la herramienta de diagnostico
Yamaha e-kit esta conectada al vehiculo, el
funcionamiento del indicador multifuncién vy

de los indicadores es diferente del funciona-
miento normal.
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<Pantalla X> Funcion de diagnéstico

Fallo del sistema

Este modelo esta equipado con una funcion de autodiagndstico para asegurar el funcionamiento nor-
mal del sistema de asistencia.

Si esta funcién detecta un fallo de funcionamiento en los e-Bike Systems, pone en marcha el sistema
de asistencia con caracteristicas similares y avisa al usuario de que se ha producido un fallo de fun-
cionamiento en los e-Bike Systems.

Para obtener detalles de los codigos de error, consulte las tablas de cédigos de error.

Asimismo, se puede conectar la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit a este modelo para efec-
tuar una localizacién de averias mas detallada. Para mas detalles, consulte “HERRAMIENTA DE

DIAGNOSTICO YAMAHA E-KIT”.
Lista de indicaciones de cédigos de error

Pauta de indicacion %gfggf Mensaje de Dispositivo que falla COT:g;ti:tn;ineg;o -
[1] error [2] P q eléctrica y registro
de cédigos de error
12 INDICADOR Comunicacion entre el motor y la | g asistencia
CHK CONN pantalla eléctrica es normal.
- N istra codi
10 Ty ot o moseati
31
Indicador LED: ROJO 32
33 TRQ SNSR
PWR OFF/ON
34 (encendido/ Sensor de par
—— 35 | apagado)
VARAKIA
NN 36
p— T ] 37
AT
‘ 4 i.[_l 38 CRK SNSR
i Mo s l(:;Vchir? dljg é?N Sensor de pedaleo
[1 ] ] 31] Tﬂﬂ SHSQ 39 apagado)
[2] — PHR OFF/0N CONT
PWR OFF/ON
JJ’—\_’# B 61 (encendido/ Controlador
apagado)
Indicaciones MOTOR Laas _
PWR OFF/ON a asistencia
alternas 62 (encer?didé? Motor eléctrica se interrum-
. apagado) pe después de
Indicador LED: ROJO 63 [CONT determinarel encr.
PWR OFF/ON do o 9
66 (encendido/ Controlador € error.
64 apagado)
E—
MOTOR
VAGIARA . 67 |PWROFFON |
3 (encendido/
—ra apagado)
e ENCODER
Tm—= = PWR OFF/ON .
Bl]mﬂ SHSE 68 (encendido/ Codificador
PHR OFF/0H apagado)
71 BATTERY
B e N 1 B PWR OFF/ON y
72 (encendido/ Bateria
7 apagado)
CC/CcC
PWR OFF/ON .
79 (encendido Convertidor CC/CC
apagado)
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Comportamiento de

Codigos . . .
T, Mensaje de . - la asistencia
Pauta de indicacion de [e1r]ror error [2] Dispositivo que falla eléctrica y registro
de cédigos de error
)Bﬁ [T T T T T 11
I'gis
v < A | La asistencia por
] ’ n SPD SNSR _ energia eléctrica es
] /[T - CHK MAGNET | Sensor de velocidad limitada.

SPD SHSH
CHK MAGHET

No se registra codigo
de error.

Aunque se pulse el interruptor de en-
cendido para encender el sistema, el
sistema se apaga automaticamente
después de 4 segundos.

Motor - Bateria

La asistencia
eléctrica se interrum-
pe después de
determinar el error.
Se registra un cédigo
de error.

Se muestra “A:#### y “####” alternati-
vamente en el indicador del modo de
asistencia eléctrica.

* En el caso del modo estandar

Sensor de angulo

Para identificar averias o compro-
bar el estado de fallos relacionados
con el sensor de angulo, utilice la
herramienta de diagnostico Yama-
ha e-kit suministrada aparte por
Yamaha. (Ver pagina 5-14).

El motor no reconoce
el angulo de la
bicicleta cuando el
sensor de angulo no
funciona correcta-
mente.

Por tanto, la asisten-
cia eléctrica resultara
extrafa solamente al
empezar a pedalear.
No se registra codigo
de error.

El indicador del modo de asistencia
eléctrica y la pantalla de funcion parpa-
dean.

*dﬁ

Iy |
. '

- : — Parpadea

Esto no es un fallo. Es un estado en
que el funcionamiento de la asisten-
cia eléctrica es normal. Esto puede
ocurrir o bien dependiendo de la fuer-
za de pedaleo y la velocidad a la que
se vaya, o bien si la temperatura in-
terna de la bateria es igual o inferior a
-20 °C, o igual o superior a 81 °C,
pero en todo caso vuelve a la norma-
lidad en cuanto se confirma que los
e-Bike Systems funcionan adecuada-
mente o si la temperatura interna de
la bateria vuelve al rango habitual.

(Cuando la rueda en la que esta
montado el sensor de velocidad
gira, el velocimetro de la pantalla
indica la velocidad).

=) Esto no es un fallo. Es un estado
en que el funcionamiento de la asis-
tencia eléctrica es normal. Esto pue-
de ocurrir dependiendo de la fuerza
de pedaleo y la velocidad a la que se
vaya, pero vuelve a la normalidad
una vez se confirma que los e-Bike
Systems funcionan adecuadamente.

(Cuando se esta cargando con la
bateria instalada en la bicicleta)

m) Este estado puede darse cuando
la temperatura interna de la bateria
es de -20°C o inferior 0 80°C o supe-
rior, pero se restablece el estado
normal si la temperatura interna de
la bateria vuelve al margen normal.

La asistencia
eléctrica se interrum-
pe mientras se
determina el error.
No se registra codigo
de error.

5-2




<Pantalla X> Funcion de diagnéstico

Modo de autodiagnéstico

Este es el modo en el que se muestra cada tipo
de diagndstico y el contenido de los codigos de
error que se guardan cuando se produce un
error. Se puede cambiar entre el modo de diag-
néstico del sensor de velocidad, el modo de
diagnéstico del motor y el modo de comproba-
cion del registro de errores a través de la panta-
lla.

Procedimientos del modo de

autodiagnéstico

1. Verifique que la pantalla esté apagada.
Pulse el interruptor de encendido [1] para
encender el sistema.
Cuando se enciende el sistema se muestra
la secuencia inicial de indicaciones y, a con-
tinuacion, se restablece la indicacion nor-
mal.

2. Vuelva a pulsar el interruptor de encendido

[1] y siga pulsandolo hasta que se muestre
DIAG MENU [2] (aproximadamente 10 se-
2] gundos).
Verifique que se muestre DIAG MENU vy, a
continuacion, suelte el interruptor de encen-
dido [1].

NOTA
El paso 2 debe realizarse dentro de los 30 se-
gundos siguientes a la realizacion del paso 1.

3. Pulse el interruptor de modo de asistencia
[3] 0 [4] para cambiar el DIAG MENU.

4. Pulse el interruptor de selecciéon de fun-
ciones [5] para abrir el modo de autodiag-

M HEN nostico seleccionado.

DU TEST NOTA
Si se ha equivocado de interruptor, apague la
unidad y repita los pasos 1-4.
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Tabla de modos de autodiagndstico

Capa 1 Capa 2 Capa 3 Capa4 Descripcion
F
r ol |
E]SI%EHEQHSE SPEED SHSR Comprueba la funcio-
¥ s de veloci nalidad del sensor de
. ensor ae veloci- velocidad
S((ajr;zo(; glen:/gtlgf ' dad del sensor de
velocidad
' i
||I] ] _URHUI[EU] Muestra el estado del

voltaje de referencia
del sensor de par

Sensor de par de
sensor de par

DIAG % Comprueba la funcio-
DU CURRENT nalidad de la corriente
del motor (%)

Corriente del motor
O HENU
~DU TEST IE ERR
DI BESULT Muestra el error del
Modo de diagndsti- - motor y del controlador
co del motor Indicacién de error
DIAG
DISPLAY Comprueba la funcio-
nalidad de la pantalla
Pantalla

de la pantalla
Todos los segmen-

tos lluminados

Recupera los registros
@%UEETHFU mIﬂﬁHIEERUE de fallos del controla-
— i dor para mostrar la
Indicacion normal | o itados deldela|  Resultados del lista de codigos de
version de firmware | registro de errores error
IBTTE=HARD. H | .
KR H— KK mporta la version del
hardware de la
Hardware del pantalla
indicador
IE+SOFT.
T MEH HkAohROR K Importa la version del
Y firmware de la pantalla
~UERSION Software del P
indicador

Modo de compro-

bacion de la version MTTF4HARD. DU

de firmware m—

Importa la versién del
hardware del motor

Hardware del motor

IIEE=SOFT. DU

sk Importa la version del
firmware del motor

Software del motor

DIAGE T

AT SALIR
SALIR

4
s
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IHTF MENU
TSPEEU SHSR

1
|

I

-

DIAG
SPEED SHSP

[1]

5-5

Método de indicacion del modo de
diagndstico del sensor de velocidad
Para determinar si el controlador esta recono-
ciendo correctamente la senal del sensor de
velocidad, gire la rueda a la cual esta conecta-
do el sensor de velocidad y verifique que el nu-
mero indicado de rotaciones de la rueda se co-
rresponde con el nimero real de rotaciones.

1. Abra el modo de diagndstico del sensor de
velocidad.

Consulte “Procedimientos del modo de au-
todiagnostico”.

2. Cuando levanta y gira la rueda (con el sen-

sor de velocidad), la indicacién del nimero
de rotaciones [1] en la pantalla cambia.
Antes de girar la rueda (con el sensor de ve-
locidad), la indicacion del numero de rota-
ciones [1] muestra <0> en la pantalla.
El sistema cuenta cada rotacién de la rueda.
La indicacion del numero de rotaciones
muestra hasta <999> y vuelve a <1> cuando
la rueda ha girado 1000 veces.

NOTA

* Debe girar la rueda (con el sensor de velocid-
ad) al menos 3 veces y verificar que indique
<3>.

* Si el sensor de velocidad falla, el numero de
rotaciones indicado en la pantalla aumenta
antes de que la rueda (con el sensor de ve-
locidad) gire siquiera una vez, o el niumero no
aumenta aunque gire la rueda (con el sensor
de velocidad) una vez (o el nimero aumenta
con retraso).
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Método de indicacion del modo de

diagnodstico del motor

Puede comprobar el estado de los fallos del

motor.

1. Abra el modo de diagndstico del motor.
Consulte “Procedimientos del modo de auto-
diagnostico”.

Pulse el interruptor de la luz [1] para selec-
[1] cionar el voltaje de referencia del sensor de
par, la corriente del motor, las indicaciones
de error (<E2>, <E4>) y la comprobacion del
funcionamiento de la pantalla.

Lista de métodos de indicacion del modo de diagndstico del motor

Elementos de Indicacion
inspeccion
NIOG rn r§C .
1) Voltaje de referen- | | LEiliE ~  LW.J 5 i'"' Lﬁif?ﬁ?féﬁr?omd ,
Cia de| sensor de ar HEHE § E =S HE ES S S s
P U TURLUILC %MEUJ 5,0 (V)
I Pulse el interruptor de la luz Q
NI o4 rn 101 Indica la corriente de
2) Corriente del L L LI 4D EiE salida del motor en el
motor Paid 1 i DIAG o m’ " 5 | [modo“HIGH”entre Oy
UL LURRETI DU CURRENT | | DU CURRENT | | 100 (= % de salida)
Pulse el interruptor de la luz Q
- o Cuando hay un error,
I:::: N :In E [ l:l - i indica (E2) (motor) o
. LI Tl i~ 4 i~ & E4) (controlador).
] LI S"hE EE W A" . l H ( ) (Co )
Jindecenseeren DI RESULT WFE W || Nohayninguna
T el DU BESULT DU BESULT indicacion cuando no
hay errores.
Pulse el interruptor de la luz Q
. ny El segmento se ilumi-
4) Cpmpro_bamon del L) I nard gor completo al
funcionamientode la | | 7T [id pulsar el selector de
pantalla LR ot W Y funciones
i Pulse el interruptor de laluz o i & | Pulse el interruptor de encendido Q

Apagado
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[1]

[}
1

DIAG
DU TORBUE

2]

-

'-ﬂ

/i

PV
DU TORGUE

..

* Como determinar si el sensor de par funciona
correctamente o no
Entre 0,2y 1,1V =normal
Si el sensor de par se encuentra fuera de
dicho margen
-> Aplicar la funcién de ajuste del voltaje de

referencia del sensor de par.

Si el sensor de par sigue fuera del margen
normal después de ajustar el voltaje de
referencia
-> Fallo del sensor de par (cambiar)

5-7

1) Voltaje de referencia del sensor de par

1. Indicacion del voltaje de referencia del sen-
sor de par

a. Seindica <1> en el indicador del modo de di-
agnostico [1] de la pantalla durante varios se-
gundos.

b. Se muestra en unidades de 0,1V en el indi-
cador de los datos de diagnéstico [2] en la
pantalla.

. El estado del sensor de par es normal si el
voltaje indicado esta comprendido entre 0,2
y1,1V.

Realice un ajuste del voltaje de referencia del
sensor de par si los valores indicados se en-
cuentran fuera de dicho margen.

d. Pulse el interruptor de la luz i: de la
pantalla.

e. Vaya a 2) Corriente del motor.

Funcion de ajuste del voltaje de referencia
del sensor de par.
Encienda la pantalla y déjela encendida.
Directrizz Hasta que la pantalla se apague
automaticamente  (unos 5
minutos).

NOTA
No coloque los pies en los pedales mientras
realiza el ajuste del voltaje de referencia del
sensor de par.
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[
i

I

o LT

DIAG
DU CURRENT

o

[1]

1
|

N g ——
[ A

N

a!

DINGH
DU CURRERT

-

I

L
1

o

[1]

2) Corriente del motor

a. La indicacion de datos de diagndstico [1] en
la pantalla muestra la corriente de salida del

motor (%).

b. Verifique que la indicacion de datos de diag-
nostico [1] en la pantalla muestre <100>
cuando acciona el freno trasero y hace mu-
cha fuerza con los pedales.

* Indica <100>: correcto

* No indica <100>: Si se ha utilizado la bici-

cleta inmediatamente antes de comprobar
la corriente del motor, es posible que la
bateria o el control de temperatura del
controlador esté funcionando; por tanto,
espere a que se enfrie la bicicleta.
Si no ha utilizado la bicicleta inmediata-
mente antes de comprobar la corriente del
motor, vuelva a comprobarla utilizando
una bateria que funcione correctamente.

* No indica <100>: La respuesta de la bat-
eria es débil en invierno (bajas temperatu-
ras); por tanto, utilice una bateria que haya
estado guardada en un lugar con calefac-
cion.

¢ No indica <100>: Cambiar el conjunto del
controlador (placa de circuito interno).

c. Pulse el interruptor de la luz de la
pantalla.

d. Vaya a 3) Indicacion de error.
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'-“ '-‘

4

DIAGRET
DU RESULT

[1]

3) Indicacion de error

a. Cuando hay un fallo, la indicacion de los da-
tos de diagndstico [1] en la pantalla muestra
<E2> (motor) o <E4> (controlador).

NOTA
Compruebe el cédigo de error si se muestra
<E2> 0 <E4>.

1§
1 | 4 | /]
' N

/I

MTF ERR
DU RESULT

[1]

b. Pulse el interruptor de la luz de la
pantalla.

c. Vaya a 4) Comprobacion del funcionamiento
de la pantalla.

NOTA
Compruebe el cddigo de error si se muestra
<E2> 0 <E4>.

e Cuando no hay ningun fallo, se muestra el
siguiente [DISPLAY] sin que se muestre el
modo de diagnéstico [ERR].

* Realice una comprobacion final para verificar
gue no haya ninguna indicacion de error en
este modo cuando vaya a efectuar repara-
ciones o cambiar piezas.

DIAG
DISPLAK

3
L M

2]

4) Comprobacion del funcionamiento de
la pantalla

a. Pulse el selector de funciones del conmuta-
dor a distancia.

b. Todos los segmentos de la pantalla [2] se ilu-
minan.

c. Cambie la pantalla si hay segmentos que no
se iluminan.

d. Pulse el interruptor de encendido “ " de

la pantalla.

e. La pantalla se apaga.
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Método de indicacion del modo de
comprobacion del registro de errores

Se guardan los tres tipos de codigo de error mas recientes
que se han registrado cuando se ha producido un error.

1. Abra el modo de comprobacion del registro de errores.
Consulte “Procedimientos del modo de autodiagndsti-
co”.

La pantalla muestra los tres codigos de error méas re-
cientes. Para mostrar los codigos de error, pulse el in-
terruptor de modo de asistencia [1] 0 [2].

Cuando no hay ningun error, muestra “NO ERROR”.
Pulse el interruptor de encendido para apagar la pan-
talla.

Pulse los interruptores de modo de asistencia [1] 0 [2]
para cambiar la indicacion.

Lista de métodos de indicacion del modo de comprobacidén del registro de errores

qundo no hay
codigos de error MHIST
HO ERROR
Cuqndo hay 1-3
codigos deerror | YTARHIST 1/3 = WTEEHIST 2/3 = DIEEHIST 3/3
J1JTRO SHSR b2 JHOTOR 71)BATTERY

Borrado del historial de fallos

1. Mientras pulsa el interruptor de la luz [1] du-
rante la indicacién del cédigo de error, pulse
los interruptores de modo de asistencia [2] 0

DERAIST 1/3 [3].

SLITRI 30 2. Cuando se ha borrado el historial, se mues-

tra “NO ERROR”. Pulse el interruptor de en-

cendido para apagar la pantalla.

1] NOTA
No olvide borrar el historial de diagndstico des-
pués de cambiar el motor u otras piezas.

(3]
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(ITETESHARD. H

Fokk— k- ok

Modo de comprobacidn de la versién de
firmware

Puede verificar la informacion de la version del
hardware y del firmware del motor y del indica-
dor.

1. Abra el modo de comprobacion de la version
de firmware.

Consulte “Procedimientos del modo de au-
todiagnostico”.

2. Pulse el interruptor de modo de asistencia
[1] o [2] para mostrar la informacion de la
version del hardware del indicador, del firm-
ware del indicador, del hardware del motor y
del firmware del motor.

NOTA
Yamaha facilitara aparte informacién detallada
de la version segun sea necesario.

Lista de métodos de indicacion del modo de comprobacion de la version del firmware

Elementos

Indicacion

1) Versién del hardware del
indicador

IIETE<HARD.

E Sk i+

2) Version del firmware del indica-
dor

IIETE=SOFT.

AR

3) Version del hardware del motor

DITE=HARD. DU

AR

4) Version del firmware del motor

IETESOFT. DU

PSS LSS
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Lista de cédigos de error y las correspondientes operaciones de asistencia

Cédi-

Se aplica una corriente anémala
a la fase U del motor

Se aplica una corriente anémala
a la fase V del motor

Se aplica una corriente anémala
a la fase W del motor

apague y se vuelva a encender la
bicicleta.

gos de D'slf:fs; Itll;’o Detalles del fallo Estado de restablecimiento Operacion
error q
1. Comprobar el conector de la
pantalla.
2. Cambiar el conjunto de la
Se han interrumpido las comuni- | Sj| Bike Syst pantal_la.
12 |Pantalla . Ilos e-Bike systems no 3. Cambiar el cable 2.
caciones a la pantalla. detectan ningun error, estos 4. Cambiar el conjunto de
volveran a la normalidad en controlador (circuito impreso
cuestion de segundos. interno) o el conjunto del
motor.
13 Motor Fallo de datos de comunicacion a Verificar que la combinacion de
- Pantalla la pantalla motor y pantalla sea correcta.
No hay sefales de comunicacion
Desconectado Si los e-Bike Svst 1. Cambiar el conjunto de sensor
81 Cortocircuitado détgit; ;iﬁgu);lseerr;? :z(;tos de par.
Fallo del cableado entre el sensor | volveran a la normalidad al 2. S:r:{]rlgllizjzlrigir:{:uuqttg i?r?preso
de pary el controlador . :
pary _ E‘P?glar y volver a encender la interno) o el conjunto del
Fallo del cableado entre la bobina | bicicleta. motor.
32 y el circuito impreso (cable flojo:
Sensor de casi desconectado)
33 |par Voltaje sin carga anémalo Si los e-Bike Systems no
34 Voltaje anémalo (detectado detectan ningun error, estos 1. Realizar el ajuste del voltaje de
durante la marcha/con voltaje volveran a la normalidad al referencia del sensor de par.
35 constante alto) apagary volver a encender la 2. Cambiar el conjunto de sensor
- B bicicleta. de par.
36 Voltaje anémalo (detectado (Si los e-Bike Systems detectan el | 3. Cambiar el conjunto de
durante la marcha/otros) mismo error varias veces, estos controlador (circuito impreso
Voltaje andémalo (detectado no pueden volver a la normalidad interno) o el conjunto del
37 durante la marcha a baja aunque se apaguey se vuelva a motor.
velocidad) encender la bicicleta.)
Cambiar el conjunto de sensor de
38 Fallo del sensor de par o del Si los e-Bike Systems no par o el conjunto de controlador o
Sensor de sensor de pedaleo detectan ningun error, estos e] ponjunto del eje de transmi-
pedaleo volveran a la normalidad al sion.
apagar y volver a encender la i i -
Cortocircuito o fallo del sensor de bp ; g| t y Camplar .el qonjunto qe controla
39 odaleo icicleta. dor (circuito impreso interno) o el
P ) conjunto del motor.
Voltaje anémalo del sensor
correspondiente a la corriente de | _. .
la fase U mientras el motor no Si los e-Bike Systems no ) )
esta funcionando detectan ningun error, estos Cambiar el conjunto de controla-
61 | Controlador X X volveran a la normalidad al dor (circuito impreso interno) o el
Voltaje anomalo del sensor apagar y volver a encender la conjunto del motor.
correspondiente a la corriente de | pigicleta.
la fase W mientras el motor no
esta funcionando
Se aplica sobrecorriente a la fase
U del motor
Se aplica sobrecorriente a la fase
V del motor
Se aplica sobrecorriente a la fase -Bi
w deFI) motor \I;gﬁ, :rzl:fr%ﬁr::\rl? dsagoameiznse Cambiar el conjunto de controla-
62 | Motor d dor (circuito impreso interno) o el

conjunto del motor.
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Cadi-

gos de Dlsbf):glt:;/o Detalles del fallo Estado de restablecimiento Operacién
error q
63 Fallo de lectura de datos Si los e-Bike Systems no detectan
) ningun error, estos volveran a la

66 Error de datos de memoria externa normalidad al apagar y volver a
Error de la EEPROM encender la bicicleta.
Detectada temperatura excesiva- | Silos e-Bike Systems no detectan . .
mente baja del circuito impreso | ningun error, estos volveran ala | C@mbiar el conjunto de controla-

Controlador (=20 °C) normalidad al apagar y volver a gg:]_(crl]rt%uggllmgtrgrso interno) o el
" u .

Detectada temperatura excesiva- en_cender I_a bicicleta. :

64 mente alta (125 °C) del circuito ($| los e-Bike Systems detectan el
impreso (incluido el circuito de CC) | MISMO error varias veces, estos

no pueden volver a la normalidad
El sensor esta casi desprendido | aunque se apague y se vuelva a
de la placa encender la bicicleta.)
2 cables estan desconectados
El cable amarillo esta desconec- | Sj |os e-Bike Systems no 1. CaTbl|a:je| CEODJUO;[O de
tado (fase U S controlador (circuito impreso
( ) : detectan ningun error, estos interno) o el conjunto del
67 | Motor El cable azul esta desconectado | volveran a la normalidad al motor.
(fase V) apagary volveraencenderla |, o, mpiar el cable 30 el cable 4
El cable blanco esta desconecta- bicicleta. o el cable 5.
do (fase W)
oo 1. Comprobar el conector del
Desconectado o cortocircuito en codificador
el cable Si los e-Bike Systems no ! : .
detectan ningun error, estos 2. gcz)irmblar el cable del codifica
o | Cofcador o Tea0a o | Cambirlcomuro e
Cortocircuito en el cable negro | picicleta controlador (circuito impreso
: interno) o el conjunto del motor.
4. Cambiar el conjunto de motor.
1. Compruebe la parte de
conexion entre la bateriay la
bicicleta, el conector de carga
del cable de alimentacién.
71 No recibe correctamente datos 2. g%n;bé?gfb}grga del enchufe
de la bateria 3. Cambiar el conjunto de
] ) controlador (circuito impreso
Silos e-Bike Systems no interno) o el conjunto del motor.
detectan ningun error, estos 4. Cambiar el conjunto de la
Bateria volveran a la normalidad al bateria.
?i‘z:?g:trg volvera encender la 1. Cambiar el conjunto de
Voltaje detectado de la bateria gontrolador (CIrC.UItO Impreso
73 excesivamente alto (45 V) interno) o el conjunto del motor.
2. Cambiar el conjunto de la
bateria.
Elindicador de capacidad de la
. . bateria puede parpadear de
74 Fallo interno del sistema manera anémala: consulte el
manual de servicio de la bateria.
Si los e-Bike Systems no 1. Cambiar el convertidor CC-CC
Convertidor detectan ningun error, estos externo.

79 cc/ce Corriente continua (CC) andémala | volveran a la normalidad al 2. Cambiar el conjunto de
apagar y volver a encender la controlador (circuito impreso
bicicleta. interno) o el conjunto del motor.

1. Comprobar el conector del
Si los e-Bike Systems no cable del sensor de velocidad.
Sensor de velocidad desconecta- | detectan ningun error, estos 2. Comprobar el espacio entre el
do volveran a la normalidad en sensor de velocidad y el iman.
cuestion de segundos. 3. Cambiar el conjunto del sensor
_ | Sensorde de velocidad.
velocidad

Ajuste de velocidad detectado

Los e-Bike Systems no
volveran a la normalidad
aunque encienday apague la
bicicleta.

Compruebe si hay un dispositivo
de ajuste de velocidad instalado.
Si hay uno instalado, quitelo y, si
no, péngase en contacto con el
fabricante de la bicicleta.
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HERRAMIENTA DE DIAGNOSTICO YAMAHA E-KIT

Este modelo utiliza la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit para identificar los fallos.

Para obtener informacion adicional sobre el uso de la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit, con-
sulte el manual de utilizacion que se incluye con la herramienta.

Hay dos tipos de herramientas de diagndstico.

Antiguo: software de diagndstico YAMAHA e-Bike

Nuevo: Herramienta de diagndstico de YAMAHA e-Bike (YeDT)

Funciones de la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit

Diagndstico de fallos del motor:

Se leen los codigos de fallo del motor registrados en el controlador y se muestran los resultados. La
instantanea de datos (FFD) son los datos de funcionamiento en el momento en que se detecté un fa-
llo. Estos datos se pueden utilizar para identificar cuando se produjo el fallo y comprobar las condicio-
nes del motor y las condiciones de marcha en el momento del fallo.

Prueba de funcionamiento del Comprueba el funcionamiento y el valor de salida de cada sen-

sistema del motor: sory actuador.
Informacion de la bateria: Muestra los datos de la bateria.
Reinicio del sensor de angulo: Reinicie el ajuste del sensor de angulo. Cuando se instala un

motor nuevo o reparado equipado con sensor de angulo, se re-
comienda programar el nivel/angulo horizontal inicial.

Conexion de la herramienta de diagnostico

Yamaha e-kit

1. Verifique que la pantalla esté apagada.

2. Siga pulsando el interruptor de modo de
asistencia (abajo) [1] y el interruptor de en-
cendido [2] mas de 2 segundos.

3. Verifiqgue que se muestre “Pc” y, a continu-
acion, suelte el interruptor de modo de asis-
tencia (abajo) [1] y el interruptor de encendi-
do [2].

4. Abra la tapa de la toma USB [3] de la pan-
talla.

5. Conecte el cable USB al interruptor y al or-
denador con la herramienta de diagnostico
Yamaha e-Kkit.

NOTA

e Después de desconectar el cable USB, no ol-
vide cerrar la tapa de la toma USB [3].

e Utilice un cable USB de Tipo A a Micro-B que
no sea un cable OTG.

e Cuando la herramienta de diagnostico
Yamaha e-kit esta conectada al vehiculo, el
funcionamiento del indicador multifuncién vy
de los indicadores es diferente del funciona-
miento normal.
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<Pantalla C> Funcion de diagnéstico

Fallo del sistema

Este modelo esta equipado con una funcion de autodiagndstico para asegurar el funcionamiento nor-
mal del sistema de asistencia.

Si esta funcién detecta un fallo de funcionamiento en los e-Bike Systems, pone en marcha el sistema
de asistencia con caracteristicas similares y avisa al usuario de que se ha producido un fallo de fun-
cionamiento en los e-Bike Systems.

Para obtener detalles de los codigos de error, consulte las tablas de cédigos de error.

Asimismo, se puede conectar la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit a este modelo para efec-
tuar una localizacién de averias mas detallada. Para mas detalles, consulte “HERRAMIENTA DE
DIAGNOSTICO YAMAHA E-KIT”.

Lista de indicaciones de cédigos de error

Cédigos Comportamiento de la
. Mensaje de . - asistencia eléctrica y
Pauta de indicacion de error error [2] Dispositivo que falla registro de c6digos de
11
error
12 INDICADOR Comunicacion entre el motor y la| g asistencia eléctrica es
CHK CONN pantalla normal.
DU-METER No se registra codigo de
13 |incowmparTisLE | Pantalia error.
31
32
33 TRQ SNSR
PWR OFF/ON
34 (encendido/ Sensor de par
35 apagado)
36
37
38 CRK SNSR
PWR OFF/ON
39 (encendido/ Sensor de pedaleo
apagado)
CONT
PWR OFF/ON
E H 61 (encendido/ Controlador
apagado)
MOTOR
62 |PWROFFION |, La asistencia eléctrica se
P¥R OFF/ON (encendido/ interrumpe después de
apagado) determinar el error.
E O kenlh 63 CONT Se registra un codigo de
PWR OFF/ON error.
O 66 (encendido/ Controlador
64 apagado)
MOTOR
PWR OFF/ON
67 (encendido/ Motor
apagado)
ENCODER
PWR OFF/ON -
68 (encendido/ Codificador
apagado)
71 BATTERY
PWR OFF/ON .
73 (encendido/ Bateria
74 apagado)
CC/CC
PWR OFF/ON .
79 (encendido/ Convertidor CC/CC
apagado)
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Comportamiento de la

Cédigos . - .
T, Mensaje de . . asistencia eléctricay
Pauta de indicacion deﬁliror error [2] Dispositivo que falla registro de codigos de
error
La asistencia por energia
SPD SNSR . eléctrica es limitada.
~  |CHKMAGNET | Sensorde velocidad No se registra codigo de

SPD SNSR
CHK MAGNET

error.

Aunque se pulse el interruptor de
encendido para encender el sis-
tema, el sistema se apaga auto-
maticamente después de 4 se-
gundos.

Motor - Bateria

La asistencia eléctrica se
interrumpe después de
determinar el error.

Se registra un cédigo de
error.

El indicador de modo de asisten-
cia automatica parpadea.

apo

157 km

TRIP DIST

- : — Parpadea

Sensor de angulo

Para identificar averias o comprobar
el estado de fallos relacionados con
el sensor de angulo, utilice la herra-
mienta de diagnostico Yamaha e-kit
suministrada aparte por Yamaha. (Ver
pagina 6-14).

El motor no reconoce el
angulo de la bicicleta
cuando el sensor de an-
gulo no funciona correc-
tamente.

Por tanto, la asistencia
eléctrica resultara extra-
fa solamente al empezar
a pedalear.

No se registra cédigo de
error.

La indicacién de funcién parpa-
dea.

oDo

157 km

T TRIP DIST
33|-1 Km

- : — Parpadea

Esto no es un fallo. Es un estado en
que el funcionamiento de la asisten-
cia eléctrica es normal. Esto puede
ocurrir o bien dependiendo de la fuer-
za de pedaleo y la velocidad a la que
se vaya, o bien si la temperatura in-
terna de la bateria es igual o inferior a
-20 °C, o igual o superior a 81 °C,
pero en todo caso vuelve a la norma-
lidad en cuanto se confirma que los
e-Bike Systems funcionan adecuada-
mente o si la temperatura interna de
la bateria vuelve al rango habitual.

(Cuando la rueda en la que esta monta-
do el sensor de velocidad gira, el veloci-
metro de la pantalla indica la velocidad).
=) Esto no es un fallo. Es un estado
en que el funcionamiento de la asis-
tencia eléctrica es normal. Esto pue-
de ocurrir dependiendo de la fuerza
de pedaleo y la velocidad a la que se
vaya, pero vuelve a la normalidad una
vez se confirma que los e-Bike Sys-
tems funcionan adecuadamente.

(Cuando se estéa cargando con la ba-
teria instalada en la bicicleta)

=) Este estado puede darse cuando
la temperatura interna de la bateria
es de -20°C o inferior 0 80°C o supe-
rior, pero se restablece el estado nor-
mal si la temperatura interna de la
bateria vuelve al margen normal.

La asistencia eléctrica se
interrumpe mientras se
determina el error.

No se registra cédigo de
error.
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Version
<EXIT>

DU Test
Error Hist

J

<EXIT>
Speed Snsr

DU Test

Error Hist

Version

Modo de autodiagnéstico

Este es el modo en el que se muestra cada tipo
de diagndstico y el contenido de los codigos de
error que se guardan cuando se produce un
error. Se puede cambiar entre el modo de diag-
néstico del sensor de velocidad, el modo de
diagnéstico del motor y el modo de comproba-
cion del registro de errores a través de la panta-
lla.

Procedimientos del modo de

autodiagnéstico

1. Verifique que la pantalla esté apagada.

Pulse el interruptor de encendido [1] para
encender el sistema.
Cuando se enciende el sistema se muestra
la secuencia inicial de indicaciones y, a con-
tinuacion, se restablece la indicacion nor-
mal.

2. Vuelva a pulsar el interruptor de encendido
[1] y siga pulsandolo hasta que se muestre
DIAG MENU [2] (aproximadamente 10 se-
gundos).

Verifique que se muestre DIAG MENU vy, a
continuacion, suelte el interruptor de encen-
dido [1].

NOTA
El paso 2 debe realizarse dentro de los 30 se-
gundos siguientes a la realizacion del paso 1.

3. Pulse el interruptor de modo de asistencia
[3] 0 [4] para cambiar el DIAG MENU.

4. Pulse el interruptor de selecciéon de fun-
ciones [5] para abrir el modo de autodiag-
néstico seleccionado.

NOTA
Si se ha equivocado de interruptor, apague la
unidad y repita los pasos 1-4.
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Tabla de modos de autodiagndstico
Capa Capa 2 Capa 3 Capa 4 Descripcion

Diag Menu

Sneed Sensor

|||||||||iiiii|||||||||

Comprueba la
funcionalidad del

Speed Snsr Sensor de veloci- :
E—— dad del sensor de sensor de velocidad
Sensor de veloci- velocidad

dad del motor

Muestra el estado
del voltaje de refe-
rencia del sensor de
par

DU Toraue

H

Sensor de par
del sensor de par

Comprueba la
funcionalidad de la
corriente del motor

Diag Menu

DU Current

H

<EXIT>

Speed Snsr Corriente del motor (%)
DU Test Muestra el error del
|
. L. DU Result -
Modo de diagnésti — (rjnotor y del controla
co del motor Indicacion de error or
Diag
e e
uncionalidad de la
Pantalla de la Todos los segmen- antalla
pantalla tos P
lluminados
Diag Menu
Speed Snsr ) Recupera los regis-
DU Test tros de fallos del
TRIP BIST Error Hist controlador para
| i
e clo R??U":dos del mostrar la lista de
. registro de errores 2di
Indicacion normal la versién de 9 codigos de error
firmware
Importa la version
del hardware de la
indicador
Diag Menu
DIEE Soft. M .,
DU Test Impqrta la version
Error Hist Soft del del firmware de la
oftware de
; antalla
tezzion | incicador P
Modo de compro- WS Hard. DU Importa la versién
bacidon de la version T del hardware del
de firmware Hardware del motor motor
IS Soft. DU Importa la version
EEREREREEE del firmware del
Software del motor motor

Diag Menu

Error Hist
Version

SALIR

<EXIT>

SALIR
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Diag Menu

Speed Snsr

DU Test
Error Hist

Speed Sensor

Diag

Speed Sensor

Método de indicacion del modo de
diagndstico del sensor de velocidad
Para determinar si el controlador esta recono-
ciendo correctamente la senal del sensor de
velocidad, gire la rueda a la cual esta conecta-
do el sensor de velocidad y verifique que el nu-
mero indicado de rotaciones de la rueda se co-
rresponde con el nimero real de rotaciones.

1. Abra el modo de diagndstico del sensor de
velocidad.

Consulte “Procedimientos del modo de au-
todiagnostico”.

2. Cuando levanta y gira la rueda (con el sen-

sor de velocidad), la indicacién del nimero
de rotaciones [1] en la pantalla cambia.
Antes de girar la rueda (con el sensor de ve-
locidad), la indicacion del numero de rota-
ciones [1] muestra <0> en la pantalla.
El sistema cuenta cada rotacién de la rueda.
La indicacion del numero de rotaciones
muestra hasta <999> y vuelve a <1> cuando
la rueda ha girado 1000 veces.

NOTA

* Debe girar la rueda (con el sensor de velocid-
ad) al menos 3 veces y verificar que indique
<3>.

* Si el sensor de velocidad falla, el numero de
rotaciones indicado en la pantalla aumenta
antes de que la rueda (con el sensor de ve-
locidad) gire siquiera una vez, o el niumero no
aumenta aunque gire la rueda (con el sensor
de velocidad) una vez (o el nimero aumenta
con retraso).




<Pantalla C> Funcidén de diagndstico

N e

<EXITS
Speed Snsr

Error Hist

DU Test \

Version

VARIARA
- N

Método de indicaciéon del modo de

diagnodstico del motor

Puede comprobar el estado de los fallos del

motor.

1. Abra el modo de diagndstico del motor.

Consulte “Procedimientos del modo de auto-
diagnostico”.
Pulse el interruptor de la luz [1] para selec-
cionar el voltaje de referencia del sensor de
par, la corriente del motor, las indicaciones
de error (<E2>, <E4>) y la comprobacion del
funcionamiento de la pantalla.

Lista de métodos de indicacion del modo de diagnéstico del motor

Elementos de Indicacion
inspeccion
DU Test
0.5[V]
1) Voltaje de referen- = Indica valores comprendi-
cia del sensor de par DU Toraue DU Toraue dos entre 0,0y 5,0 (V)
= .
;D Pulse el interruptor de la luz Q

2) Corriente del
motor

Diag]
DU Current

DU Test

6%

Diagl

DU Test

1088 Indica la corriente de

- salida del motor en el

DU Current DU Current modo “HIGH” entre O Yy 100

(= % de salida)

= .
;D Pulse el interruptor de la luz Q
DU Test DU Test
Cuando hay un error,
E2 El indica (E2) (motor) o (E4)
3) Indicacién de error i B Err BIES Err (controlador).
esu DU Result DU Result *No hay ninguna indica-

cion cuando no hay
errores.

= .

;D Pulse el interruptor de la luz Q

4) Comprobacion del
funcionamiento de la
pantalla

DU Test

Dia|

Display

El segmento se iluminara
por completo al pulsar el
selector de funciones.

ED Pulse el interruptor de la luz o d) Pulse el interruptor de encendido Q

Apagado
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DU Toraue

DU Test

DU Toraue

* Como determinar si el sensor de par funciona
correctamente o no
Entre 0,2y 1,1V =normal
Si el sensor de par se encuentra fuera de
dicho margen
-> Aplicar la funcién de ajuste del voltaje de

referencia del sensor de par.

Si el sensor de par sigue fuera del margen
normal después de ajustar el voltaje de
referencia
-> Fallo del sensor de par (cambiar)

6-7

1) Voltaje de referencia del sensor de par

1. Indicacion del voltaje de referencia del sen-
sor de par

a. Seindica <1> en el indicador del modo de di-
agnostico [1] de la pantalla durante varios se-
gundos.

b. Se muestra en unidades de 0,1V en el indi-
cador de los datos de diagnéstico [2] en la
pantalla.

. El estado del sensor de par es normal si el
voltaje indicado esta comprendido entre 0,2
y1,1V.

Realice un ajuste del voltaje de referencia del
sensor de par si los valores indicados se en-
cuentran fuera de dicho margen.

. ’D ”de la pan-

=

. Pulse el interruptor de la luz
talla.

e. Vaya a 2) Corriente del motor.

Funcion de ajuste del voltaje de referencia

del sensor de par.

Encienda la pantalla y déjela encendida.

Directrizz Hasta que la pantalla se apague
automaticamente  (unos 5
minutos).

NOTA

No coloque los pies en los pedales mientras
realiza el ajuste del voltaje de referencia del
sensor de par.
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DU Test

DU Current

DU Test

DU Current

6-8

2) Corriente del motor

a. La indicacion de datos de diagndstico [1] en
la pantalla muestra la corriente de salida del
motor (%).

b. Verifique que la indicacion de datos de diag-
nostico [1] en la pantalla muestre <100>
cuando acciona el freno trasero y hace mu-
cha fuerza con los pedales.

* Indica <100>: correcto

* No indica <100>: Si se ha utilizado la bici-

cleta inmediatamente antes de comprobar
la corriente del motor, es posible que la
bateria o el control de temperatura del
controlador esté funcionando; por tanto,
espere a que se enfrie la bicicleta.
Si no ha utilizado la bicicleta inmediata-
mente antes de comprobar la corriente del
motor, vuelva a comprobarla utilizando
una bateria que funcione correctamente.

* No indica <100>: La respuesta de la bat-
eria es débil en invierno (bajas temperatu-
ras); por tanto, utilice una bateria que haya
estado guardada en un lugar con calefac-
cion.

¢ No indica <100>: Cambiar el conjunto del
controlador (placa de circuito interno).

c. Pulse el interruptor de la luz “ ED ”de la pan-
talla.

d. Vaya a 3) Indicacion de error.
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DU Test

DU Result

3) Indicacion de error

a. Cuando hay un fallo, la indicacion de los da-
tos de diagndstico [1] en la pantalla muestra
<E2> (motor) o <E4> (controlador).

NOTA
Compruebe el cédigo de error si se muestra
<E2> 0 <E4>.

DU Test

DU Result

b. Pulse el interruptor de la luz “ ED ”de la pan-
talla.

c. Vaya a 4) Comprobacion del funcionamiento
de la pantalla.

NOTA
Compruebe el cddigo de error si se muestra
<E2> 0 <E4>.

e Cuando no hay ningun fallo, se muestra el
siguiente [DISPLAY] sin que se muestre el
modo de diagnéstico [ERR].

 Realice una comprobacion final para verificar
gue no haya ninguna indicacion de error en
este modo cuando vaya a efectuar repara-
ciones o cambiar piezas.

DU Test

Diag

Display
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4) Comprobacion del funcionamiento de
la pantalla

a. Pulse el selector de funciones del conmuta-
dor a distancia.

b. Todos los segmentos de la pantalla [2] se ilu-
minan.

c. Cambie la pantalla si hay segmentos que no
se iluminan.

d. Pulse el interruptor de encendido “ d) " dela
pantalla.

e. La pantalla se apaga.
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e

N

DIE® Hist 1/3
31)TRA SNSR

VAGIARA
- N

Método de indicaciéon del modo de

comprobacion del registro de errores

Se guardan los tres tipos de codigo de error mas recientes

que se han registrado cuando se ha producido un error.

1. Abra el modo de comprobacion del registro de er-
rores.
Consulte “Procedimientos del modo de autodiag-
nostico”.
La pantalla muestra los tres codigos de error mas
recientes. Para mostrar los cddigos de error, pulse
elinterruptor de modo de asistencia[1] o [2].
Cuando no hay ningun error, muestra“NO ERROR?”.
Pulse el interruptor de encendido para apagar la
pantalla.
Pulse los interruptores de modo de asistencia[1] o
[2] para cambiar la indicacion.

Lista de métodos de indicacion del modo de comprobacidén del registro de errores

Error Hist

qundo no hay R
codigos de error N0 ERROR

Error Hist Error Hist

Cuando hay 1-3

-e OIEE Hist 1/3
codigos de error 3 TRE VR T1)BATTERY

DER Hist 2/3

Error Hist

DIE® Hist 3/3
31)TRA SNSR

@

Error Hist

(( DIES Hist 1/3
31)TRY SNSR !

[1]

VARAHA
o

@

Error Hist

DIE®] Hist ))
NO ERROR

VRMAA
T

Borrado del historial de fallos

1. Mientras pulsa el interruptor de la luz [1] du-
rante la indicacién del cédigo de error, pulse
los interruptores de modo de asistencia [2] 0
[3].

2. Cuando se ha borrado el historial, se mues-
tra “NO ERROR?”. Pulse el interruptor de en-
cendido para apagar la pantalla.

NOTA
No olvide borrar el historial de diagndstico des-
pués de cambiar el motor u otras piezas.
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o —

Version

DIEE] Hard. M
*kkkkkkkkk

VAMADA
T

Modo de comprobacidn de la versién de
firmware

Puede verificar la informacion de la version del
hardware y del firmware del motor y del indica-
dor.

1. Abra el modo de comprobacion de la version
de firmware.

Consulte “Procedimientos del modo de au-
todiagnostico”.

2. Pulse el interruptor de modo de asistencia
[1] o [2] para mostrar la informacion de la
version del hardware del indicador, del firm-
ware del indicador, del hardware del motor y
del firmware del motor.

NOTA
Yamaha facilitara aparte informacién detallada
de la version segun sea necesario.

Lista de métodos de indicacion del modo de comprobacion de la version del firmware

Elementos Indicacion

Version

_1) \(ersmn del hardware del OIEE Hard M
indicador FRERRRRERE

Version

2) Version del firmware del indica- BIEE Soft. M

dor HRRRRRRR KK

Version

3) Versioén del hardware del motor MR Hard. DU
kokkkkkkkk

Version

4) Version del firmware del motor OIEE Soft.DU
feedtetatss
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Lista de cédigos de error y las correspondientes operaciones de asistencia

Cédi-

Se aplica una corriente anémala
a la fase U del motor

Se aplica una corriente anémala
a la fase V del motor

Se aplica una corriente anémala
a la fase W del motor

apague y se vuelva a encender la
bicicleta.

gos de D'slf:fs; Itll;’o Detalles del fallo Estado de restablecimiento Operacion
error q
1. Comprobar el conector de la
pantalla.
2. Cambiar el conjunto de la
Se han interrumpido las comuni- | Sj| Bike Syst pantal_la.
12 |Pantalla . Ilos e-Bike systems no 3. Cambiar el cable 2.
caciones a la pantalla. detectan ningun error, estos 4. Cambiar el conjunto de
volveran a la normalidad en controlador (circuito impreso
cuestion de segundos. interno) o el conjunto del
motor.
13 Motor Fallo de datos de comunicacion a Verificar que la combinacion de
- Pantalla la pantalla motor y pantalla sea correcta.
No hay sefales de comunicacion
Desconectado Si los e-Bike Svst 1. Cambiar el conjunto de sensor
81 Cortocircuitado détgit; ;iﬁgu);lseerr;? :z(;tos de par.
Fallo del cableado entre el sensor | volveran a la normalidad al 2. S:r:{]rlgllizjzlrigir:{:uuqttg i?r?preso
de pary el controlador . :
pary _ E‘P?glar y volver a encender la interno) o el conjunto del
Fallo del cableado entre la bobina | bicicleta. motor.
32 y el circuito impreso (cable flojo:
Sensor de casi desconectado)
33 |par Voltaje sin carga anémalo Si los e-Bike Systems no
34 Voltaje anémalo (detectado detectan ningun error, estos 1. Realizar el ajuste del voltaje de
durante la marcha/con voltaje volveran a la normalidad al referencia del sensor de par.
35 constante alto) apagary volver a encender la 2. Cambiar el conjunto de sensor
- B bicicleta. de par.
36 Voltaje anémalo (detectado (Si los e-Bike Systems detectan el | 3. Cambiar el conjunto de
durante la marcha/otros) mismo error varias veces, estos controlador (circuito impreso
Voltaje andémalo (detectado no pueden volver a la normalidad interno) o el conjunto del
37 durante la marcha a baja aunque se apaguey se vuelva a motor.
velocidad) encender la bicicleta.)
Cambiar el conjunto de sensor de
38 Fallo del sensor de par o del Si los e-Bike Systems no par o el conjunto de controlador o
Sensor de sensor de pedaleo detectan ningun error, estos e] ponjunto del eje de transmi-
pedaleo volveran a la normalidad al sion.
apagar y volver a encender la i i -
Cortocircuito o fallo del sensor de bp ; g| t y Camplar .el qonjunto qe controla
39 odaleo icicleta. dor (circuito impreso interno) o el
P ) conjunto del motor.
Voltaje anémalo del sensor
correspondiente a la corriente de | _. .
la fase U mientras el motor no Si los e-Bike Systems no ) )
esta funcionando detectan ningun error, estos Cambiar el conjunto de controla-
61 | Controlador X X volveran a la normalidad al dor (circuito impreso interno) o el
Voltaje anomalo del sensor apagar y volver a encender la conjunto del motor.
correspondiente a la corriente de | pigicleta.
la fase W mientras el motor no
esta funcionando
Se aplica sobrecorriente a la fase
U del motor
Se aplica sobrecorriente a la fase
V del motor
Se aplica sobrecorriente a la fase -Bi
w deFI) motor \I;gﬁ, :rzl:fr%ﬁr::\rl? dsagoameiznse Cambiar el conjunto de controla-
62 | Motor d dor (circuito impreso interno) o el

conjunto del motor.
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Cadi-

gos de Dlsbf):glt:;/o Detalles del fallo Estado de restablecimiento Operacién
error q
63 Fallo de lectura de datos Si los e-Bike Systems no detectan
) ningun error, estos volveran a la

66 Error de datos de memoria externa normalidad al apagar y volver a
Error de la EEPROM encender la bicicleta.
Detectada temperatura excesiva- | Silos e-Bike Systems no detectan . .
mente baja del circuito impreso | ningun error, estos volveran ala | C@mbiar el conjunto de controla-

Controlador (=20 °C) normalidad al apagar y volver a gg:]_(crl]rt%uggllmgtrgrso interno) o el
" u .

Detectada temperatura excesiva- en_cender I_a bicicleta. :

64 mente alta (125 °C) del circuito ($| los e-Bike Systems detectan el
impreso (incluido el circuito de CC) | MISMO error varias veces, estos

no pueden volver a la normalidad
El sensor esta casi desprendido | aunque se apague y se vuelva a
de la placa encender la bicicleta.)
2 cables estan desconectados
El cable amarillo esta desconec- | Sj |os e-Bike Systems no 1. CaTbl|a:je| CEODJUO;[O de
tado (fase U S controlador (circuito impreso
( ) : detectan ningun error, estos interno) o el conjunto del
67 | Motor El cable azul esta desconectado | volveran a la normalidad al motor.
(fase V) apagary volveraencenderla |, o, mpiar el cable 30 el cable 4
El cable blanco esta desconecta- bicicleta. o el cable 5.
do (fase W)
oo 1. Comprobar el conector del
Desconectado o cortocircuito en codificador
el cable Si los e-Bike Systems no ! : .
detectan ningun error, estos 2. gcz)irmblar el cable del codifica
o | Cofcador o Tea0a o | Cambirlcomuro e
Cortocircuito en el cable negro | picicleta controlador (circuito impreso
: interno) o el conjunto del motor.
4. Cambiar el conjunto de motor.
1. Compruebe la parte de
conexion entre la bateriay la
bicicleta, el conector de carga
del cable de alimentacién.
71 No recibe correctamente datos 2. g%n;bé?gfb}grga del enchufe
de la bateria 3. Cambiar el conjunto de
] ) controlador (circuito impreso
Silos e-Bike Systems no interno) o el conjunto del motor.
detectan ningun error, estos 4. Cambiar el conjunto de la
Bateria volveran a la normalidad al bateria.
?i‘z:?g:trg volvera encender la 1. Cambiar el conjunto de
Voltaje detectado de la bateria gontrolador (CIrC.UItO Impreso
73 excesivamente alto (45 V) interno) o el conjunto del motor.
2. Cambiar el conjunto de la
bateria.
Elindicador de capacidad de la
. . bateria puede parpadear de
74 Fallo interno del sistema manera anémala: consulte el
manual de servicio de la bateria.
Si los e-Bike Systems no 1. Cambiar el convertidor CC-CC
Convertidor detectan ningun error, estos externo.

79 cc/ce Corriente continua (CC) andémala | volveran a la normalidad al 2. Cambiar el conjunto de
apagar y volver a encender la controlador (circuito impreso
bicicleta. interno) o el conjunto del motor.

1. Comprobar el conector del
Si los e-Bike Systems no cable del sensor de velocidad.
Sensor de velocidad desconecta- | detectan ningun error, estos 2. Comprobar el espacio entre el
do volveran a la normalidad en sensor de velocidad y el iman.
cuestion de segundos. 3. Cambiar el conjunto del sensor
_ |Sensorde de velocidad.
velocidad

Ajuste de velocidad detectado

Los e-Bike Systems no volveran
a la normalidad aunque encienda
y apague la bicicleta.

Compruebe si hay un dispositivo
de ajuste de velocidad instalado.
Si hay uno instalado, quitelo y, si
no, pongase en contacto con el
fabricante de la bicicleta.
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HERRAMIENTA DE DIAGNOSTICO YAMAHA E-KIT

Este modelo utiliza la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit para identificar los fallos.

Para obtener informacion adicional sobre el uso de la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit, con-
sulte el manual de utilizacion que se incluye con la herramienta.

Hay dos tipos de herramientas de diagndstico.

Antiguo: software de diagndstico YAMAHA e-Bike

Nuevo: Herramienta de diagndstico de YAMAHA e-Bike (YeDT)

Funciones de la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit

Diagndstico de fallos del motor:

Se leen los codigos de fallo del motor registrados en el controlador y se muestran los resultados. La
instantanea de datos (FFD) son los datos de funcionamiento en el momento en que se detecté un fa-
llo. Estos datos se pueden utilizar para identificar cuando se produjo el fallo y comprobar las condicio-
nes del motor y las condiciones de marcha en el momento del fallo.

Prueba de funcionamiento del Comprueba el funcionamiento y el valor de salida de cada sen-

sistema del motor: sory actuador.
Informacion de la bateria: Muestra los datos de la bateria.
Reinicio del sensor de angulo: Reinicie el ajuste del sensor de angulo. Cuando se instala un

motor nuevo o reparado equipado con sensor de angulo, se re-
comienda programar el nivel/angulo horizontal inicial.

Conexion de la herramienta de diagnostico
N — Yamaha e-kit
1. Verifique que la pantalla esté apagada.
2. Siga pulsando el interruptor de modo de
) asistencia (abajo) [1] y el interruptor de en-
: / cendido [2] mas de 2 segundos.
[1] [2] 3. Verifiqgue que se muestre “Pc” y, a continu-
@WU acion, suelte el interruptor de modo de asis-
\/\_/) tencia (abajo) [1] y el interruptor de encendi-
do[2].
4. Abra la tapa de la toma USB [3] de la pan-
talla.
5. Conecte el cable USB al interruptor y al or-
denador con la herramienta de diagnostico
Yamaha e-kit.

NOTA

¢ Después de desconectar el cable USB, no ol-
vide cerrar la tapa de la toma USB [3].

e Utilice un cable USB de Tipo A a Micro-B que
no sea un cable OTG.

e Cuando la herramienta de diagnostico
Yamaha e-kit esta conectada al vehiculo, el
funcionamiento del indicador multifuncién y
de los indicadores es diferente del funciona-
miento normal.

|

e
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<Interfaz X> Funcién de diagndstico

Fallo del sistema

Este modelo esta equipado con una funcion de autodiagndstico para asegurar el funcionamiento nor-
mal del sistema de asistencia.

Si esta funcién detecta un fallo de funcionamiento en los e-Bike Systems, pone en marcha el sistema
de asistencia con caracteristicas similares y avisa al usuario de que se ha producido un fallo de fun-
cionamiento en los e-Bike Systems.

Para obtener detalles de los codigos de error, consulte las tablas de cédigos de error.

Asimismo, se puede conectar la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit a este modelo para efec-
tuar una localizacién de averias mas detallada. Para mas detalles, consulte “HERRAMIENTA DE
DIAGNOSTICO YAMAHA E-KIT”.

Lista de indicaciones de cédigos de error

Comportamiento de la
Dispositivo que falla asistencia eléctricay
registro de cédigos de error

12 Comunicaciéon entre el motor y la La asistencia eléctrica es

Codigos

Pauta de indicacion de error

Después de que todos los indicadores del modo

de asistencia se enciendan en rojo, los dos pantalla normal.
indicadores centrales del modo de asistencia [1] No se registra codigo de
parpadean en rojo para indicar un cédigo de 13 Pantalla error.

error.
El nimero de parpadeos cada 0,5 segundos 31
indica el décimo digito del cddigo de error, y el
numero de parpadeos cada 0,2 segundos

indica el primer digito del cédigo de error. 32

33

34 Sensor de par

35
36
37
38
Sensor de pedaleo
39
La asistencia eléctrica se
a 11> I1 Il D 61 | Controlador interrumpe después de
determinar el error.
BATTERY 62 Motor Se registra un codigo de
error.
|:| Apagado 63
0 ... Rojo intermitente 66 | Controlador
64
Ejemplo: Cédigo de error 32
a - 67 Motor

68 Codificador

71

o PO B dLlo29 | 73 |Bateria
0505050505 1.0 0.2
2

74

a. Encendido en rojo

b. Apagado 79 Convertidor CC/CC
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- Comportamiento de la
Cédigos Dispositivo que falla asistencia eléctricay

Pauta de indicacion
de error registro de cédigos de error

*Todos los indicadores de modo de asistencia
encendidos [1] y el indicador de bateria [2] par-
padean.

La asistencia por energia
: eléctrica es limitada.
B Sensor de velocidad No se registra codigo de
error.
*Ejemplo cuando el nivel de bateria es del 51-
75% en modo estandar
[_] - Apagado
e ---- Verde intermitente
@ ---- Blanco intermitente
La asistencia eléctrica se
Aunque se pulse el interruptor de encendido interrumpe después de
para encender el sistema, el sistema se apaga - Motor - Bateria determinar el error.
automaticamente después de 4 segundos. Se registra un cédigo de

error.
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Pauta de indicacion

Codigos
de error

Dispositivo que falla

Comportamiento de la
asistencia eléctricay
registro de cédigos de error

*El indicador de modo de asistencia [1] en el ex-
tremo derecho parpadea en color turquesa.

*Ejemplo cuando el nivel de bateria es del 51-
75% en modo alto

KN - Verde

0 ... Turquesa intermitente

KA - Blanco
[ ] - Apagado

Sensor de angulo

Para identificar averias o comprobar
el estado de fallos relacionados con
el sensor de angulo, utilice la herra-
mienta de diagnostico Yamaha e-kit
suministrada aparte por Yamaha.
(Ver pagina 7-16).

El motor no reconoce el
angulo de la bicicleta cuando
el sensor de angulo no
funciona correctamente.

Por tanto, la asistencia
eléctrica resultara extrana
solamente al empezar a
pedalear.

No se registra codigo de
error.

*Todos los indicadores de modo de asistencia
encendidos [1] y el indicador de bateria [2] par-
padean.

BA

*Ejemplo cuando el nivel de bateria es del 51-
75% en modo estandar

[ ] - Apagado

e ---- Verde intermitente
0 ---- Blanco intermitente

Esto no es un fallo. Es un estado en
que el funcionamiento de la asisten-
cia eléctrica es normal. Esto puede
ocurrir o bien dependiendo de la
fuerza de pedaleo y la velocidad a la
que se vaya, o bien si la temperatura
interna de la bateria es igual o infe-
rior a -20 °C, o igual o superior a
81 °C, pero en todo caso vuelve a la
normalidad en cuanto se confirma
que los e-Bike Systems funcionan
adecuadamente o si la temperatura
interna de la bateria vuelve al rango
habitual.

(Cuando la rueda en la que esta
montado el sensor de velocidad gira,
el velocimetro de la pantalla indica la
velocidad).

=) Esto no es un fallo. Es un estado
en que el funcionamiento de la asis-
tencia eléctrica es normal. Esto pue-
de ocurrir dependiendo de la fuerza
de pedaleoy la velocidad a la que se
vaya, pero vuelve a la normalidad
una vez se confirma que los e-Bike
Systems funcionan adecuadamente.

(Cuando se esta cargando con la ba-
teria instalada en la bicicleta)

=) Este estado puede darse cuando
la temperatura interna de la bateria
es de -20°C o inferior 0 80°C o supe-
rior, pero se restablece el estado
normal si la temperatura interna de
la bateria vuelve al margen normal.

La asistencia eléctrica se
interrumpe mientras se
determina el error.

No se registra cédigo de
error.
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N - Magenta
[ ] Apagado

o ---- Blanco intermitente

[
[3]
[4]

5]\
=

.

R~

|
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Modo de autodiagnéstico

Este es el modo en el que se muestra cada tipo
de diagndstico y el contenido de los codigos de
error que se guardan cuando se produce un
error. Se puede cambiar entre el modo de diag-
néstico del sensor de velocidad, el modo de
diagnéstico del motor y el modo de comproba-
cion del registro de errores a través de la panta-
lla.

Procedimientos del modo de

autodiagnéstico

1. Verifique que la pantalla esté apagada.
Pulse el interruptor de encendido [1] para
encender el sistema.
Cuando se enciende el sistema se muestra
la secuencia inicial de indicaciones y, a con-
tinuacion, se restablece la indicacion nor-
mal.

2. Vuelva a pulsar el interruptor de encendido

[1]y siga pulsando el interruptor (aproxima-
damente 10 segundos).
Compruebe que todos los indicadores del
modo de asistencia [2] se enciendan en co-
lor magenta y, a continuacion, suelte el inte-
rruptor de encendido [1].

NOTA
El paso 2 debe realizarse dentro de los 30 se-
gundos siguientes a la realizacion del paso 1.

3. Pulse el interruptor de modo de asistencia
[3] o [4] para cambiar los modos de diag-
nostico.

4. Pulse el botdn de seleccidn de funciones [5]
para abrir el modo de autodiagndstico selec-
cionado.

NOTA
Si se ha equivocado de interruptor, apague la
unidad y repita los pasos 1-4.
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Tabla de modos de autodiagndstico

Pantalla principal

de marcha [A] SALIR
C KA N KD (MEMEMEMD
ASSIST | [S] ASSIST
C I TR D I 1
BATTERY BATTERY
(W]
[A] Sensor de velocidad
(MEMEMEM)D
AssisT | S
WA W EWEW) '
BATTERY
(w]
[A] Motor
(MEMEMEM)D
AssisT | S
BATTERY
(w]
[A] Registro de errores
(MEMEMEM)D
AssisT | S
[w]
[S-]-weeeee Pulse el boton de seleccion durante 10 segundos 0 mas
[S] «+eee- Pulse el botén de seleccion

[ A ]-----Pulse el interruptor del modo de asistencia (arriba)
[ W ]-----Pulse el interruptor del modo de asistencia (abajo)

----Apagado
---Verde
---Magenta

]

[ G

Im -

K ----Blanco

---Blanco intermitente
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* Diagndstico del sensor
de velocidad

Compruebe el funciona-
miento del sensor de
velocidad.
Para mas detalles, ver
“Método de visualizacion
del modo de diagnéstico
del sensor de velocidad”.

* Diagndstico del motor
Compruebe el funciona-
miento del motor.

Para mas detalles, ver
“Método de visualizacion
del modo de diagnéstico
del motor”.

e Modo de comprobacion
del registro de errores

Recupera los registros de
fallos del controlador para
mostrar la lista de codigos
de error.
Para mas detalles, ver
“Método de visualizacion
del modo de comproba-
cion del registro de erro-

res".
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(1]

ASSIST
C I 17T T
BATTERY
0 ---- Magenta intermitente
I - Magenta
[ ] - Apagado
KA - Blanco
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Método de indicacion del modo de
diagndstico del sensor de velocidad
Para determinar si el controlador esta recono-
ciendo correctamente la senal del sensor de
velocidad, gire la rueda a la que esta conectado
el sensor de velocidad y verifique que la indica-
cion de la pantalla esté vinculada a la rotacion
de la rueda.

1. Abra el modo de diagndstico del sensor de
velocidad.

Ver “Tabla de modos de autodiagnéstico”.

2. Al levantar y girar la rueda (con el sensor de

velocidad), el indicador de bateria [1] ilumina-
do en blanco se mueve de derecha a izquierda.
Antes de girar la rueda (con el sensor de ve-
locidad), el indicador de bateria [1] del extre-
mo derecho se ilumina en blanco.
El sistema cuenta cada rotacién de la rueda.
El indicador de bateria [1] iluminado en blan-
co se mueve de derecha a izquierda y, cuan-
do llega al extremo izquierdo, vuelve al ex-
tremo derecho.

NOTA

* Debe girar la rueda (con el sensor de velocid-
ad) al menos 3 veces y asegurarse de que el
indicador de bateria [1] iluminado en blanco
se mueve de derecha a izquierda 3 veces.

* Si el sensor de velocidad falla, el indicador de
bateria [1] iluminado en blanco se mueve de
derecha a izquierda antes de que la rueda
(con el sensor de velocidad) se gire, aunque
sea una vez, o el indicador de bateria [1] ilu-
minado en blanco no se mueve aunque la
rueda (con el sensor de velocidad) se gire
una vez (hay retardo en el movimiento del in-
dicador de bateria [1], iluminado en blanco).

Método de indicaciéon del modo de

diagnéstico del motor

Puede comprobar el estado de los fallos del

motor.

1. Abra el modo de diagndstico del motor.

Consulte “Procedimientos del modo de auto-
diagndstico”.
Pulse el interruptor de la luz [1] para selec-
cionar el voltaje de referencia del sensor de
par, la corriente del motor, las indicaciones
de error (<E2>, <E4>) y la comprobacién del
funcionamiento de la pantalla.



<Interfaz X> Funcidn de diagndéstico

Lista de métodos de indicacion del modo de diagndstico del motor

Elementos de

referencia del
sensor de par

BA

i i6 Indicacion
inspeccion
Il - Magenta
CIIIM]EI) O v
intermitent
1) Voltaje de A55|ST ﬂ . intermitente

--- Blanco

intermitente

Indica valores compren-
didos entre 0,0y 5,0 (V).

Z(D Pulse el interruptor de la luz

L

2) Corriente del
motor

N ¢ TN D

ASSIST

Il D
BATTERY

11

Magenta

Azul
intermitente

Apagado

Indica la corriente de
salida del motor en
modo alto.

Z(D Pulse el interruptor de la luz

L

3) Indicacion de
error

v EVIVEND

ASSIST

BA

Magenta

Amarillo
intermitente

Blanco
intermitente

Cuando hay un error,
indica (E2) (motor) o
(E4) (controlador).

* Cuando no hay erro-
res, se omite la indica-
cion de errores y se
pasa ala comprobacioén
del funcionamiento de la
pantalla.

- .
Z(D Pulse el interruptor de la luz

L

4) Comprobacién
del funcionamiento
de la pantalla

(vEVEMENMDY
ASSIST

(WEWEWEW)
BATTERY

Magenta
Blanco

El segmento se ilumina-
ra por completo al pulsar
el selector de funciones.

ED Pulse el interruptor de laluz o d) Pulse el interruptor de encendido

L

Apagado
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.................. 2]

N - Magenta

Q ---- Verde intermitente
0 ---- Blanco intermitente

* Como determinar si el sensor de par funciona
correctamente o no
Entre 0,2y 1,1V =normal
Si el sensor de par se encuentra fuera de
dicho margen
-> Aplicar la funcién de ajuste del voltaje de

referencia del sensor de par.

Si el sensor de par sigue fuera del margen
normal después de ajustar el voltaje de
referencia
-> Fallo del sensor de par (cambiar)

7-8

1) Voltaje de referencia del sensor de par

a. El segundo indicador de modo de asistencia
[1] por la izquierda parpadea en verde y los
demas indicadores de modo de asistencia se
iluminan en magenta. En ese momento se
puede oir el ruido del motor.

. Todos los indicadores de bateria [2] par-
padean en blanco y el numero de parpadeos
indica el voltaje de referencia del sensor de
par. Por ejemplo, si el indicador de bateria [2]
parpadea 5 veces seguidas, el voltaje de ref-
erencia del sensorde pares 0,5V.

. El estado del sensor de par es normal si el
voltaje indicado esta comprendido entre 0,2
y1,1V.

Realice un ajuste del voltaje de referencia
del sensor de par si los valores indicados se
encuentran fuera de dicho margen.

H “= ” _
.flljllse el interruptor de la luz ;D de la pan
alla.

e. Vaya a 2) Corriente del motor.

Funcion de ajuste del voltaje de referencia

del sensor de par.
Encienda la pantalla y déjela encendida.

Directrizz Hasta que la pantalla se apague
automaticamente  (unos 5
minutos).

NOTA

No coloque los pies en los pedales mientras
realiza el ajuste del voltaje de referencia del
sensor de par.
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el ASSIST | 2]

C I
TN - Magenta
[ ] - Apagado

o ---- Azul intermitente

Corriente del motor (%) Indicacion
75-100 BATTERY
50-74 BATTERY

] C_ 1T TR
25-49 BATTERY
] (. W )
1-24 BATTERY
0 a i nm 0 D
BATTERY
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2) Corriente del motor

a. El segundo indicador de modo de asistencia
[1] por la izquierda parpadea en azul y los
demas indicadores de modo de asistencia se
iluminan en magenta.

b. Verifique que los indicadores de bateria [2]
se iluminen en blanco al accionar el freno tra-
sero y al pisar con fuerza los pedales. El
numero de indicadores de bateria ilumina-
dos (2) indica la corriente del motor (%).
¢ Todos los indicadores de bateria [2] estan

iluminados: correcto

e Se iluminan los segmentos 0-3 del indica-

dor de bateria [2]: Si se ha utilizado la bici-
cleta inmediatamente antes de comprobar
la corriente del motor, es posible que la
bateria o el control de temperatura del
controlador esté funcionando; por tanto,
espere a que se enfrie la bicicleta.
Si no ha utilizado la bicicleta inmediata-
mente antes de comprobar la corriente del
motor, vuelva a comprobarla utilizando
una bateria que funcione correctamente.

* Se iluminan los segmentos 0-3 del indica-
dor de bateria [2]: La respuesta de la bat-
eria es débil en invierno (bajas temperatu-
ras); por tanto, utilice una bateria que haya
estado guardada en un lugar con calefac-
cion.

* Se iluminan los segmentos 0-3 del indica-
dor de bateria [2]: Cambiar el conjunto del
controlador (placa de circuito interno).

H “= ” _
C. flljllse el interruptor de la luz ED de la pan
alla.

d. Vaya a 3) Indicacion de error.
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2]

I - Magenta

0 ---- Amarillo intermitente
0 ---- Blanco intermitente

3) Indicacion de error

a. Cuando hay un fallo, el segundo indicador de
modo de asistencia [1] por la izquierda par-
padea en amarillo y los demas indicadores
de modo de asistencia se iluminan en ma-
genta. Todos los indicadores de bateria [2]
parpadean dos o cuatro veces consecutivas.
Si el indicador de bateria [2] parpadea dos
veces consecutivas, indica el codigo de error
<E2> (motor) y, si parpadea cuatro veces, in-
dica el codigo de error <E4> (controlador).

NOTA
Compruebe el cddigo de error si se muestra
<E2> 0 <E4>.
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b. Pulse el interruptor de la luz ;D de la pan-
talla.

c. Vaya a 4) Comprobacion del funcionamiento
de la pantalla.

NOTA
Compruebe el cddigo de error si se muestra
<E2> 0 <E4>.

* Si no hay ningun fallo, omita la indicacion de
error y pase a la comprobacién del funciona-
miento de la pantalla.

* Realice una comprobacion final para verificar
gue no haya ninguna indicacion de error en
este modo cuando vaya a efectuar repara-
ciones o cambiar piezas.
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(VEVEMEMD
ASSIST

(wEwWEWEW)
BATTERY

4

C€cEcliclc)
ASSIST

(WEWEWEW)
BATTERY

4

(YERYERYHNVY)

ASSIST
(WwEWEWEW)
BATTERY
(WEWEWEWD
ASSIST
(wEWEWEW)
BATTERY
(N I 1 .
ASSIST
C I I 11D
BATTERY

TN - Magenta
KA - Blanco
.... Cian

--.- Amarillo
[ ] - Apagado

=

.

R~

|

[1]
[2]
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4) Comprobacion del funcionamiento de

la pantalla

a. Todos los segmentos de pantalla se ilumi-
naran en el orden indicado en la ilustracién
de laizquierda.

b. Cambie la pantalla si hay segmentos que no
se iluminan o si se iluminan en un orden de
color diferente.

c. Pulse el interruptor de encendido (l) oelin-
terruptor de la luz E ”de la pantalla.

d. La pantalla se apaga.

Método de indicacion del modo de
comprobacion del registro de errores

Se guardan los tres tipos de codigo de error
mas recientes que se han registrado cuando se
ha producido un error.

1. Abra el modo de comprobacion del registro de er-
rores.
Consulte “Procedimientos del modo de autodiag-
nostico”.
La pantalla muestra los tres cddigos de error mas
recientes. Para cambiar entre codigos de error,
pulse el interruptor de modo de asistencia [1] 0 [2].
Para apagar la pantalla, pulse el interruptor de en-
cendido [3].
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Lista de métodos de indicaciéon del modo de comprobacioén del registro de errores

Indicacion

Descripcion

Cuando no hay
codigos de error

C(RERNERIER)
ASSIST

BA

ﬂ Rojo

0 ---- Blanco intermitente

Todos los indicadores del modo de asistencia
se iluminan en rojo.

Todos los indicadores de bateria parpadean en
blanco.

Cuando hay 1-3
cédigos de error

CREVEVI WD

ASSIST

BAITERY

--- Rojo

--- Magenta

--- Magenta intermitente
--- Apagado

--- Blanco intermitente

gl

Ejemplo: Cédigo de error 32

a —

b\ [ S S ||

0505050505 1.0 |- <0
2

a. Encendido en blanco
b. Apagado

Los indicadores de modo de asistencia 1-3 del
lado derecho se iluminan en magenta e indican
el numero de cddigos de error registrados.

De los indicadores de modo de asistencia
iluminados en magenta, el numero de luces
intermitentes por la derecha indica el numero
de codigo de error que se muestra en ese
momento.

Los dos indicadores de bateria del centro
parpadean en blanco y el nimero de parpadeos
indica el nimero de cédigo de error.

El nimero de parpadeos en el intervalo de 0,5
segundos indica el décimo digito del codigo de
error, y el nimero de parpadeos en el intervalo
de 0,2 segundos indica el primer digito del
codigo de error.

7-12




<Interfaz X> Funcidn de diagndéstico

Borrado del historial de fallos

N / 1. Mientras pulsa el interruptor de la luz [1] du-
rante la indicacién del cédigo de error, pulse
los interruptores de modo de asistencia [2] 0
[3].

2. Cuando se borra el historial, todos los indi-
cadores del modo de asistencia se iluminan
en rojo y todos los indicadores de bateria
parpadean en blanco. Pulse el interruptor de

[2]

TR

[3]

encendido para apagar la pantalla.

NOTA
No olvide borrar el historial de diagndstico des-
pués de cambiar el motor u otras piezas.
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Lista de cédigos de error y las correspondientes operaciones de asistencia

Cédi-

Se aplica una corriente anémala
a la fase U del motor

Se aplica una corriente anémala
a la fase V del motor

Se aplica una corriente anémala
a la fase W del motor

apague y se vuelva a encender la
bicicleta.

gos de D'slf:fs; Itll;’o Detalles del fallo Estado de restablecimiento Operacion
error q
1. Comprobar el conector de la
pantalla.
2. Cambiar el conjunto de la
Se han interrumpido las comuni- | Sj| Bike Syst pantal_la.
12 |Pantalla . Ilos e-Bike systems no 3. Cambiar el cable 2.
caciones a la pantalla. detectan ningun error, estos 4. Cambiar el conjunto de
volveran a la normalidad en controlador (circuito impreso
cuestion de segundos. interno) o el conjunto del
motor.
13 Motor Fallo de datos de comunicacion a Verificar que la combinacion de
- Pantalla la pantalla motor y pantalla sea correcta.
No hay sefales de comunicacion
Desconectado Si los e-Bike Svst 1. Cambiar el conjunto de sensor
81 Cortocircuitado détgit; ;iﬁgu);lseerr;? :z(;tos de par.
Fallo del cableado entre el sensor | volveran a la normalidad al 2. S:r:{]rlgllizjzlrigir:{:uuqttg i?r?preso
de pary el controlador . :
pary _ E‘P?glar y volver a encender la interno) o el conjunto del
Fallo del cableado entre la bobina | bicicleta. motor.
32 y el circuito impreso (cable flojo:
Sensor de casi desconectado)
33 |par Voltaje sin carga anémalo Si los e-Bike Systems no
34 Voltaje anémalo (detectado detectan ningun error, estos 1. Realizar el ajuste del voltaje de
durante la marcha/con voltaje volveran a la normalidad al referencia del sensor de par.
35 constante alto) apagary volver a encender la 2. Cambiar el conjunto de sensor
- B bicicleta. de par.
36 Voltaje anémalo (detectado (Si los e-Bike Systems detectan el | 3. Cambiar el conjunto de
durante la marcha/otros) mismo error varias veces, estos controlador (circuito impreso
Voltaje andémalo (detectado no pueden volver a la normalidad interno) o el conjunto del
37 durante la marcha a baja aunque se apaguey se vuelva a motor.
velocidad) encender la bicicleta.)
Cambiar el conjunto de sensor de
38 Fallo del sensor de par o del Si los e-Bike Systems no par o el conjunto de controlador o
Sensor de sensor de pedaleo detectan ningun error, estos e] ponjunto del eje de transmi-
pedaleo volveran a la normalidad al sion.
apagar y volver a encender la i i -
Cortocircuito o fallo del sensor de bp ; g| t y Camplar .el qonjunto qe controla
39 odaleo icicleta. dor (circuito impreso interno) o el
P ) conjunto del motor.
Voltaje anémalo del sensor
correspondiente a la corriente de | _. .
la fase U mientras el motor no Si los e-Bike Systems no ) )
esta funcionando detectan ningun error, estos Cambiar el conjunto de controla-
61 | Controlador X X volveran a la normalidad al dor (circuito impreso interno) o el
Voltaje anomalo del sensor apagar y volver a encender la conjunto del motor.
correspondiente a la corriente de | pigicleta.
la fase W mientras el motor no
esta funcionando
Se aplica sobrecorriente a la fase
U del motor
Se aplica sobrecorriente a la fase
V del motor
Se aplica sobrecorriente a la fase -Bi
w deFI) motor \I;gﬁ, :rzl:fr%ﬁr::\rl? dsagoameiznse Cambiar el conjunto de controla-
62 | Motor d dor (circuito impreso interno) o el

conjunto del motor.
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Cadi-

gos de Dlsbf):glt:;/o Detalles del fallo Estado de restablecimiento Operacién
error q
63 Fallo de lectura de datos Si los e-Bike Systems no detectan
) ningun error, estos volveran a la

66 Error de datos de memoria externa normalidad al apagar y volver a
Error de la EEPROM encender la bicicleta.
Detectada temperatura excesiva- | Silos e-Bike Systems no detectan . .
mente baja del circuito impreso | ningun error, estos volveran ala | C@mbiar el conjunto de controla-

Controlador (=20 °C) normalidad al apagar y volver a gg:]_(crl]rt%uggllmgtrgrso interno) o el
" u .

Detectada temperatura excesiva- en_cender I_a bicicleta. :

64 mente alta (125 °C) del circuito ($| los e-Bike Systems detectan el
impreso (incluido el circuito de CC) | MISMO error varias veces, estos

no pueden volver a la normalidad
El sensor esta casi desprendido | aunque se apague y se vuelva a
de la placa encender la bicicleta.)
2 cables estan desconectados
El cable amarillo esta desconec- | Sj |os e-Bike Systems no 1. CaTbl|a:je| CEODJUO;[O de
tado (fase U S controlador (circuito impreso
( ) : detectan ningun error, estos interno) o el conjunto del
67 | Motor El cable azul esta desconectado | volveran a la normalidad al motor.
(fase V) apagary volveraencenderla |, o, mpiar el cable 30 el cable 4
El cable blanco esta desconecta- bicicleta. o el cable 5.
do (fase W)
oo 1. Comprobar el conector del
Desconectado o cortocircuito en codificador
el cable Si los e-Bike Systems no ! : .
detectan ningun error, estos 2. gcz)irmblar el cable del codifica
o | Cofcador o Tea0a o | Cambirlcomuro e
Cortocircuito en el cable negro | picicleta controlador (circuito impreso
: interno) o el conjunto del motor.
4. Cambiar el conjunto de motor.
1. Compruebe la parte de
conexion entre la bateriay la
bicicleta, el conector de carga
del cable de alimentacién.
71 No recibe correctamente datos 2. g%n;bé?gfb}grga del enchufe
de la bateria 3. Cambiar el conjunto de
] ) controlador (circuito impreso
Silos e-Bike Systems no interno) o el conjunto del motor.
detectan ningun error, estos 4. Cambiar el conjunto de la
Bateria volveran a la normalidad al bateria.
?i‘z:?g:trg volvera encender la 1. Cambiar el conjunto de
Voltaje detectado de la bateria gontrolador (CIrC.UItO Impreso
73 excesivamente alto (45 V) interno) o el conjunto del motor.
2. Cambiar el conjunto de la
bateria.
Elindicador de capacidad de la
. . bateria puede parpadear de
74 Fallo interno del sistema manera anémala: consulte el
manual de servicio de la bateria.
Si los e-Bike Systems no 1. Cambiar el convertidor CC-CC
Convertidor detectan ningun error, estos externo.

79 cc/ce Corriente continua (CC) andémala | volveran a la normalidad al 2. Cambiar el conjunto de
apagar y volver a encender la controlador (circuito impreso
bicicleta. interno) o el conjunto del motor.

1. Comprobar el conector del
Si los e-Bike Systems no cable del sensor de velocidad.
Sensor de velocidad desconecta- | detectan ningun error, estos 2. Comprobar el espacio entre el
do volveran a la normalidad en sensor de velocidad y el iman.
cuestion de segundos. 3. Cambiar el conjunto del sensor
_ |Sensorde de velocidad.
velocidad

Ajuste de velocidad detectado

Los e-Bike Systems no volveran
a la normalidad aunque encienda
y apague la bicicleta.

Compruebe si hay un dispositivo
de ajuste de velocidad instalado.
Si hay uno instalado, quitelo y, si
no, pongase en contacto con el
fabricante de la bicicleta.
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HERRAMIENTA DE DIAGNOSTICO YAMAHA E-KIT

Este modelo utiliza la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit para identificar los fallos.

Para obtener informacion adicional sobre el uso de la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit, con-
sulte el manual de utilizacion que se incluye con la herramienta.

Hay dos tipos de herramientas de diagndstico.

Antiguo: software de diagndstico YAMAHA e-Bike

Nuevo: Herramienta de diagndstico de YAMAHA e-Bike (YeDT)

Funciones de la herramienta de diagnostico Yamaha e-kit

Diagndstico de fallos del motor:

Se leen los codigos de fallo del motor registrados en el controlador y se muestran los resultados. La
instantanea de datos (FFD) son los datos de funcionamiento en el momento en que se detecté un fa-
llo. Estos datos se pueden utilizar para identificar cuando se produjo el fallo y comprobar las condicio-
nes del motor y las condiciones de marcha en el momento del fallo.

Prueba de funcionamiento del Comprueba el funcionamiento y el valor de salida de cada sen-

sistema del motor: sory actuador.
Informacion de la bateria: Muestra los datos de la bateria.
Reinicio del sensor de angulo: Reinicie el ajuste del sensor de angulo. Cuando se instala un

motor nuevo o reparado equipado con sensor de angulo, se re-
comienda programar el nivel/angulo horizontal inicial.
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(I
ASSIST
& I [ I D
BATTERY
[ ] - Apagado
-~ Amarillo
KA - Blanco
ptwﬂ,ﬂ,/

& (O

Conexidn de la herramienta de diagnostico

Yamaha e-kit

1.
2.

NOTA

Verifique que la pantalla esté apagada.

Siga pulsando el interruptor de modo de
asistencia (abajo) [1] y el interruptor de en-
cendido [2] mas de 2 segundos.

Verifique que los indicadores de modo de
asistencia 3° y 4° [3] por la derecha se ilumi-
nan en amarillo y blanco como se muestra
en la ilustracion, y las luces amarilla y blanca
se mueven de derecha a izquierda. A con-
tinuacion, suelte el interruptor del modo de
asistencia (abajo) [1] y el interruptor de en-
cendido [2].

Abra la tapa de la toma USB [3] de la pan-
talla.

Conecte el cable USB a la pantalla y al orde-
nador con la herramienta de diagnostico
Yamaha e-kit.

Después de desconectar el cable USB, no ol-
vide cerrar la tapa de la toma USB [3].

Utilice un cable USB de Tipo A a Micro-B que
no sea un cable OTG.

Cuando la herramienta de diagnostico
Yamaha e-kit esta conectada al vehiculo, el
funcionamiento del indicador multifuncion y
de los indicadores es diferente del funciona-
miento normal.

7-17



Manual de servicio del motor y el indicador
DU-08
Publicado en diciembre de 2022
Se prohibe la reproduccion no autorizada
Publicado por: Yamaha Motor Co., Ltd.




FR

AW
DE
TRI (ES)




