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Informazioni generali
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Informazioni generali

Unita di comando (PW-X2, PW-X2 45)
Unita di comando (PWseries TE/ST)
Unita di comando (PWseries CE)
Unita di comando (PW-X3)
Antriebseinheit (PWseries S2)
Set sensore velocita (Tipo a raggi)
a) Magnete per raggi
b) Sensore velocita (Tipo a raggi)
7. Set sensore velocita (Tipo rotore)

a) Magnete rotore

b) Sensore velocita (Tipo rotore)
8. Unita display (Display X)

a) Display

b) Morsetto

c) Interruttore
9. Unita display (Display A)
10. Unita display (Display B)

a) Schermi (staccabile)

b) Supporto schermo

c) Fernschalter
11. Unita display (Display C)

a) Display

b) Morsetto

C) Interruttore
12. Unita display (Interface X)

a) Unita di comunicazione

b) Distanziale

c) Interruttore remoto
13. Cavo intermedio (unita display-unita di
comando)
a) Filo conduttore 9
b) Copri connettore
c) Tubo

o0k wd -



Installazione

Schema elettrico

Installazione
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Installazione

<PW-X3/PWseries S2> Schema elettrico

ALLA

SPINA, PRESA CC
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6pins AL DISPLAY
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G = Verde
Gy = Grigio

L =Blu

Or = Arancione

P = Rosa
R = Rosso
Sb = Azzurro
W = Bianco
Y = Giallo
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Installazione

Gruppo unita di comando <PW-X2, PW-X2 45>

Telaio della bicicletta —\

263
[>2] 11 N-m (1.1 kgf-m) |

w4
«\O\X‘ € 5 /V/b T

\

| 45 N-m (4.5 kgf-m) |

[Y2] 22 N-m (2.2 kgf-m)

Ordine

Intervento/Parte

Quantita

Osservazioni

O NO Ok WD =

Rimozione del gruppo
unita di comando dal
telaio della bicicletta.
Controdado

Crociera e corona/e
Bullone (M6)

Rondella

Bullone (M8)

Rondella

Gruppo unita di comando.
Tappo gruppo unita di
comando

N = MNDMNDNNDN = =

Seguire la procedure operativa per la rimozione.

Vite sinistrorsa

Fondamentalmente non occorre rimuovere questi
componenti, ma potrebbero essere rimossi a seconda

della tolleranza.

Per l'installazione, invertire la procedura di rimozione.




Installazione

Telaio della
bicicletta \\

[%]11 N-m (1.1 kgf-m) |

[%2]22 N-m (2.2 kgf-m) |

2]

2-4

Introduzione

AVVERTENZA

Poiché il gruppo unita di comando & un mec-
canismo di precisione, nhon smontarlo o
esercitarvi troppa forza (ad esempio, NON
colpire questo prodotto con un martello).

In particolare, la pedivella & direttamente
collegata all’interno del gruppo unita di co-
mando e se la si danneggia si rischiano gua-
sti.

Rimozione del gruppo unita di comando.
Rimuovere le parti nell’ordine illustrato in “Ri-
mozione del gruppo unita di comando dal telaio
della bicicletta”.

NOTA
Per rimuovere agevolmente il gruppo unita di
comando dal telaio della bicicletta, allentare il
bullone (M6) [6] di 2-3 giri, quindi battere leg-
germente sulla testa del bullone con un martel-
lo in plastica per spingere verso I'interno la par-
te sporgente [a] della spina gruppo unita di
comando.

Installazione del gruppo unita di comando.
1. Installare:

e Gruppo unita di comando. [1]

 Bullone (M8) e rondella x 2 [2]

* Bullone (M6) e rondella x 2 [3]

NOTA

e Prima di installare il gruppo unita di comando
sul telaio della bicicletta, rimuovere il frenafi-
letti LOCTITE® vecchio dal bullone (M6) [3] e
il tappo gruppo unita di comando (ad esempio
usando una spina filettata e una fustella filet-
tata). Dopo di che, battere leggermente sulla
parte sporgente [a] della spina gruppo unita di
comando con un martello in plastica per spin-
gerla verso I'interno.

* Applicare LOCTITE® 263 alla parte filettata
del bullone (M6) [3].

* Non serrare completamente il bullone e la
rondella.




Installazione

2. Serrare:
* Bullone (M8) e rondella [2] x 2

[“|22Nm (2,2kgt-m) |

* Bullone (M6) e rondella [3] x 2
[ [11Nm@,1kgtm) |

3. Installare:
Crociera e corona/e [4]
Controdado (vite sinistrorsa) [5]
4. Serrare:
Controdado (vite sinistrorsa) [5]

[\ |45Nm (45kgtm) |




Installazione

Gruppo unita di comando <PW-X3/PWseries S2>

Telaio della bicicletta [“2]22 N-m (2.2 kgf-m) |

\

m
)

®/

/\/

U

[2] 45 N-m (4.5 kgf-m) | 2
Ordine Intervento/Parte Quantita Osservazioni
Rimozione del gruppo Seguire la procedure operativa per la rimozione.

unita di comando dal
telaio della bicicletta.

1 Controdado 1 | Vite sinistrorsa

2 Crociera e corona/e 1

3 Bullone (M8) 4 | Durante Iinstallazione, stringere il bullone laterale sen-

za il connettore.

4 Rondella 4

5 Gruppo unita di comando. 1

6 Tappo gruppo unita di 2 | Fondamentalmente non occorre rimuovere questi
comando componenti, ma potrebbero essere rimossi a seconda

della tolleranza.
Per l'installazione, invertire la procedura di rimozione.




Installazione

Gruppo unita di comando <PW-X3/PWseries S2>

Telaio della bicicletta

[]0.3 N-m (0.03 kgf-m) |

Ordine

Intervento/Parte

Quantita

Osservazioni

1

2

Pulsante a esagono incas-
sato
Copertura laterale

3/4

1

PW-X3: 3 bulloni / PWseries S2: 4 bulloni
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Installazione

>

[“2]22 N-m (2.2 kgf-m) |

Telaio della

Introduzione

AVVERTENZA

Poiché il gruppo unita di comando & un mec-
canismo di precisione, nhon smontarlo o
esercitarvi troppa forza (ad esempio, NON
colpire questo prodotto con un martello).

In particolare, la pedivella & direttamente
collegata all’interno del gruppo unita di co-
mando e se la si danneggia si rischiano gua-
sti.

Rimozione del gruppo unita di comando.
Rimuovere le parti nell’ordine illustrato in “Ri-
mozione del gruppo unita di comando dal telaio
della bicicletta”.

NOTA
Per rimuovere agevolmente il gruppo unita di
comando dal telaio della bicicletta, allentare il
bullone (M8) [5] di 2-3 giri, quindi battere leg-
germente sulla testa del bullone con un martel-
lo in plastica per spingere verso I'interno la par-
te sporgente [a] della spina gruppo unita di
comando.

Installazione del gruppo unita di comando.
1. Installare:

e Gruppo unita di comando. [1]

e Bullone (M8) e rondella x 4 [2]

NOTA

e Prima di installare il gruppo unita di comando
sul telaio della bicicletta, battere leggermente
sulla parte sporgente [a] della spina gruppo
unita di comando con un martello in plastica
per spingerla verso l'interno.

* Prima di installare il gruppo unita di comando
sul telaio della bicicletta, verificare di istradare
tutti i cavi attraverso le aperture [b].

* Non serrare completamente il bullone e la
rondella.

e Durante I'installazione, stringere il bullone lat-
erale senza il connettore.

2. Serrare:
* Bullone (M8) e rondella [2] x 4

[“ |22Nm (2,2kgf-m) |




Installazione

3. Installare:

» Crociera e corona/e [3]

» Controdado (vite sinistrorsa) [4]
4. Serrare:

e Controdado (vite sinistrorsa) [4]

[V |45 Nm (4,5kgtm) |

5. Installare:
e Copertura laterale [6]
* Pulsante a esagono incassato [7] x 3

NOTA

e Prima di installare la copertura laterale sul
gruppo unita di comando, rimuovere il frenafi-
letti LOCTITE® vecchio dal pulsante a esago-
no incassato [7] e dal foro gruppo unita di co-
mando (ad esempio usando una spina
filettata e una fustella filettata).

e Prima di installare la copertura laterale sul
gruppo unita di comando, istradare i cavi della
batteria davanti e gli altri cavi dietro I'asse di
trasmissione.

e Applicare LOCTITE® 263 alla parte filettata
del pulsante a esagono incassato [7].

* Non serrare completamente il pulsante a esa-

[%4]0.3 N-m (0.03 kgf-m) | gono incassato.

Telaio della bicicletta

[7]

6. Serrare:
* Pulsante a esagono incassato [7] x 3
(PW-X3: 3 bulloni / PWseries S2: 4 bulloni)

[“[0,3N-m (0,03 kgf-m) |

2-9



Installazione

Gruppo unita di comando <PWseriesTE /ST /CE>

~ %] 40 N-m (4.0 kgf-m) |

Ordine

Intervento/Parte

Quantita

Osservazioni

O~ ODN =

Rimozione del gruppo
unita di comando dal
telaio della bicicletta.
Controdado

Crociera e corona/e
Bullone flangiato (M8)
Dado flangiato (M8)

Gruppo unita di comando.

—_ W W = =

Seguire la procedure operativa per la rimozione.

Vite sinistrorsa

Per l'installazione, invertire la procedura di rimozione.

2-10



Installazione

Vite

Gamma di angola-
zione secondo le
posizioni delle viti

-18° —+30°
Secondaria (B):

-30°—+18°
> Direzione del
semiasse
Contrassegno

Posizionatore copertura

Regolazione iniziale (A):

2-11

Rimozione della copertura completa.

La copertura completa é fissata al gruppo unita
di comando con nastro adesivo, per cui, una
volta rimossa, non puo essere riutilizzata. Utiliz-
zare una copertura completa nuova quando si
rimonta la copertura completa.

Installazione della copertura completa.

1.

Pulire:
Pulire la superficie del gruppo unita di co-
mando con uno sgrassatore.

. Posizionare:

Allineare i tre fori del posizionatore copertu-
ra ai bulloni del gruppo unita di comando e
posizionare il posizionatore copertura sull’u-
nita di comando.

Installare:

Dopo aver regolato I'angolazione con le viti
in base al segno, staccare una pellicola sul
nastro adesivo e spingere il centro della co-
pertura completa finché aderisce al gruppo
unita di comando.

. Rimuovere:

Rimuovere il posizionatore copertura e tirare
le linguette in ambo le direzioni.



Installazione

Unita display <Display A>

[/ 0.8 N-m (0.08 kgf-m) |

Ordine Intervento/Parte Quantita Osservazioni

Rimozione dell’unita Seguire la procedure operativa per la rimozione.
display dal manubrio
della bicicletta.

1 Bullone 1
2 Unita display 1
3 Foglio di gomma 2 | Forniti come ricambi. Lunita display inizialmente

presenta questi componenti.
Per l'installazione, invertire la procedura di rimozione.
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Installazione

Unita display <Display X>

[*2] 0.8 N-m (0.08 kgf-m)|

[s2]2 N-m (0.2 kgf-m) |

Ordine Intervento/Parte Quantita Osservazioni
Rimozione del display e Seguire la procedure operativa per la rimozione.
dell’interruttore dal
manubrio della bicicletta.
1 Bullone 1
2 Adattatore in gomma 2
3 Morsetto 1
4 Bullone 2
5 Bullone 4
6 Copertura display (SX) 1 | “L-01” stampato sul lato posteriore.
7 Copertura display (DX) 1 | “R-01” stampato sul lato posteriore.
8 Segnalazione 1
9 Vite 1
10 Interruttore 1
11 Foglio digomma 2 | Forniti come ricambi. Linterruttore inizialmente pre-
senta questi componenti.
Per l'installazione, invertire la procedura di rimozione.
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Installazione

Unita display <Display B>

[%<] 0.5 N-m (0.05 kgf-m) |

2] 0.8 N-m (0.08 kgf-m) |

[%2]1.2 N-m (0.12 kgf-m) |

Ordine

Intervento/Parte

Quantita

Osservazioni

1

O NO O kWD

Bullone

Bullone

Schermo

Bullone

Supporto schermo
Adattatore in gomma
Vite

Interruttore

1

1
1
2
2
2
1
1

Installare questo bullone se necessario.
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Installazione

Unita display <Display C>

[>2]2 N-m (0.2 kgf-m) |

32

[“]2 N-m (0.2 kgf-m) |

Ordine

Intervento/Parte

Quantita

Osservazioni

© 00N OB~ WNh =

Rimozione del display e
dell’interruttore dal
manubrio della bicicletta.
Bullone

Adattatore in gomma
Morsetto
Segnalazione
Bullone

Interruttore

Bullone

Supporto display
Foglio digomma

NS I O R T \C I

Seguire la procedure operativa per la rimozione.

Forniti come ricambi. Linterruttore inizialmente pre-

senta questi componenti.

Per l'installazione, invertire la procedura di rimozione.
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Installazione

Unita display <Interface X>

[2]1.25 N-m (0.125 kgf-m) |

Ordine

Intervento/Parte

Quantita

Osservazioni

(G200~ O I \V]

Rimozione dell’unita di
comunicazione e dell’in-
terruttore dal manubrio
della bicicletta.

Bullone fisso unita di

comunicazione
Collare 1

Unita di comunicazione
Collare 2
Distanziale

Vite fissa interruttore
remoto
Interruttore remoto

—t ot o,k

Seguire la procedure operativa per la rimozione.

Il distanziale pu® essere fissato anche sotto I'attacco

del manubrio.

Per l'installazione, invertire la procedura di rimozione.

2-16



Installazione

[2] 0.55 N-m (0.055 kgf-m) |

[2] 1.25 N-m (0.125 kgf-m) |

Installazione dell’unita display (Interface X)
1. Installare:

e Interruttore remoto [1]

* Vite fissa interruttore remoto [2]

NOTA
Installare l'interruttore remoto all’esterno della
staffa della leva del freno posteriore.

2. Serrare:
* Vite fissa interruttore remoto [2]

[%]0.55 N-m (0,055 kgtm) |

3. Installare:

e Distanziale [3]
NOTA
Installare il distanziale sopra o sotto I'attacco

del manubrio e fissarlo con il tappo dell’attacco
[4] e relativo bullone [5].

2-17

4. Installare:
» Collare 2 [6]
e Unita di comunicazione [7]
 Collare 1[8]
 Bullone fisso unita di comunicazione [9]

NOTA
Inserire il collare 2 e il collare 1 nel foro sull’uni-
ta di comunicazione e fissare I'unita di comuni-
cazione al distanziale con il bullone fisso unita
di comunicazione.

5. Serrare:
* Bullone fisso unita di comunicazione [9]

|\g| 1,25 N-m (0,125 kgf-m) |
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Cavo intermedio

Cavo del display

Ordine Intervento/Parte Quantita Osservazioni
Rimozione del cavo Seguire la procedure operativa per la rimozione.
intermedio dalla biciclet-
ta.

1 Copri connettore 1 | Quando si installa il connettore all’esterno del tubo
inferiore, il copri connettore e il tubo devono essere
installati intorno al connettore.

2 Tubo 2

3 Filo conduttore 9 1

Per l'installazione, invertire la procedura di rimozione.

2-18




Installazione

Set sensore velocita (Tipo a raggi)

[%2]5 N-m (0.5 kgf-m) |

i
(@)
N—" i
Raggio
—7
4 R
[>4]2 N-m (0.2 kgf-m) | \ ~
2 -
- 5
)
@
@O=5mm
Magnete per raggi ®@=10mm

Sensore velocita

/\ (Tipo raggi)

Y
| - \ . ©
Mozzo (sul telaio della bicicletta) % [

Controllare la posizione centrale D del magnete per
raggi e lo spazio @ tra il magnete per raggi el
sensore di velocita (Tipo raggi).

>

Ordine Intervento/Parte Quantita Osservazioni
Rimozione del sensore Seguire la procedure operativa per la rimozione.
velocita dalla bicicletta.
1 Bullone 1
2 Sensore velocita (Tipo a 1
raggi)
3 Bullone 1
4 Anello 1
5 Magnete per raggi 1
Per l'installazione, invertire la procedura di rimozione.
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Installazione

Set sensore velocita (Tipo rotore)

Telaio della bicicletta Disco del freno\/\
4 (@

J
PN N
.
o < P
//ﬂb
3 [[3.0 N-m (0.3 kgf-m)|

1 [%2]0.9 N-m (0.09 kgf-m)] o) = 10mm

— | -—

Disco del freno_ T Sensore velocita (Tipo rotore)

i
aj

Jp

Telaio della bicicletta

Magnete rotore

Controllare lo spazio @ tra il magnete rotore e il sensore di velocita (Tipo rotore).

Ordine Intervento/Parte Quantita Osservazioni
Rimozione del sensore Seguire la procedure operativa per la rimozione.
velocita dalla bicicletta.
1 Vite 2
2 Sensore velocita (Tipo 1
rotore)
3 Bullone 2
4 Magnete rotore 1
Per l'installazione, invertire la procedura di rimozione.
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Installazione

Coppia di serraggio
Unita: N-m  kgf-m (in)
Punti di serraggio Dlavrﬂztro Qtl;fén' gg'?géagidc; Note
g’o\/r\]ltsr gg:csi;rgi/;;sr;lgggc):on duttore M27 1 40 (4,0) Vite sinistrorsa
I(BFL\I,I\:)S:;ZSd;E{)Sf;/g Eaita di comando M8 3 35(3.5)
Vite sinistrorsa
(PW-X, PW-X2, PW-X2 45, PW-X3, E possibile rimuovere e installare
PWseries S2) M32 1 45 (4,5) la parte utilizzando un estrattore
Controdado pignone conduttore per staffe inferiori comunemente
disponibile in commercio.
(PW-X, PW-X2, PW-X2 45, PW-X3,
PWseries S2) M8 2 22 (2,2)
Bullone fisso unita di comando
I(BF:J\I/I\i);(eZ ,fi:;/ll) z(ritdéflfgi comando M6 2 )
Bullone fisso morsetto (Display X) M5 1 3,75 (0,375)
Bullone fisso display (Display X) M4 2 2(0,2)
Bullone fisso copertura display (Display X) M3 4 0,8 (0,08)
Vite fissa interruttore (Display X) M3 1 0,8 (0,08)
Vite fissa interruttore (Display A) M3 1 0,8 (0,08)
L/lljs”lé?‘hez(zgir:pll:;ch))Iazmne, regolare il M4 1 0,5 (0,05)
Bullone fisso del morsetto (Display B) M4 2 1,2(0,12)
Bullone fisso dello schermo (Display B) M3 1 0,5 (0,05)
Vite fissa dell'interruttore (Display B) M3 1 0,8 (0,08)
Bullone fisso morsetto (Display C) M4 4 2(0,2)
Bullone fisso display (Display C) M4 4 2(0,2)
Vite fissa interruttore (Display C) M3 1 0,8 (0,08)
gz:g;aecﬁs)s% unita di comunicazione M4 1 1,25(0,125)
(Interface X) Vite fissa interruttore remoto M3 1 0,55 (0,055)
Dato che le parti sono fornite dal
Sensore velocita (Tipo a raggi) M5 1 5(0,5) 22%%T;tgirigﬁgagggi§§32’ la
unicamente come riferimento.
Magnete per raggi - 1 2(0,2)
Sensore velocita (Tipo rotore) M3 2 0,9 (0,09)
Dato che le parti sono fornite dal
Magnete rotore M3 2 3,0(0,3) gg%%T;tzgigﬁgzgi?gg\g la
unicamente come riferimento.
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Installazione

Altre coppie di serraggio generali
Le coppie di serraggio dei bulloni e dei dadi diverse da quelle con forza di serraggio per i punti specifi-

cati sono determinate dal diametro della vite (distanza tra le due superfici) e dal passo.

Diametro vite
(distanza tra le due Coppia di serraggio
fici
/\ Distanza tra le superfici superfic]) x passo Dai15a25N-m
o | M4 (7 mm) x P0.7 (da 0,15 a 0,25 kgf-m)
) | Diametro vite Da3a4,5N-m
A ’ '
L M5 (8 mm) x P0.8 (da 0,3 a 0,45 kgf-m)
Passo Da5a8N-m
Da12a19N-m
M8 (12 mm) x P1.25 (da 1,2 a 1,9 kgf-m)

2-22



Funzione di diagnosi <Display A>

Funzione di diagnosi <Display A>

Malfunzionamento sistema

Questo modello € dotato di una funzione di autodiagnosi per far si che il sistema di assistenza funzio-
ni normalmente.

Se questa funzione rileva un malfunzionamento nei e-Bike Systems , si attiva immediatamente il si-
stema di assistenza previsto dalle specifiche di sostituzione visualizzando la segnalazione di errore
per avvertire il ciclista che si € verificato un malfunzionamento nei e-Bike Systems.

Per i dettagli sui codici errore, vedere le relative tabelle.

Inoltre, € possibile collegare lo strumento diagnostico e-kit Yamaha a questo modello per una ricerca
guasti piu dettagliata. Per i dettagli, vedere “STRUMENTO DIAGNOSTICO E-KIT YAMAHA”.
Lista segnalazione codici errore

Comportamento
Schema display g::g:_‘: Dispositivo difettoso deg’?:gsilsttfarizzig:ée(:gilca
codici errore
12 Comunicazione tra unita di comando e unita display I‘_’assistenza elettrica
e normale.
13 |Unita display stato registato.
31
32
33
34 Sensore di coppia
35
36
37
ioni 38 .

Seagltne?lr?aztlg " 39 Sensore gir L'assistenza elettrica
61 Controller si arresta dopo aver
62 Motore determinato I’err_ore.

Il codice errore viene

63 registrato.
66 Controller
64
67 Motore
68 Encoder
71
73 Batteria
74
79 Convertitore CC/CC
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Schema display

Codici
errore

Dispositivo difettoso

Comportamento
dell’assistenza elettrica
e registrazione dei
codici errore

X
ht...

1
— IPYG.—=
A

Il display informativo
lampeggia

STD

(Anche se la ruota in cui € installato il sensore velo-
cita gira, il valore visualizzato nella sezione del ta-
chimetro dell’'unita display resta “0”.)

=) Sensore velocita

La pedalata assistita
e limitata.

Il codice errore non &
stato registrato.

(Quando la ruota in cui € installato il sensore veloci-
ta gira, nella sezione del tachimetro dell'unita di-
splay viene visualizzata la velocita.)

=) Questa non € un’anomalia. Questa condizione
potrebbe verificarsi a seconda della forza della pe-
dalata e della velocita di guida, ma ritorna ad una
condizione normale se confermato che i e-Bike Sy-
stems sono normali.

(Quando si esegue la carica mentre la batteria & in-
stallata sulla bicicletta)

=) Questo stato pud verificarsi mentre la tempera-
turainterna della batteria € pari o inferiore a-20°C o
pari o superiore a 80°C, ma torna alla condizione
normale se la temperatura interna della batteria ri-
torna nel range di temperatura normale.

Lassistenza elettrica
si arresta durante la
determinazione
dell’errore.

Il codice errore non &
stato registrato.

Anche se si preme linterruttore di
alimentazione per inserire I'alimen-
tazione, I'alimentazione si disinseri-
sce automaticamente dopo 4 se-
condi.

Unita di comando - Batteria

Lassistenza elettrica
si arresta dopo aver
determinato I'errore.
Il codice errore viene
registrato.

Lindicatore della modalita Automa-
tica lampeggia

Sensore d’angolo

Per ricercare i guasti o controllare lo stato dei mal-
funzionamenti correlati al sensore d’angolo, utiliz-
zare lo strumento diagnostico e-kit Yamaha fornito
separatamente da Yamaha. (Vedere pagina 3-14.)

Lunita di comando
non € in grado di
rilevare 'angolazione
del bicicletta se il
sensore d’angolazio-
ne non funziona
correttamente.
Quindi, la pedalata
assistita risultera
anomala solo quando
siinizia a pedalare.

Il codice errore non &
stato registrato.
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Modalita di autodiagnosi

Questa & la modalita in cui viene visualizzato
ciascun tipo di diagnosi e contenuto dei codici
di errore, i quali vengono memorizzati in caso di
errore. E possibile commutare tra modalita di
diagnosi sensore velocita, modalita di diagnosi
unita di comando, modalita di controllo registro
errori e modalita di controllo versione del fir-
mware mediante I'unita display.

Procedure operative per la

modalita di autodiagnosi

1. Sincerarsi che 'alimentazione sia disinserita
dall’'unita display.

Premere linterruttore di alimentazione [1]
per inserire alimentazione.

Quando viene inserita I'alimentazione, tutti i
segmenti dell’unita display si accendono.
Dopo circa 2 secondi, i segmenti si spengo-
no, quindi il display torna alla condizione
normale.

2. Premere di nuovo l'interruttore di alimentazi-
one [1] e continuare a premerlo fino a quan-
do viene visualizzato “d” [2] (circa 10 secon-
di).

Verificare che “d” [2] venga visualizzato,
quindi rilasciare linterruttore di alimentazio-
ne [1].

NOTA
Loperazione 2 deve essere eseguita entro 30
secondi dall’esecuzione dell’'operazione 1.

- : — Lampeggiante

3. Premere linterruttore modalita di assistenza
[3] 0 [4] per commutare al menu di diagnosi.

4. Tenere premuto l'interruttore modalita di as-
sistenza (giu) [4] per 2 secondi per accedere
alla modalita di diagnosi selezionata.

NOTA
Se si preme l'interruttore sbagliato, disinserire
'alimentazione ed eseguire nuovamente i passi
1-4.
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Tabella modalita di autodiagnosi

Livello 1

Livello 2

Livello 3

Livello 4

Descrizione

Segnalazione
normale

Sensore velocita
unita di comando

di

:

Sensore velocita
sensore velocita

Verifica la funzionali-
ta del sensore
velocita

Modalita di diagnosi
unita di comando

Sensore di coppia
sensore di coppia

Segnala la condizio-
ne della tensione di
riferimento del
sensore di coppia

gc-c

p

Corrente motore

Controlla la funzio-
nalita della corrente
motore (%)

oc-3

:

Segnalazione
errore

Segnala I'errore dal
motore e dal control-
ler

ac-4

:

Unita display
unita display

HIGH . . wl
- - -

t23 |mm

SID . .' .MF‘H =
@R’ @Y km/h |-

ECO

oo HOI0 0 Bgpe
+ECO ==V TRIP
OFF RANGE

Tutti i segmenti
si illuminano

Verifica la funzionali-
ta dell’unita display

Risultati
ver. firmware

£l

i

Risultati
registro errori

Recupera le regi-
strazioni dei guasti
dal controller per
visualizzare la lista
dei codici errore

Modalita di controllo
ver. firmware

o
U
092

Hardware pannello
strumenti

Importa la versione
hardware del display

ESCI

- : — Lampeggiante
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3-5

Metodo di segnalazione modalita di

diagnosi sensore velocita

Per stabilire se il controller ha riconosciuto cor-

rettamente il segnale sensore velocita, far gira-

re la ruota alla quale € collegato il sensore velo-
cita e sincerarsi che il numero di giri della ruota
indicato corrisponda al numero di giri effettivo.

1. Accedere alla modalita di diagnosi sensore
velocita.

Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

Verificare che il display informativo visualizzi
“d1”.

2. Quando si solleva e si gira la ruota (con sen-
sore velocita), la segnalazione del numero di
giri [1] sull'unita display cambia.

Prima di girare la ruota (con sensore veloci-
ta), la segnalazione del numero di giri dell’u-
nita display [1] visualizza <0>.

Viene conteggiato ogni giro della ruota. La
segnalazione del numero di giri verra visua-
lizzata fino a <99> e tornera a <0> quando la
ruota viene girata 100 volte.

NOTA

e Far girare la ruota (con sensore velocita) al-
meno 3 volte e sincerarsi che venga visualiz-
zato <3>.

¢ Se il sensore velocita & malfunzionante, il nu-
mero di giri visualizzato sull’unita display au-
mentera prima che la ruota (con sensore ve-
locita) venga fatta girare anche una sola volta,
oppure il numero non aumentera anche se la
ruota (con sensore velocita) viene fatta girare
una volta (oppure c’€ un ritardo nellaumento
del valore).
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- : — Lampeggiante

Metodo di segnalazione modalita di

diagnosi unita di comando

E possibile verificare lo stato dei malfunziona-

menti dell’'unita di comando.

1. Accedere alla modalita di diagnosi unita di comando.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

Verificare che il display informativo visualizzi
“d2-1”.

Premere I'interruttore luce [1] per seleziona-
re la tensione di riferimento del sensore di

coppia, la corrente motore, le segnalazioni di
errore (<E2>, <E4>) e la verifica funzionale
unita display.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di diagnosi unita di comando

Voci ispezione

Segnalazione

1) Tensione di
riferimento sensore
di coppia

| valori vengono visualiz-
zatida 0,0a9,9 (V).
Quando i valori vengono
visualizzati sull'unita
display, le virgole
decimali vengono

omesse.

Esempi: 00->0,0V
05->0,5V
10->1,0V
11->11V

2) Corrente motore

La corrente in uscita del
motore nella modalita
“HIGH?” viene visualizza-
ac-¢2 tada0(%)aFL (=
— ——— |piena)

ED Premere l'interruttore luce @

3) Segnalazione
errore

Quando c’é un errore,
viene visualizzato (E2)
(motore) o (E4) (control-
ler).

*Non c’e alcuna segna-
lazione quando non ci
SONO errori.

4) Verifica funziona-
le unita display

Il display “d2-4” e il
display con tuttii
segmenti vengono
visualizzati alternata-
mente a intervalli di 1
Intervallo di 1 secondo secondo.

;D Premere l'interruttore luce o d) Premere l'interruttore di alimentazione Q

Lalimentazione si disinserisce

3-6
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1) Tensione di riferimento sensore di coppia

1. Segnalazione tensione di riferimento sen-
sore di coppia

a.La segnalazione modalita di diagnosi [1]
dell'unita display visualizza <- -> per diversi
secondi.

b. I valori vengono visualizzati da 0,0 a 9,9 (V)
nella segnalazione dati diagnosi [2] dell’'unita
display. Quando i valori vengono visualizzati
sull'unita display, le virgole decimali vengono
omesse.

Esempi: 00->0,0V
05->0,5V
10->1,0V
11->1,1V

c. ll sensore di coppia & normale se la tensione
visualizzatarientratra0,2e 1,1 V.
Eseguire la regolazione della tensione di rife-
rimento del sensore di coppia se vengono Vvi-
sualizzati valori che non rientrano nel range
indicato.

d. Premere [interruttore luce ;D dell'unita
display.

e. Procedere con 2) Corrente motore.

Funzione di regolazione tensione di
riferimento sensore di coppia.

Inserire I'alimentazione dell’unita display e

non fare altro.

Linea guida: Fino a quando I'alimentazione
allunita display non viene
interrotta  automaticamente
(circa 5 minuti).

* Stabilisce se il sensore di coppia € in buono
stato o meno
Da0,2a 1,1V =normale
Se il sensore di coppia non rientra in questo
range
->Eseguire la regolazione della tensione di

riferimento del sensore di coppia.

Se il sensore di coppia non rientra nel range

normale dopo la regolazione della tensione di NOTA

riferimento Non posizionare i piedi sui pedali mentre si ese-

->Sensore di  coppia malfunzionante gue la regolazione della tensione di riferimento
(sostituire) del sensore di coppia.
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3-8

2) Corrente motore

a.La segnalazione dati diagnosi [1] dell’unita
display visualizza la corrente in uscita del
motore (%).

b. Verificare che la segnalazione dati diagnosi
[1] dellunita display visualizzi <FL> quando
si applica il freno posteriore premendo con
forza sui pedali.
¢ Viene visualizzato <FL>: corretto
* Non viene visualizzato <FL>: Se la biciclet-

ta e stata guidata immediatamente prima
del controllo della corrente motore, & pos-
sibile che sia entrato in funzione il controllo
temperatura batteria o controller; pertanto,
attendere che la bicicletta si raffreddi.

Se la bicicletta non & stata guidata immedi-
atamente prima del controllo della corrente
motore, ricontrollare usando una batteria
funzionante.

* Non viene visualizzato <FL>: La risposta
della batteria & debole in inverno (tempera-
ture basse), pertanto usare una batteria
che é stata immagazzinata in un ambiente
riscaldato.

e Non viene visualizzato <FL>: Sostituire il
gruppo controller (circuito stampato inter-
no).

c. Premere l'interruttore luce ;D dell’unita
display.

d. Procedere con 3) Segnalazione errore.
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3) Segnalazione errore

a. Quando c’é un malfunzionamento, viene vi-
sualizzato <E2> (motore) o <E4> (controller)
dalla segnalazione dati diagnosi [1] dell’'unita
display.

b. Premere linterruttore luce ;D dell'unita
display.

c. Procedere con 4) Verifica funzionale unita
display.

NOTA

Controllare il codice errore se viene visualizza-

to <E2> 0 <E4>.

¢ Quando non ci sono malfunzionamenti, viene
visualizzato “d2-4”, anche se la modalita di di-
agnosi “d2-3” non & stata visualizzata.

» Esegquire il controllo finale per sincerarsi che
non ci siano segnalazioni di errore in questa
modalita quando si eseguono riparazioni o
sostituzioni di parti.

Intervallo di 1
secondo

ECO
— oo
+ECO '-. '_. '_. '."_' TRIP

3-9

4) Verifica funzionale unita display

a. Il display “d2-4” e il display con tutti i segmen-
ti vengono visualizzati alternatamente a in-
tervalli di 1 secondo.

b. Sostituire I'unita display se ci sono segmenti
che non s’illuminano.

c. Premere linterruttore di alimentazione d)
dell’'unita display.

d. Lalimentazione all’'unita display viene inter-
rotta.
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- : — Lampeggiante

Metodo di segnalazione modalita di
controllo registro errori

Vengono memorizzati i tre tipi di codici errore piu re-
centi che vengono memorizzati quando c’é un errore.

1.

Accedere alla modalita controllo registro errori.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

Lunita display visualizza i tre codici errore piu
recenti. Per visualizzare i codici errore, preme-
re 'interruttore modalita di assistenza [1] 0 [2].
Se non ci sono errori, verra visualizzato “EQ”.
Premere l'interruttore di alimentazione per spe-
gnere l'unita display.

Premere I'interruttore modalita di assistenza
[1] o [2] per commutare il display.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di controllo registro errori

%

Quando non

ci sono codici ._.

errore E!l:’l
——

Quando.i 13 ASSISTENZAACCELERAZONE| 9™ § <ASSISTENZAACCELERAZIONE| 1

uando ci - - - e

sono 1-3 .' | .-. . I _. .‘ |

codicierrore | £ { E2 - _mE
L |ASSISTENZADECELERAZIONE> / |ASSISTENZADECELERAZIONE ?////I

- : — Lampeggiante

Come cancellare lo storico dei
malfunzionamenti

1.

NOTA

Premendo l'interruttore luce [1] durante la vi-
sualizzazione del codice errore, premere
I'interruttore modalita di assistenza [2] 0 [3].

. Quando lo storico & cancellato, viene visual-

izzato “EO”. Premere linterruttore di alimen-
tazione per spegnere 'unita display.

Sincerarsi che lo storico sia stato cancellato
dopo la sostituzione del motore o di altre parti.

3-10
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Modalita di controllo ver. firmware

Consente di verificare le informazioni sulla ver-
sione relative al firmware del pannello strumen-
ti

1. Accedere alla modalita di controllo ver. firm-
ware.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.
Verificare che la sezione del tachimetro vi-
sualizzi “d4”.
Il display multifunzione [1] dell’'unita display
visualizza la versione del firmware del pan-
nello strumenti.

NOTA
Le informazioni dettagliate sulla versione ver-
ranno fornite separatamente da Yamaha secon-
do necessita.
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Lista dei codici errore e dell’operazione di assistenza corrispondente

Codici

Dispositivo

Corrente anomala applicata alla
fase U del motore

Corrente anomala applicata alla
fase V del motore

Corrente anomala applicata alla
fase W del motore

viene riavviata.

errore | difettoso Dettagli del guasto Condizioni di ripristino Intervento
1. Controllare il connettore
dell’unita display.
2. Sostituire il gruppo unita
S Arresto delle comunicazioni con display.
12| Unita display l'unita display Se i e-Bike Systems non rilevano | 3. Sostituire il conduttore 2.
alcun errore, e-Bike Systems 4. Sostituire il gruppo controller
ritornano normaliimmediatamen- |~ (circuito stampato interno) o'il
te. gruppo unita di comando.
Unita di iy - :
o A Verificare che la combinazione di
13 E:%r::ﬁgdo Z?Sﬁi?;adci:é)Taunlcazmne dei dati unita di comando e unita display
display i sia corretta.
Segnali di comunicazione assenti
Scollegato o ]
31 In corto Se i e-Bike Systems non rilevano 1. (S:gs‘t)litglre il gruppo sensore di
Cablaggio difettoso tra il sensore ﬁltgl#rr: a‘?rgor:g,r%eeillia |k§a§3ésétems 2. Sostituire il gruppo controller
di coppia e il controller Palimentazione vigne riavviata. (circuito stampato interno) ol
Cablaggio difettoso tra la bobina gruppo unita di comando.
32 e il circuito stampato (filo lasco:
_ quasi scollegato)
33 gc?;;igre di Tensione in assenza di carico
anomala i e-Bi i . .
Seie-Bike Systems nonrilevano |y o v 1a regolazione della
34 Tensione anomala (rilevata alcun errore, i e-Bike Systems tensione di riferimento del
3 durante il funzionamento/con Ir,'t(l)_manto normali quando t sensore di coppia.
S costante alta tensione) (gﬂgﬁg oaizé?lgiekglgr;gtg?r\\/gla a2 Sostituire il gruppo sensore di
Tensione anomala (rilevata rilevano lostesso errore diverse coppia.
36 durante il funzionamento/altro) | yolte, i e-Bike Systems non 3. Sostituire il gruppo controller
Tensione anomala (rilevata ritornano normali anche se gizglgéousr:ﬁg] &aggxatﬁggo) of
37 durante il funzionamento a basse | 'alimentazione viene riavviata.) '
velocita)
; : Sostituire il gruppo sensore di
Guasto al sensore di coppia o al S .
38 sensore giri PP Se i e-Bike Systems non rilevano | coppia o il gruppo controller o il
Sensore giri alcun errore, i e-Bike Systems gruppo asse di trasmissione.
ritornano normali quando Sostituire il gruppo controller
39 Sensore giri in corto o guasto l'alimentazione viene riavviata. (circuito stampato interno) o il
gruppo unita di comando.
Tensione anomala del sensore
per la corrente di fase U mentreil | Se i e-Bike Systems non rilevano o
motore non & in funzione | Y Bike S Sostituire il gruppo controller
61 | Controller aleun errore, i e-Bike Systems (circuito stampato interno) o il
Tensione anomala del sensore | fitornano normali quando gruppo unita di comando
per corrente di fase W mentre il I'alimentazione viene riavviata. '
motore non € in funzione
Sovracorrente applicata alla fase
U del motore
Sovracorrente applicata alla fase
V del motore
Sovracorrente applicata alla fase ) ) L
W del motore | e-Bike Systems nonritornano | Sostituire il gruppo controller
62 | Motore normali anche se 'alimentazione | (circuito stampato interno) o/l

gruppo unita di comando.

3-12




Funzione di diagnosi <Display A>

grc-’rglr(:al Désifr;?tsggxo Dettagli del guasto Condizioni di ripristino Intervento
63 Anomalia nella lettura dati Seie-Bike Systems non rilevano
Errori dati memoria esterna aleun errore, i e-Bike Systems
66 ritornano normali quando
Errore EEPROM I'alimentazione viene riavviata.
Temperatura rilevata del circuito | Se i e-Bike Systems non rilevano o
Controll stampato troppo bassa (—-20°C) | alcun errore, i e-Bike Systems ;SQS“t}t“fet" gruptDO, CtCJntrO;Ier'l
ontroller I , , ritornano normali quando CIFCUITlO S ampa O INnterno) o1
'sl'tearrr:qp;;taoutlrrgprggv;g ?;azlgircc::;uto lalimentazione viene riavviata. | 9ruppo unita di comando.
64 ’ P (Quando i e-Bike Systems
(incluso circuito CC) h -
rilevano lostesso errore diverse
Sensore sul circuito stampato volte, i e-Bike Systems non
quasi staccato ritornano normali anche se
I'alimentazione viene riavviata.)
2 conduttori sono scollegati
Il conduttore giallo & scollegato . ) . o
(fase U) Se i e-Bike Systems nonrilevano | 1. Sostituire il gruppo controller
67 | Motore - alcun errore, i e-Bike Systems (circuito stampato interno) o il
Il conduttore blu & scollegato ritornano normali quando gruppo unita di comando.
(fase V) I'alimentazione viene riavviata. 2. Sostituire il conduttore 3, 4 0 5.
Il conduttore bianco & scollegato
(fase W)
1. Controllare il connettore
Scollegato o conduttore in corto o ] dell’encoder.
Se i e-Bike Systems nonrilevano |2. Sostituire il conduttore
alcun errore, i e-Bike Systems dell’encoder.
68 | Encoder ritornano normali quando 3. Sostituire il gruppo controller
Filo nero in corto I'alimentazione viene riavviata. (circuito stampato interno) oil
gruppo unita di comando.
4. Sostituire il gruppo motore.
1. Controllare la sezione di
connessione tra il pacco
batteria e la bicicletta, il
connettore di carica del cavo di
S . alimentazione.
71 gﬁg%ﬂﬁg’:gd' ricezione dati 2. Sostituire la presa CC della
spina o il conduttore 2.
3. qutitpire il gruppo controller.
Se i e-Bike Systems non rilevano (circuito stampato interno) ol
Batteri alcun errore, i e-Bike Systems gruppo unita di comando.
atteria fitornano normali quando 4. Sostituire il gruppo batteria.
I'alimentazione viene riavviata. 1. Sostituire il gruppo controller
73 Tensione di batteria rilevata (circuito stampato interno) oil
troppo alta (45 V) gruppo unita di comando.
2. Sostituire il gruppo batteria.
Lindicatore della capacita della
batteria potrebbe lampeggiare in
74 Errore di sistema interno modo anomalo; consultare il
manuale di riparazione della
batteria.
Se i e-Bike Systems non rilevano 1. Sostituire il convertitore CC/
. a . CC esterno.
79 Convertitore Corrente CC anomala alcun errore, i e-Bike Systems 2. Sostituire il gruppo controller
CC/CC ritornano normali quando P : .
I'alimentazione viene riavviata (circuito stampato interno) o i
) gruppo unita di comando.
1. Controllare il connettore del
Se i e-Bike Systems non rilevano cavo sensore velocita.
: alcun errore, e-Bike Systems 2. Controllare il gioco tra i
Sensore velocita scollegato fitornano normali immediatamen- ﬁ:na:gsr?er?edl velocita e il
te. 3. Sostituire il set sensore
_ S;gi_?ge velocita.
V |

Regolazione di velocita rilevata

| e-Bike Systems non ritornano
normali anche se I'alimentazione
viene accesa o spenta.

Controllare se & presente un
dispositivo di regolazione della
velocita. Se un tale dispositivo &
installato, rimuoverlo e, se non &
installato, contattare il produttore
della bicicletta.
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STRUMENTO DIAGNOSTICO E-KITYAMAHA

Questo modello utilizza lo strumento diagnostico e-kit Yamaha per individuare i malfunzionamenti.
Per ulteriori informazioni sull’'uso dello strumento diagnostico e-kit Yamaha, fare riferimento al manua-
le d’'uso fornito con lo strumento.

Esistono due tipi di strumenti diagnostici:

Precedente: YAMAHA e-Bike diagnostic software

Nuovo: YAMAHA e-Bike Diagnostic Tool (YeDT)

Funzioni dello strumento diagnostico e-kit Yamaha

Diagnosi dei malfunzionamenti dell’'unita di comando:

Vengono letti i codici malfunzionamento dell’unita di comando registrati sul controller e i contenuti vi-
sualizzati. | dati Freeze Frame (FFD) sono i dati di funzionamento quando ¢& stato rilevato un malfun-
zionamento. E possibile utilizzare questi dati per individuare il momento in cui si & verificato il malfun-
zionamento e controllare le condizioni dell’'unita di comando e di funzionamento quando si € verifica-
to.

Verifica funzionale sistema unita display: Controllare il funzionamento e il valore di uscita di ogni
sensore e attuatore.

Informazioni batteria: Visualizza i dati della batteria.

Reimpostare il sensore d’'angolazione:  Azzerare [l'impostazione del sensore d’angolazione.
Quando si installa un’unita di comando nuova o riparata
dotata di sensore d’angolazione, si consiglia di program-
marla inizialmente in piano/angolazione orizzontale.

Collegamento dello strumento diagnostico

e-kitYamaha

1. Aprire il tappo della porta USB [1] del display.

2. Collegare il cavo USB all'interruttore e al
computer con lo strumento diagnostico e-kit
Yamaha.

NOTA

* Dopo aver scollegato il cavo USB, sincerarsi
di aver chiuso il tappo della porta USB [1].

e Peril cavo USB, utilizzare un cavo da Tipo-A a
Micro-B che non sia un cavo OTG.

* Quando si collega lo strumento diagnostico
e-kit Yamaha al veicolo, il funzionamento del
pannello strumenti multifunzione e degli indi-
catori potrebbe differire dal funzionamento
normale.
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Funzione di diagnosi <Display B>

Malfunzionamento sistema

Questo modello & dotato di una funzione di autodiagnosi per far si che il sistema di assistenza funzio-
ni normalmente.

Se questa funzione rileva un malfunzionamento nei e-Bike Systems , si attiva immediatamente il si-
stema di assistenza previsto dalle specifiche di sostituzione visualizzando la segnalazione di errore
per avvertire il ciclista che si € verificato un malfunzionamento nei e-Bike Systems.

Per i dettagli sui codici errore, vedere le relative tabelle.

Inoltre, € possibile collegare lo strumento diagnostico e-kit Yamaha a questo modello per una ricerca
guasti piu dettagliata. Per i dettagli, vedere “STRUMENTO DIAGNOSTICO E-KIT YAMAHA”.

Lista segnalazione codici errore

Comportamento
dell’assistenza
Dispositivo difettoso elettricae
registrazione dei
codici errore

Codici | Messaggio di

Schema display errore [1] errore [2]

12 METER Comunicazione tra unita di co- | ’assistenza
CHK CONN mando e unita display elettrica € normale.
N ’ DU-METER s Il codice errore non
( —\\ 13 INCOMPATIBLE | Unita display & stato registrato.
B AER = 31
g 2
1.5 B | snsh
gg PWR OFF/ON Sensore di coppia
WIERs 31)TRa SNSR ”
2] -l OFF/ON
S I &
e b 38 |CRKSNSR Sensore gir
39 PWR OFF/ON
Segnalazioni
9 61 CONT Controller Lassistenza
alternate PWR OFF/ON elettrica si arresta
MOTOR d determi-
62 Motore Opo aver adetermi
PWR OFF/ON nato I'errore.
Kfﬁx 63 CONT Il codice errore
viene registrato.
66 PWR OFF/ON Controller
i-» 64
<L T MOTOR
il 67 |pwROFF/ON |Motore
ENCODER
68 |PwROFF/ON |Encoder
31) TR@ SNSR 71
PWR OFF/ON 73 BATTERY Batteri
J L PWR OFF/ON | Batteria
— s 74
79 B\?\I/F? %FF JON Convertitore CC/CC
1330
inn
B i i!.! La pedalata
| S /i _ |SPDSNSR Sensore velocita assistita & limitata.
| (T[] CHK MAGNET Il codice errore non
1 2 ¢ stato registrato.
SPD SNSR
CHK MAGMNET
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Comportamento
I - dell’assistenza
: Codici | Messaggio di . - . .
Schema display errore [1] errore [2] Dispositivo difettoso elettricae

registrazione dei
codici errore

Lassistenza
elettrica si arresta
dopo aver determi-
nato 'errore.

Il codice errore
viene registrato.

Anche se si preme l'interruttore di ali-
mentazione per inserire I'alimenta-
zione, 'alimentazione si disinserisce
automaticamente dopo 4 secondi.

Unita di comando - Batteria

Sullindicatore della modalita di assi-
stenza vengono visualizzati alterna-
tamente “A:####” e “HiH#H#H". Lunita di comando
non ¢ in grado di

rilevare I'angolazio-

Sensore d’angolo

TripDist

33 1w

* Nel caso della modalita Standard

Per ricercare i guasti o control-
lare lo stato dei malfunziona-
menti correlati al sensore d’an-
golo, utilizzare lo strumento
diagnostico e-kit Yamaha fornito
separatamente da Yamaha.
(Vedere pagina 4-14.)

ne del bicicletta se il
sensore d’angola-
zione non funziona
correttamente.
Quindi, la pedalata
assistita risultera
anomala solo
quando si inizia a
pedalare.

Il codice errore non
e stato registrato.

Questa non &€ un’anomalia. Si trat-
ta di uno stato che indica il norma-
le funzionamento del sistema di
assistenza elettrica. Questa con-
dizione potrebbe verificarsi a se-
conda della forza della pedalata o
della velocita di guida, oppure se
la temperatura interna della batte-
ria & pari o inferiore a -20°C o pari
o superiore a 81°C, ma ritorna ad

una condizione normale se € con-
fermato che i e-Bike Systems
sono normali o che la temperatura

Lindicatore della modalita di assi-
stenza e il display informativo lam-
peggiano.

1330

Tr‘ipDist

- : — Lampeggiante

33l

interna della batteria rientra in un
normale intervallo di temperatura.

(Quando la ruota in cui & installato
il sensore velocita gira, nella sezio-
ne del tachimetro dell'unita display
viene visualizzata la velocita.)

=) Questa non & un’anomalia. Si
tratta di uno stato che indica il nor-
male funzionamento del sistema di
assistenza elettrica. Questa condi-
zione potrebbe verificarsi a secon-
da della forza della pedalata e della
velocita di guida, ma ritorna ad una
condizione normale se confermato
che i e-Bike Systems sono normali.

(Quando si esegue la carica
mentre la batteria & installata
sulla bicicletta)

=) Questo stato puo verificarsi
mentre la temperatura interna
della batteria & pari o inferiore a
-20°C o pari o superiore a 80°C,
ma torna alla condizione nor-
male se la temperatura interna
della batteria ritorna nel range
di temperatura normale.

Lassistenza
elettrica si arresta
durante la determi-
nazione dell’errore.
Il codice errore non
e stato registrato.
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<EX|T>

DU Test

VAMARA
/

| ——

2]

SpeedSensor

ErrorHistory

4-3

Modalita di autodiagnosi

Questa & la modalita in cui viene visualizzato
ciascun tipo di diagnosi e contenuto dei codici
di errore, i quali vengono memorizzati in caso di
errore. E possibile commutare tra modalita di
diagnosi sensore velocita, modalita di diagnosi
unita di comando e modalita di controllo regi-
stro errori mediante I'unita display.

Procedure operative per la

modalita di autodiagnosi

1. Sincerarsi che 'alimentazione sia disinserita
dall’'unita display.

Premere linterruttore di alimentazione [1]
per inserire alimentazione.

Quando l'alimentazione & inserita, viene vi-
sualizzata la sequenza di segnalazione ini-
ziale, dopo di che il display tornera allo stato
normale.

2. Premere di nuovo l'interruttore di alimentazi-
one [1] e continuare a premerlo fino a quan-
do viene visualizzato DIAG MENU [2] (circa
10 secondi).

Verificare che DIAG MENU venga visualiz-
zato, quindi rilasciare l'interruttore di alimen-
tazione [1].

NOTA
Loperazione 2 deve essere eseguita entro 30
secondi dall’esecuzione dell’operazione 1.

3. Premere I'interruttore modalita di assistenza
[3] 0 [4] per commutare a DIAG MENU.

Premere l'interruttore selezione funzione [5]
per accedere alla modalita di autodiagnosi
selezionata.

NOTA
Se si preme l'interruttore sbagliato, disinserire
I'alimentazione ed eseguire nuovamente i passi
1-4.
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Tabella modalita di autodiagnosi

Livello 1 Livello 2 Livello 3 Livello 4 Descrizione
DIAG i .
SpeedSensor Verifica la funzionalita
DU Test o
. del sensore velocita
Sensore velocita Sensore velocita
unita di comando sensore velocita
DIAG Segnala la condizione
DU Torque V della tensione di
. . riferimento del sensore
Sensore di coppia di coppia
sensore di coppia
DIAG Controlla la funzionalita
DU Current % della corrente motore
(%)
T — Corrente motore
G
ErrorHistory Segnala I'errore dal

DU ErrBesult

Modalita di diagnosi motore e dal controller

unita dicomando | Segnalazione errore

[iii ISR

Hilil

L

DIAG
Display Verifica la funzionalita

dell’unita display

Unita display
B 330 = unita display
8 g = __33” = Tutti i segment
B i':ﬁ“ siilluminano
| Y
1M ) ErrHist Recupera le registrazio-
e (NO ERROR) ni dei guasti dal control-
331w — —— ler per visualizzare la
. isultati isultati lista dei codici errore
Seﬁgﬁ'ﬁ;{gne ver. firmware registro errori
Ver. Hard.M
XHOOOOOOOK Importa la versione

hardware del display
Hardware pannello
strumenti

Ver. Soft.M
00000000 Importa la versione

. firmware del display
ErrorHistory Software pannello
<EXIT> strumenti

Modalitél_dicontrollo Ver. Hard DU
ver. firmware 000000000

Importa la versione
hardware dell’'unita di
comando

Hardware unita di
comando

UCCe SRl Importa la versione

firmware dell’unita di

HH0OOO0K

Software unita di comando
comando
Version
<EXIT>
SpeedSensor ESCI
ESCI
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Metodo di segnalazione modalita di

diagnosi sensore velocita
Per stabilire se il controller ha riconosciuto cor-

rettamente il segnale sensore velocita, far gira-
re la ruota alla quale € collegato il sensore velo-
cita e sincerarsi che il numero di giri della ruota

<EX1T> indicato corrisponda al numero di giri effettivo.
1. Accedere alla modalita di diagnosi sensore
est velocita.

Vedere “Procedure operative per la modalita

di autodiagnosi”.

2. Quando si solleva e si gira la ruota (con sen-
(1] sore velocita), la segnalazione del numero di
giri [1] sull'unita display cambia.

Prima di girare la ruota (con sensore veloci-
ta), la segnalazione del numero di giri dell’u-

DIAG nita display [1] visualizza <0>.
SpeedSensor Viene copteggiato ogni girg q§lla rl{otz.a. La
segnalazione del numero di giri verra visua-

i
i
-«

VammvamY

lizzata fino a <999> e tornera a <1> quando
la ruota viene girata 1.000 volte.

NOTA

* Far girare la ruota (con sensore velocita) al-
meno 3 volte e sincerarsi che venga visualiz-
zato <3>.

¢ Se il sensore velocita & malfunzionante, il nu-
mero di giri visualizzato sull’unita display au-
mentera prima che la ruota (con sensore ve-
locita) venga fatta girare anche una sola volta,
oppure il numero non aumentera anche se la
ruota (con sensore velocita) viene fatta girare
una volta (oppure ¢’ un ritardo nelllaumento
del valore).
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SpeedSensor

ErrorHistory
VANMAGA

% N

Niwronlv—x7;

[1]

Metodo di segnalazione modalita di

diagnosi unita di comando

E possibile verificare lo stato dei malfunziona-

menti dell’'unita di comando.

1. Accedere alla modalita di diagnosi unita di
comando.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.
Premere linterruttore luce [1] per seleziona-
re la tensione di riferimento del sensore di
coppia, la corrente motore, le segnalazioni di
errore (<E2>, <E4>) e la verifica funzionale
unita display.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di diagnosi unita di comando

Voci ispezione

Segnalazione

1) Tensione di
riferimento sensore
di coppia

DIAG

DU Torgque VW

n‘i | valori vengono
B visualizzatida 0,0 a 5,0

v
DU Torque V¥

Premere linterruttore luce Q

2) Corrente motore

DIAG
DU Current %

La corrente in uscita del
U H Ejj motore nella modalita
~ - “HIGH” viene visualiz-

zatada0a 100 (=%
DU Current % DU Current % uSCita)

Premere linterruttore luce

3) Segnalazione
errore

DIAG
DU ErrResult

Quando c’é un errore,

viene visualizzato (E2)
(motore) o (E4) (con-
troller).

-

non ci sono errori.

Premere linterruttore luce

E
DU ErrResult DU ErrResult Segna|a2|one quando

4) Verifica funzionale
unita display

DIAG

Display

i IOk 4

B T EI Se l'interruttore selezio-
= HI:] na Funzione & premuto,
el )] tutto il settore si illumi-
] na.

D | 5  a i i oL . Q
Premere l'interruttore luce o ‘ Premere l'interruttore di alimentazione

Lalimentazione si disinserisce

4-6
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[1]

DIAG
DU Torgque

I N

2]

AN
VEERER'

AN
amasy
A
i

DIAG
DU Torgque ¥

* Stabilisce se il sensore di coppia € in buono
stato o meno
Da0,2a 1,1V =normale
Se il sensore di coppia non rientra in questo
range
->Eseguire la regolazione della tensione di

riferimento del sensore di coppia.

Se il sensore di coppia non rientra nel range
normale dopo la regolazione della tensione di
riferimento

->Sensore
(sostituire)

di coppia malfunzionante

4-7

1) Tensione di riferimento sensore di coppia

1. Segnalazione tensione di riferimento sen-
sore di coppia

a.La segnalazione modalita di diagnosi [1]
dellunita display visualizza <1> per diversi
secondi.

. Visualizzato in unita di 0,1 V nella segnalazi-
one dati diagnosi [2] dell’'unita display.

. Il sensore di coppia & normale se la tensione
visualizzatarientratra0,2e 1,1 V.
Eseguire la regolazione della tensione di rife-
rimento del sensore di coppia se vengono vi-
sualizzati valori che non rientrano nel range
indicato.

. Premere l’interruttore luce dell'unita
display.

e. Procedere con 2) Corrente motore.

Funzione di regolazione tensione di

riferimento sensore di coppia.

Inserire I'alimentazione dell’'unita display e

non fare altro.

Linea guida: Fino a quando I'alimentazione
allunita display non viene
interrotta automaticamente
(circa 5 minuti).

NOTA
Non posizionare i piedi sui pedali mentre si ese-
gue la regolazione della tensione di riferimento
del sensore di coppia.
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N\ /Y
VEmvany

DIAG
DU Current %

(1]

AN,
YV

VEERVER
AN
amay

DIAG
DU Current %

(1]
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2) Corrente motore

a.La segnalazione dati diagnosi [1] dell’unita
display visualizza la corrente in uscita del
motore (%).

b. Verificare che la segnalazione dati diagnosi
[1] dell’unita display visualizzi <100> quando
si applica il freno posteriore premendo con
forza sui pedali.
¢ Viene visualizzato <100>: corretto
e Non viene visualizzato <100>: Se la bici-

cletta & stata guidata immediatamente pri-
ma del controllo della corrente motore, €
possibile che sia entrato in funzione il con-
trollo temperatura batteria o controller;
pertanto, attendere che la bicicletta si raf-
freddi.

Se la bicicletta non & stata guidata immedi-
atamente prima del controllo della corrente
motore, ricontrollare usando una batteria
funzionante.

e Non viene visualizzato <100>: La risposta
della batteria & debole in inverno (tempera-
ture basse), pertanto usare una batteria
che é stata immagazzinata in un ambiente
riscaldato.

e Non viene visualizzato <100>: Sostituire il
gruppo controller (circuito stampato inter-
no).

c. Premere linterruttore luce dell'unita
display.

d. Procedere con 3) Segnalazione errore.
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1
v
A
[
Yamy

[ ]
v

A-i-l
A
n__/\

DIAG
DU ErrBResult

[1]

3) Segnalazione errore

a. Quando c’é un malfunzionamento, viene vi-
sualizzato <E2> (motore) o <E4> (controller)
dalla segnalazione dati diagnosi [1] dell’'unita
display.

NOTA
Controllare il codice errore se viene visualizza-
to <E2> 0 <E4>.

1

v
N\ _J
0

@ .
i 1
S l
l L
-

DIAG
DU ErrBResult

[ ]
v

[1]

b. Premere l'interruttore luce dell’'unita
display.

c. Procedere con 4) Verifica funzionale unita
display.

NOTA

Controllare il codice errore se viene visualizza-

to <E2> 0 <E4>.

¢ Quando non ci sono malfunzionamenti, viene
visualizzato [DISPLAY], anche se la modalita
di diagnosi [ERR] non & stata visualizzata.

* Esegquire il controllo finale per sincerarsi che
non ci siano segnalazioni di errore in questa
modalita quando si eseguono riparazioni o
sostituzioni di parti.

DIAG
Display

[2]

4) Verifica funzionale unita display

a. Premere la funzione seleziona interruttore
dell’interruttore a distanza.

b. Tutti i segmenti dell’'unita display [2] s’illumi-
nano.

c. Sostituire l'unita display se ci sono segmenti
che non s’illuminano.

d.Preme;re Pinterruttore di alimentazione
“Nd |”dell'unita display.

e. Lalimentazione all’'unita display viene inter-
rotta.
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DU Test

Version

A VAMARA |
\wronln—w//

Metodo di segnalazione modalita di
controllo registro errori

Vengono memorizzati i tre tipi di codici errore piu re-
centi che vengono memorizzati quando c’e un errore.

1. Accedere alla modalita controllo registro errori.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

Lunita display visualizza i tre codici errore piu
recenti. Per visualizzare i codici errore, preme-
re 'interruttore modalita di assistenza [1] 0 [2].
Se non ci sono errori, verra visualizzato “NO
ERROR”.

Premere linterruttore di alimentazione per
spegnere I'unita display.

Premere I'interruttore modalita di assistenza
[1] o [2] per commutare il display.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di controllo registro errori

Quando non ci
sono codici
errore

ErrHist
(NO ERROR)

Quando ci sono
1-3 codici errore

=

=

ErrHist
(NO ERROR)

4-10

ErrHist 1/3 ErrHist 2/3 ErrHist 3/3
31) TR@ SNSR 71)BATTERY 31) TR@ SNSR
c S Come cancellare lo storico dei
[3] [—— malfunzionamenti
\ : 1. Premendo l'interruttore luce [1] durante la vi-
sualizzazione del codice errore, premere
AN 3 e
[ I'interruttore modalita di assistenza [2] o [3].
\/ ErrHist 1/3 2. Quando lo storico & cancellato, viene visual-
, | ATRE £ izzato “‘NO ERROR”. Premere l'interruttore
’ A\ VAR ) di alimentazione per spegnere l'unita display.
2] ) 1]
E 7 NOTA
Sincerarsi che lo storico sia stato cancellato
— dopo la sostituzione del motore o di altre parti.
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ErrorHistory

Version
<EXIT>
VANMAGA
[2] \\ﬁ! /4

Modalita di controllo ver. firmware

Consente di verificare le informazioni sulla ver-
sione relative all’hardware e al firmware dell’u-
nita di comando e del pannello strumenti.

1. Accedere alla modalita di controllo ver. firm-
ware.

Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

2. Premere l'interruttore modalita di assistenza
[1] o [2] per visualizzare le informazioni sulla
versione relative al’hardware del pannello
strumenti, al firmware del pannello strumen-
ti, al’hardware dell’unita di comando e al
firmware dell’'unita di comando.

NOTA
Le informazioni dettagliate sulla versione ver-
ranno fornite separatamente da Yamaha secon-
do necessita.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di controllo ver. firmware

Voci Segnalazione

1) Versione hardware del pannello
strumenti

Ver. Hard.M
OO00O000MK

2) Versione firmware del pannello
strumenti

Ver. Soft.M
XXOOO000G00

3) Versione hardware dell’unita di
comando

Ver. Hard.DU
OO

4) Versione firmware dell’unita di
comando

Ver. Soft.DU
OO

4-11
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Lista dei codici errore e dell’operazione di assistenza corrispondente

Codici

Dispositivo

Corrente anomala applicata alla
fase U del motore

Corrente anomala applicata alla
fase V del motore

Corrente anomala applicata alla
fase W del motore

viene riavviata.

errore | difettoso Dettagli del guasto Condizioni di ripristino Intervento
1. Controllare il connettore
dell’unita display.
2. Sostituire il gruppo unita
S Arresto delle comunicazioni con display.
12| Unita display l'unita display Se i e-Bike Systems non rilevano | 3. Sostituire il conduttore 2.
alcun errore, e-Bike Systems 4. Sostituire il gruppo controller
ritornano normaliimmediatamen- |~ (circuito stampato interno) o'il
te. gruppo unita di comando.
Unita di iy - :
o A Verificare che la combinazione di
13 E:%r::ﬁgdo Z?Sﬁi?;adci:é)Taunlcazmne dei dati unita di comando e unita display
display i sia corretta.
Segnali di comunicazione assenti
Scollegato o ]
31 In corto Se i e-Bike Systems non rilevano 1. (S:gs‘t)litglre il gruppo sensore di
Cablaggio difettoso tra il sensore ﬁltgl#rr: a‘?rgor:g,r%eeillia |k§a§3ésétems 2. Sostituire il gruppo controller
di coppia e il controller Palimentazione vigne riavviata. (circuito stampato interno) ol
Cablaggio difettoso tra la bobina gruppo unita di comando.
32 e il circuito stampato (filo lasco:
_ quasi scollegato)
33 gc?;;igre di Tensione in assenza di carico
anomala i e-Bi i . .
Seie-Bike Systems nonrilevano |y o v 1a regolazione della
34 Tensione anomala (rilevata alcun errore, i e-Bike Systems tensione di riferimento del
3 durante il funzionamento/con Ir,'t(l)_manto normali quando t sensore di coppia.
S costante alta tensione) (gﬂgﬁg oaizé?lgiekglgr;gtg?r\\/gla a2 Sostituire il gruppo sensore di
Tensione anomala (rilevata rilevano lostesso errore diverse coppia.
36 durante il funzionamento/altro) | yolte, i e-Bike Systems non 3. Sostituire il gruppo controller
Tensione anomala (rilevata ritornano normali anche se gizglgéousr:ﬁg] &aggxatﬁggo) of
37 durante il funzionamento a basse | 'alimentazione viene riavviata.) '
velocita)
; : Sostituire il gruppo sensore di
Guasto al sensore di coppia o al S .
38 sensore giri PP Se i e-Bike Systems non rilevano | coppia o il gruppo controller o il
Sensore giri alcun errore, i e-Bike Systems gruppo asse di trasmissione.
ritornano normali quando Sostituire il gruppo controller
39 Sensore giri in corto o guasto l'alimentazione viene riavviata. (circuito stampato interno) o il
gruppo unita di comando.
Tensione anomala del sensore
per la corrente di fase U mentreil | Se i e-Bike Systems non rilevano o
motore non & in funzione | Y Bike S Sostituire il gruppo controller
61 | Controller aleun errore, i e-Bike Systems (circuito stampato interno) o il
Tensione anomala del sensore | fitornano normali quando gruppo unita di comando
per corrente di fase W mentre il I'alimentazione viene riavviata. '
motore non € in funzione
Sovracorrente applicata alla fase
U del motore
Sovracorrente applicata alla fase
V del motore
Sovracorrente applicata alla fase ) ) L
W del motore | e-Bike Systems nonritornano | Sostituire il gruppo controller
62 | Motore normali anche se 'alimentazione | (circuito stampato interno) o/l

gruppo unita di comando.
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grc-’rglr(:al Désifr;?tsggxo Dettagli del guasto Condizioni di ripristino Intervento
63 Anomalia nella lettura dati Seie-Bike Systems non rilevano
Errori dati memoria esterna aleun errore, i e-Bike Systems
66 ritornano normali quando
Errore EEPROM I'alimentazione viene riavviata.
Temperatura rilevata del circuito | Se i e-Bike Systems non rilevano o
Controll stampato troppo bassa (—-20°C) | alcun errore, i e-Bike Systems ;SQS“t}t“fet" gruptDO, CtCJntrO;Ier'l
ontroller I , , ritornano normali quando CIFCUITlO S ampa O INnterno) o1
'sl'tearrr:qp;;taoutlrrgprggv;g ?;azlgircc::;uto lalimentazione viene riavviata. | 9ruppo unita di comando.
64 ’ P (Quando i e-Bike Systems
(incluso circuito CC) h -
rilevano lostesso errore diverse
Sensore sul circuito stampato volte, i e-Bike Systems non
quasi staccato ritornano normali anche se
I'alimentazione viene riavviata.)
2 conduttori sono scollegati
Il conduttore giallo & scollegato . ) . o
(fase U) Se i e-Bike Systems nonrilevano | 1. Sostituire il gruppo controller
67 | Motore - alcun errore, i e-Bike Systems (circuito stampato interno) o il
Il conduttore blu & scollegato ritornano normali quando gruppo unita di comando.
(fase V) I'alimentazione viene riavviata. 2. Sostituire il conduttore 3, 4 0 5.
Il conduttore bianco & scollegato
(fase W)
1. Controllare il connettore
Scollegato o conduttore in corto o ] dell’encoder.
Se i e-Bike Systems nonrilevano |2. Sostituire il conduttore
alcun errore, i e-Bike Systems dell’encoder.
68 | Encoder ritornano normali quando 3. Sostituire il gruppo controller
Filo nero in corto I'alimentazione viene riavviata. (circuito stampato interno) oil
gruppo unita di comando.
4. Sostituire il gruppo motore.
1. Controllare la sezione di
connessione tra il pacco
batteria e la bicicletta, il
connettore di carica del cavo di
S . alimentazione.
71 gﬁg%ﬂﬁg’:gd' ricezione dati 2. Sostituire la presa CC della
spina o il conduttore 2.
3. qutitpire il gruppo controller.
Se i e-Bike Systems non rilevano (circuito stampato interno) ol
Batteri alcun errore, i e-Bike Systems gruppo unita di comando.
atteria fitornano normali quando 4. Sostituire il gruppo batteria.
I'alimentazione viene riavviata. 1. Sostituire il gruppo controller
73 Tensione di batteria rilevata (circuito stampato interno) oil
troppo alta (45 V) gruppo unita di comando.
2. Sostituire il gruppo batteria.
Lindicatore della capacita della
batteria potrebbe lampeggiare in
74 Errore di sistema interno modo anomalo; consultare il
manuale di riparazione della
batteria.
Se i e-Bike Systems non rilevano 1. Sostituire il convertitore CC/
. a . CC esterno.
79 Convertitore Corrente CC anomala alcun errore, i e-Bike Systems 2. Sostituire il gruppo controller
CC/CC ritornano normali quando P : .
I'alimentazione viene riavviata (circuito stampato interno) o i
) gruppo unita di comando.
1. Controllare il connettore del
Se i e-Bike Systems non rilevano cavo sensore velocita.
: alcun errore, e-Bike Systems 2. Controllare il gioco tra i
Sensore velocita scollegato fitornano normali immediatamen- ﬁ:na:gsr?er?edl velocita e il
te. 3. Sostituire il set sensore
_ S;gi_?ge velocita.
V |

Regolazione di velocita rilevata

| e-Bike Systems non ritornano
normali anche se I'alimentazione
viene accesa o spenta.

Controllare se & presente un
dispositivo di regolazione della
velocita. Se un tale dispositivo &
installato, rimuoverlo e, se non &
installato, contattare il produttore
della bicicletta.
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STRUMENTO DIAGNOSTICO E-KITYAMAHA

Questo modello utilizza lo strumento diagnostico e-kit Yamaha per individuare i malfunzionamenti.
Per ulteriori informazioni sull’'uso dello strumento diagnostico e-kit Yamaha, fare riferimento al manua-
le d’'uso fornito con lo strumento.

Esistono due tipi di strumenti diagnostici:

Precedente: YAMAHA e-Bike diagnostic software

Nuovo: YAMAHA e-Bike Diagnostic Tool (YeDT)

Funzioni dello strumento diagnostico e-kit Yamaha

Diagnosi dei malfunzionamenti dell’'unita di comando:

Vengono letti i codici malfunzionamento dell’unita di comando registrati sul controller e i contenuti vi-
sualizzati. | dati Freeze Frame (FFD) sono i dati di funzionamento quando ¢& stato rilevato un malfun-
zionamento. E possibile utilizzare questi dati per individuare il momento in cui si & verificato il malfun-
zionamento e controllare le condizioni dell’'unita di comando e di funzionamento quando si € verificato.

Verifica funzionale sistema unita display: Controllare il funzionamento e il valore di uscita di ogni
sensore e attuatore.

Informazioni batteria: Visualizza i dati della batteria.

Reimpostare il sensore d’angolazione:  Azzerare limpostazione del sensore d’angolazione.
Quando si installa un’unita di comando nuova o riparata
dotata di sensore d’angolazione, si consiglia di program-
marla inizialmente in piano/angolazione orizzontale.

Collegamento dello strumento diagnostico

e-kitYamaha

1. Sincerarsi che I'alimentazione sia disinserita
dall’unita display.

2. Continuare a premere l'interruttore modalita
di assistenza (giu) [1] e linterruttore di ali-
mentazione [2] per piu di 2 secondi.

Verificare che “Pc” venga visualizzato, quindi
rilasciare l'interruttore modalita di assisten-
za (giu) [1] e linterruttore di alimentazione

[2].

3. Aprire il tappo della porta USB [3] del display.

4. Collegare il cavo USB allinterruttore e al
computer con lo strumento diagnostico e-kit
Yamaha.

NOTA

* Dopo aver scollegato il cavo USB, sincerarsi
di aver chiuso il tappo della porta USB [3].

e Peril cavo USB, utilizzare un cavo da Tipo-A a
Micro-B che non sia un cavo OTG.

* Quando si collega lo strumento diagnostico
e-kit Yamaha al veicolo, il funzionamento del
pannello strumenti multifunzione e degli indi-
catori potrebbe differire dal funzionamento
normale.
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Funzione di diagnosi <Display X>

Malfunzionamento sistema

Questo modello & dotato di una funzione di autodiagnosi per far si che il sistema di assistenza funzio-
ni normalmente.

Se questa funzione rileva un malfunzionamento nei e-Bike Systems , si attiva immediatamente il si-
stema di assistenza previsto dalle specifiche di sostituzione visualizzando la segnalazione di errore
per avvertire il ciclista che si € verificato un malfunzionamento nei e-Bike Systems.

Per i dettagli sui codici errore, vedere le relative tabelle.

Inoltre, & possibile collegare lo strumento diagnostico e-kit Yamaha a questo modello per una ricerca
guasti piu dettagliata. Per i dettagli, vedere “STRUMENTO DIAGNOSTICO E-KIT YAMAHA”.

Lista segnalazione codici errore

Comportamento
.. - dell’assistenza
Schema display ercrggelcﬁ] szf:'%g[';]d' Dispositivo difettoso elettricae
registrazione dei
codici errore
. METER Comunicazione tra unita di co- | ’assistenza
Ind|Catore LED ROSSO 12 CHK CONN mando e unita dlsplay elettrica € normale.
DU-METER o Il codice errore non
13 ||NcomPaTiBLE | Ynita display & stato registrato.
—— 31
VARAKIA S 32
* 3 TRQ SNSR
fErg ! . .
‘ "'. i_!_g gg PWR OFF/ON Sensore di coppia
Al s
(1 —m 3LTRE SHSR 36
[2] — PHE OFF /0N 37
AL 38 | CRKSNSR g
L, — |1 39 PWR OFE/ON | Sensore giri
Segnalazioni
| 9 61 g\?VﬁTOFF/ON Controller ’assistenza
alternate VMOTOR elettrica si arresta
62 Motore dopo aver determi-
Indicatore LED: ROSSO PWR OFF/ON nato I'errore.
63 Il codice errore
66 g\(l)VNRTOFF/ON Controller viene registrato.
VAMAKA - MOTOR
1 N 67 |pwROFF/ON |Motore
0 ENCODER
B
!.".- -i 68 PWR OFF/ON Encoder
AT 71
J1TRN SHSP —3 | BATTERY Batteri
PHR OFF /0N S| PWROFF/ON atteria
— 79 B\(/:V/Fti) %FF ON Convertitore CC/CC
)Bd EEEEEEE
-i .——
’ l i{ » ’-! La pedalata
SPD SNSR s assistita € limitata.
I dniim/h - CHK MAGNET Sensore velocita Il codice errore non
SI][] SHSE ¢ stato registrato.
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Comportamento
I - dell’assistenza
: Codici | Messaggio di . - . .
Schema display errore [1] errore [2] Dispositivo difettoso elettricae

registrazione dei
codici errore

Lassistenza
elettrica si arresta
dopo aver determi-
nato 'errore.

Il codice errore
viene registrato.

Anche se si preme l'interruttore di ali-
mentazione per inserire I'alimenta-
zione, I'alimentazione si disinserisce
automaticamente dopo 4 secondi.

Unita di comando - Batteria

Sullindicatore della modalita di assi-
stenza vengono visualizzati alterna-

tamente “A:#### e “Hit#H#. Lunita di comando

non ¢ in grado di
rilevare I'angolazio-
ne del bicicletta se il

Sensore d’angolo

* Nel caso della modalita Standard

Per ricercare i guasti o control-
lare lo stato dei malfunziona-
menti correlati al sensore d’an-
golo, utilizzare lo strumento
diagnostico e-kit Yamaha fornito
separatamente da Yamaha.
(Vedere pagina 5-14.)

sensore d’angola-
zione non funziona
correttamente.
Quindi, la pedalata
assistita risultera
anomala solo
quando siinizia a
pedalare.

Il codice errore non
¢ stato registrato.

Questa non € un’anomalia. Si trat-
ta di uno stato che indica il norma-
le funzionamento del sistema di
assistenza elettrica. Questa con-
dizione potrebbe verificarsi a se-
conda della forza della pedalata o
della velocita di guida, oppure se
la temperatura interna della batte-
ria € pari o inferiore a -20°C o pari
o0 superiore a 81°C, ma ritorna ad

una condizione normale se & con-
fermato che i e-Bike Systems
sono normali o che la temperatura

Lindicatore della modalita di assi-
stenza e il display informativo lam-

pegglano. interna della batteria rientra in un
normale intervallo di temperatura.
*E: [T T T T T 1] (Quando la ruota in cui € installato

| |

w B W
4 %
!/

- § --HITi/:_l

- : — Lampeggiante

il sensore velocita gira, nella sezio-
ne del tachimetro dell'unita display
viene visualizzata la velocita.)

=) Questa non & un’anomalia. Si
tratta di uno stato che indica il nor-
male funzionamento del sistema di
assistenza elettrica. Questa condi-
zione potrebbe verificarsi a secon-
da della forza della pedalata e della
velocita di guida, ma ritorna ad una
condizione normale se confermato
che i e-Bike Systems sono normali.

(Quando si esegue la carica
mentre la batteria & installata
sulla bicicletta)

=) Questo stato puo verificarsi
mentre la temperatura interna
della batteria & pari o inferiore a
-20°C o pari o superiore a 80°C,
ma torna alla condizione nor-
male se la temperatura interna
della batteria ritorna nel range
di temperatura normale.

Lassistenza
elettrica si arresta
durante la determi-
nazione dell’errore.
Il codice errore non
¢ stato registrato.
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(I HENU
~SPEED SHSR

Modalita di autodiagnosi

Questa & la modalita in cui viene visualizzato
ciascun tipo di diagnosi e contenuto dei codici
di errore, i quali vengono memorizzati in caso di
errore. E possibile commutare tra modalita di
diagnosi sensore velocita, modalita di diagnosi
unita di comando e modalita di controllo regi-
stro errori mediante I'unita display.

Procedure operative per la

modalita di autodiagnosi

1. Sincerarsi che 'alimentazione sia disinserita
dall’'unita display.

Premere linterruttore di alimentazione [1]
per inserire alimentazione.

Quando l'alimentazione & inserita, viene vi-
sualizzata la sequenza di segnalazione ini-
ziale, dopo di che il display tornera allo stato
normale.

2. Premere di nuovo l'interruttore di alimentazi-
one [1] e continuare a premerlo fino a quan-
do viene visualizzato DIAG MENU [2] (circa
10 secondi).

Verificare che DIAG MENU venga visualiz-
zato, quindi rilasciare l'interruttore di alimen-
tazione [1].

NOTA
Loperazione 2 deve essere eseguita entro 30
secondi dall’esecuzione dell’operazione 1.

3. Premere l'interruttore modalita di assistenza
[3] 0 [4] per commutare a DIAG MENU.

4. Premere l'interruttore selezione funzione [5]
per accedere alla modalita di autodiagnosi
selezionata.

NOTA
Se si preme l'interruttore sbagliato, disinserire
I'alimentazione ed eseguire nuovamente i passi
1-4.
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Tabella modalita di autodiagnosi

Livello 1 Livello 2 Livello 3 Livello 4 Descrizione
i
E]SIE,IEEHEQHSE |§_|IEIE|] SHSP Verifica la funzionali-
x . ta del sensore
Sensore velocita Sensore velocita velocita
unita di comando sensore velocita
DIAG Segnala la condizio-
DU TORGUE ne della tensione di
Sensore di coppia rlferlmenéq del .
sensore di coppia SENsore di coppia
DIAG % Controlla la funzio-
DU CURRENT nalita della corrente
Corrente motore motore (%)
UIGE HE M ERR
+DU TEST DU BESULT Segnala I'errore dal
Modalita di diagnosi : |m°t°re e dal control-
unita di comando Segnalazione er
errore
DIAG
DISPLAW Verifica la funzionali-
Unita display ta dell’unita display
P | unita display — -
' Tutti i segmenti
‘ i "--' siilluminano
e A Recupera le regi-
+ECD pelalt )
i dal controller per
Segnalazione Risultati Risultati visualizzare la lista
normale ver. firmware registro errori dei codici errore
ONTE+HARD. M
KKK KKK Importa la versione
Hardware pannello hardware del display
strumenti
ORI+ SOFT. H
HRRIKK— KK Importa la versione
W HENL Software pannello firmware del display
UERSTON strumenti
ita di = .
Modalta icontollo) | TEEEHARD. O importa a versione
' hardware dell’'unita
Hardware unita di di comando
comando
%;Egihnu Importa la versione
firmware dell’'unita di
Software unita di comando
comando
DIAGHI
<EXIT> ESCI
ESCI
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IHTF MENU
TSPEEU SHSR

S——-—
1y

DIAG
SPEED SHSP

[1]
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Metodo di segnalazione modalita di

diagnosi sensore velocita

Per stabilire se il controller ha riconosciuto cor-

rettamente il segnale sensore velocita, far gira-

re la ruota alla quale € collegato il sensore velo-
cita e sincerarsi che il numero di giri della ruota
indicato corrisponda al numero di giri effettivo.

1. Accedere alla modalita di diagnosi sensore
velocita.

Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

2. Quando si solleva e si gira la ruota (con sen-
sore velocita), la segnalazione del numero di
giri [1] sull'unita display cambia.

Prima di girare la ruota (con sensore veloci-
ta), la segnalazione del numero di giri dell’u-
nita display [1] visualizza <0>.

Viene conteggiato ogni giro della ruota. La
segnalazione del numero di giri verra visua-
lizzata fino a <999> e tornera a <1> quando
la ruota viene girata 1.000 volte.

NOTA

* Far girare la ruota (con sensore velocita) al-
meno 3 volte e sincerarsi che venga visualiz-
zato <3>.

¢ Se il sensore velocita & malfunzionante, il nu-
mero di giri visualizzato sull’unita display au-
mentera prima che la ruota (con sensore ve-
locita) venga fatta girare anche una sola volta,
oppure il numero non aumentera anche se la
ruota (con sensore velocita) viene fatta girare
una volta (oppure ¢’ un ritardo nelllaumento
del valore).
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Metodo di segnalazione modalita di
diagnosi unita di comando
E possibile verificare lo stato dei malfunziona-
menti dell’'unita di comando.
1. Accedere alla modalita di diagnosi unita di
comando.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.
[1] Premere linterruttore luce [1] per seleziona-
re la tensione di riferimento del sensore di
coppia, la corrente motore, le segnalazioni di
errore (<E2>, <E4>) e la verifica funzionale
unita display.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di diagnosi unita di comando

Voci ispezione Segnalazione

mn L: " .
1) Tensione di lglh ! I | !I"I N h | valori vengono

| &L L] .
riferimento sensore I'lii i LT B 0T !thJ visualizzatida 0,0 a 5,0
di coppia \Y

PP o DU TOROLE V)
Premere linterruttore luce Q

Pl o o La corrente in uscita del

L A H "BIE [1 | | motore nella modalita
2) Corrente motore " INNENT ~ ale “HIGH” viene visualiz-

[l |.J|.:||_||"| I DIAG 7% DIAG % | |zatada0a 100 (=%
DU CORRENT | | DU CURREHT | | ita)

Premere l'interruttore luce Q

Quando c’é un errore,

T i — — viene visualizzato (E2)

= e 2 EE = [ -i [—— i _
9) Segnalazione | LRk ARl B
errore L EES DIAGgE DIAGgE “Non ¢’& alcuna

DU RESULT DU RESULT segnalazione quando

non ci sono errori.

Premere l'interruttore luce Q

'%‘ Se l'interruttore selezio-

4) Verifica funzionale |:=- na Funzione & premuto,

unita display il tutto il settore si illumi-
L na.

I Premere linterruttore luce o I Premere linterruttore di alimentazione Q

Lalimentazione si disinserisce
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[1]

[}
1

DIAG
DU TORBUE

2]

'-ﬂ

1
-
A = ==
/I

e W
DU TOROUE

* Stabilisce se il sensore di coppia € in buono
stato o meno
Da0,2a 1,1V =normale
Se il sensore di coppia non rientra in questo
range
->Eseguire la regolazione della tensione di

riferimento del sensore di coppia.

Se il sensore di coppia non rientra nel range
normale dopo la regolazione della tensione di
riferimento

->Sensore
(sostituire)

di coppia malfunzionante

5-7

1) Tensione di riferimento sensore di coppia

1. Segnalazione tensione di riferimento sen-
sore di coppia

a.La segnalazione modalita di diagnosi [1]
dellunita display visualizza <1> per diversi
secondi.

. Visualizzato in unita di 0,1 V nella segnalazi-
one dati diagnosi [2] dell’'unita display.

. Il sensore di coppia & normale se la tensione
visualizzatarientratra0,2e 1,1 V.
Eseguire la regolazione della tensione di rife-
rimento del sensore di coppia se vengono vi-
sualizzati valori che non rientrano nel range
indicato.

. Premere l'interruttore luce “i/ ” dell’unita
display.

e. Procedere con 2) Corrente motore.

Funzione di regolazione tensione di
riferimento sensore di coppia.

Inserire l'alimentazione dell’'unita display e

non fare altro.

Linea guida: Fino a quando I'alimentazione
all'unita display non viene
interrotta automaticamente
(circa 5 minuti).

NOTA
Non posizionare i piedi sui pedali mentre si ese-
gue la regolazione della tensione di riferimento
del sensore di coppia.
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[
i

I

o LT

DIAG
DU CURRENT

o

[1]

| S

¥
| |
|

N

]

I

I
1

DIAG
DU CURRENT

o

[1]

2) Corrente motore

a.La segnalazione dati diagnosi [1] dell’unita
display visualizza la corrente in uscita del
motore (%).

b. Verificare che la segnalazione dati diagnosi
[1] dell’unita display visualizzi <100> quando
si applica il freno posteriore premendo con
forza sui pedali.
¢ Viene visualizzato <100>: corretto
e Non viene visualizzato <100>: Se la bici-

cletta & stata guidata immediatamente pri-
ma del controllo della corrente motore, €
possibile che sia entrato in funzione il con-
trollo temperatura batteria o controller;
pertanto, attendere che la bicicletta si raf-
freddi.

Se la bicicletta non & stata guidata immedi-
atamente prima del controllo della corrente
motore, ricontrollare usando una batteria
funzionante.

e Non viene visualizzato <100>: La risposta
della batteria & debole in inverno (tempera-
ture basse), pertanto usare una batteria
che é stata immagazzinata in un ambiente
riscaldato.

e Non viene visualizzato <100>: Sostituire il
gruppo controller (circuito stampato inter-
no).

c. Premere linterruttore luce “/” dell'unita
display.

d. Procedere con 3) Segnalazione errore.
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ﬂ]:rEﬂﬂ
DU RESULT

[1]

3) Segnalazione errore

a. Quando c’é un malfunzionamento, viene vi-
sualizzato <E2> (motore) o <E4> (controller)
dalla segnalazione dati diagnosi [1] dell’'unita
display.

NOTA
Controllare il codice errore se viene visualizza-
to <E2> 0 <E4>.

'-m ' ]
[ | 4N | /

i_ A

M ERR
DU RESULT

[1]

b. Premere linterruttore luce dell’unita
display.

c. Procedere con 4) Verifica funzionale unita
display.

NOTA

Controllare il codice errore se viene visualizza-

to <E2> 0 <E4>.

¢ Quando non ci sono malfunzionamenti, viene
visualizzato [DISPLAY], anche se la modalita
di diagnosi [ERR] non & stata visualizzata.

* Esegquire il controllo finale per sincerarsi che
non ci siano segnalazioni di errore in questa
modalita quando si eseguono riparazioni o
sostituzioni di parti.

DIAG
DISPLAK

s (

hﬂlhﬁ"f’

2]

4) Verifica funzionale unita display

a. Premere la funzione seleziona interruttore
dell’interruttore a distanza.

b. Tutti i segmenti dell’'unita display [2] s’illumi-
nano.

c. Sostituire I'unita display se ci sono segmenti
che non s’illuminano.

d.Preme;re linterruttore di alimentazione
E & |7 dell’unita display.

e. Lalimentazione all’'unita display viene inter-
rotta.
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Metodo di segnalazione modalita di

controllo registro errori
Vengono memorizzati i tre tipi di codici errore piu re-

centi che vengono memorizzati quando c’e un errore.

1.

Accedere alla modalita controllo registro errori.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

Lunita display visualizza i tre codici errore piu
recenti. Per visualizzare i codici errore, preme-
re 'interruttore modalita di assistenza [1] 0 [2].
Se non ci sono errori, verra visualizzato “NO
ERROR”.

Premere linterruttore di alimentazione per
spegnere I'unita display.

Premere I'interruttore modalita di assistenza
[1] o [2] per commutare il display.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di controllo registro errori

Quando non ci
sono codici
errore DIAGHIMI
HO ERROR
Quando ci sono
-3 codisterrere || NIRHIST 1/3 = MTEHIST 2/3 = DITEEHIST 3/3
J1)TRO SHSR b2 JHOTOR 71)BATTERY

MEHIST 173
313TR0 SHSR

5-10

Come cancellare lo storico dei
malfunzionamenti

1.

NOTA

Premendo l'interruttore luce [1] durante la vi-
sualizzazione del codice errore, premere
I'interruttore modalita di assistenza [2] 0 [3].

. Quando lo storico & cancellato, viene visual-

izzato “NO ERROR”. Premere I'interruttore
di alimentazione per spegnere I'unita display.

Sincerarsi che lo storico sia stato cancellato
dopo la sostituzione del motore o di altre parti.
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(ITETESHARD.

Fokk—- k- ok

Modalita di controllo ver. firmware

Consente di verificare le informazioni sulla ver-
sione relative all’hardware e al firmware dell’u-
nita di comando e del pannello strumenti.

1. Accedere alla modalita di controllo ver. firm-
ware.

Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

2. Premere l'interruttore modalita di assistenza
[1] o [2] per visualizzare le informazioni sulla
versione relative al’hardware del pannello
strumenti, al firmware del pannello strumen-
ti, al’hardware dell’unita di comando e al
firmware dell’'unita di comando.

NOTA
Le informazioni dettagliate sulla versione ver-
ranno fornite separatamente da Yamaha secon-
do necessita.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di controllo ver. firmware

Voci

Segnalazione

1) Versione hardware del pannello
strumenti

DIAGE NN

AR

2) Versione firmware del pannello
strumenti

IIETE=SOFT. o

R

3) Versione hardware dell’unita di
comando

DIETE=HARD. DU

HARAK

4) Versione firmware dell’unita di
comando

IIETE=SOFT. DU

EE R L LS
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Lista dei codici errore e dell’operazione di assistenza corrispondente

Codici

Dispositivo

Corrente anomala applicata alla
fase U del motore

Corrente anomala applicata alla
fase V del motore

Corrente anomala applicata alla
fase W del motore

viene riavviata.

errore | difettoso Dettagli del guasto Condizioni di ripristino Intervento
1. Controllare il connettore
dell’unita display.
2. Sostituire il gruppo unita
S Arresto delle comunicazioni con display.
12| Unita display l'unita display Se i e-Bike Systems non rilevano | 3. Sostituire il conduttore 2.
alcun errore, e-Bike Systems 4. Sostituire il gruppo controller
ritornano normaliimmediatamen- |~ (circuito stampato interno) o'il
te. gruppo unita di comando.
Unita di iy - :
o A Verificare che la combinazione di
13 E:%r::ﬁgdo Z?Sﬁi?;adci:é)Taunlcazmne dei dati unita di comando e unita display
display i sia corretta.
Segnali di comunicazione assenti
Scollegato o ]
31 In corto Se i e-Bike Systems non rilevano 1. (S:gs‘t)litglre il gruppo sensore di
Cablaggio difettoso tra il sensore ﬁltgl#rr: a‘?rgor:g,r%eeillia |k§a§3ésétems 2. Sostituire il gruppo controller
di coppia e il controller Palimentazione vigne riavviata. (circuito stampato interno) ol
Cablaggio difettoso tra la bobina gruppo unita di comando.
32 e il circuito stampato (filo lasco:
_ quasi scollegato)
33 gc?;;igre di Tensione in assenza di carico
anomala i e-Bi i . .
Seie-Bike Systems nonrilevano |y o v 1a regolazione della
34 Tensione anomala (rilevata alcun errore, i e-Bike Systems tensione di riferimento del
3 durante il funzionamento/con Ir,'t(l)_manto normali quando t sensore di coppia.
S costante alta tensione) (gﬂgﬁg oaizé?lgiekglgr;gtg?r\\/gla a2 Sostituire il gruppo sensore di
Tensione anomala (rilevata rilevano lostesso errore diverse coppia.
36 durante il funzionamento/altro) | yolte, i e-Bike Systems non 3. Sostituire il gruppo controller
Tensione anomala (rilevata ritornano normali anche se gizglgéousr:ﬁg] &aggxatﬁggo) of
37 durante il funzionamento a basse | 'alimentazione viene riavviata.) '
velocita)
; : Sostituire il gruppo sensore di
Guasto al sensore di coppia o al S .
38 sensore giri PP Se i e-Bike Systems non rilevano | coppia o il gruppo controller o il
Sensore giri alcun errore, i e-Bike Systems gruppo asse di trasmissione.
ritornano normali quando Sostituire il gruppo controller
39 Sensore giri in corto o guasto l'alimentazione viene riavviata. (circuito stampato interno) o il
gruppo unita di comando.
Tensione anomala del sensore
per la corrente di fase U mentreil | Se i e-Bike Systems non rilevano o
motore non & in funzione | Y Bike S Sostituire il gruppo controller
61 | Controller aleun errore, i e-Bike Systems (circuito stampato interno) o il
Tensione anomala del sensore | fitornano normali quando gruppo unita di comando
per corrente di fase W mentre il I'alimentazione viene riavviata. '
motore non € in funzione
Sovracorrente applicata alla fase
U del motore
Sovracorrente applicata alla fase
V del motore
Sovracorrente applicata alla fase ) ) L
W del motore | e-Bike Systems nonritornano | Sostituire il gruppo controller
62 | Motore normali anche se 'alimentazione | (circuito stampato interno) o/l

gruppo unita di comando.
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grc-’rglr(:al Désifr;?tsggxo Dettagli del guasto Condizioni di ripristino Intervento
63 Anomalia nella lettura dati Seie-Bike Systems non rilevano
Errori dati memoria esterna aleun errore, i e-Bike Systems
66 ritornano normali quando
Errore EEPROM I'alimentazione viene riavviata.
Temperatura rilevata del circuito | Se i e-Bike Systems non rilevano o
Controll stampato troppo bassa (—-20°C) | alcun errore, i e-Bike Systems ;SQS“t}t“fet" gruptDO, CtCJntrO;Ier'l
ontroller I , , ritornano normali quando CIFCUITlO S ampa O INnterno) o1
'sl'tearrr:qp;;taoutlrrgprggv;g ?;azlgircc::;uto lalimentazione viene riavviata. | 9ruppo unita di comando.
64 ’ P (Quando i e-Bike Systems
(incluso circuito CC) h -
rilevano lostesso errore diverse
Sensore sul circuito stampato volte, i e-Bike Systems non
quasi staccato ritornano normali anche se
I'alimentazione viene riavviata.)
2 conduttori sono scollegati
Il conduttore giallo & scollegato . ) . o
(fase U) Se i e-Bike Systems nonrilevano | 1. Sostituire il gruppo controller
67 | Motore - alcun errore, i e-Bike Systems (circuito stampato interno) o il
Il conduttore blu & scollegato ritornano normali quando gruppo unita di comando.
(fase V) I'alimentazione viene riavviata. 2. Sostituire il conduttore 3, 4 0 5.
Il conduttore bianco & scollegato
(fase W)
1. Controllare il connettore
Scollegato o conduttore in corto o ] dell’encoder.
Se i e-Bike Systems nonrilevano |2. Sostituire il conduttore
alcun errore, i e-Bike Systems dell’encoder.
68 | Encoder ritornano normali quando 3. Sostituire il gruppo controller
Filo nero in corto I'alimentazione viene riavviata. (circuito stampato interno) oil
gruppo unita di comando.
4. Sostituire il gruppo motore.
1. Controllare la sezione di
connessione tra il pacco
batteria e la bicicletta, il
connettore di carica del cavo di
S . alimentazione.
71 gﬁg%ﬂﬁg’:gd' ricezione dati 2. Sostituire la presa CC della
spina o il conduttore 2.
3. qutitpire il gruppo controller.
Se i e-Bike Systems non rilevano (circuito stampato interno) ol
Batteri alcun errore, i e-Bike Systems gruppo unita di comando.
atteria fitornano normali quando 4. Sostituire il gruppo batteria.
I'alimentazione viene riavviata. 1. Sostituire il gruppo controller
73 Tensione di batteria rilevata (circuito stampato interno) oil
troppo alta (45 V) gruppo unita di comando.
2. Sostituire il gruppo batteria.
Lindicatore della capacita della
batteria potrebbe lampeggiare in
74 Errore di sistema interno modo anomalo; consultare il
manuale di riparazione della
batteria.
Se i e-Bike Systems non rilevano 1. Sostituire il convertitore CC/
. a . CC esterno.
79 Convertitore Corrente CC anomala alcun errore, i e-Bike Systems 2. Sostituire il gruppo controller
CC/CC ritornano normali quando P : .
I'alimentazione viene riavviata (circuito stampato interno) o i
) gruppo unita di comando.
1. Controllare il connettore del
Se i e-Bike Systems non rilevano cavo sensore velocita.
: alcun errore, e-Bike Systems 2. Controllare il gioco tra i
Sensore velocita scollegato fitornano normali immediatamen- ﬁ:na:gsr?er?edl velocita e il
te. 3. Sostituire il set sensore
_ S;gi_?ge velocita.
V |

Regolazione di velocita rilevata

| e-Bike Systems non ritornano
normali anche se I'alimentazione
viene accesa o spenta.

Controllare se & presente un
dispositivo di regolazione della
velocita. Se un tale dispositivo &
installato, rimuoverlo e, se non &
installato, contattare il produttore
della bicicletta.
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STRUMENTO DIAGNOSTICO E-KITYAMAHA

Questo modello utilizza lo strumento diagnostico e-kit Yamaha per individuare i malfunzionamenti.
Per ulteriori informazioni sull’'uso dello strumento diagnostico e-kit Yamaha, fare riferimento al manua-
le d’'uso fornito con lo strumento.

Esistono due tipi di strumenti diagnostici:

Precedente: YAMAHA e-Bike diagnostic software

Nuovo: YAMAHA e-Bike Diagnostic Tool (YeDT)

Funzioni dello strumento diagnostico e-kit Yamaha

Diagnosi dei malfunzionamenti dell’'unita di comando:

Vengono letti i codici malfunzionamento dell’unita di comando registrati sul controller e i contenuti vi-
sualizzati. | dati Freeze Frame (FFD) sono i dati di funzionamento quando ¢& stato rilevato un malfun-
zionamento. E possibile utilizzare questi dati per individuare il momento in cui si & verificato il malfun-
zionamento e controllare le condizioni dell’'unita di comando e di funzionamento quando si € verificato.

Verifica funzionale sistema unita display: Controllare il funzionamento e il valore di uscita di ogni
sensore e attuatore.

Informazioni batteria: Visualizza i dati della batteria.

Reimpostare il sensore d’angolazione:  Azzerare limpostazione del sensore d’angolazione.
Quando si installa un’unita di comando nuova o riparata
dotata di sensore d’angolazione, si consiglia di program-
marla inizialmente in piano/angolazione orizzontale.

Collegamento dello strumento diagnostico

e-kitYamaha

1. Sincerarsi che 'alimentazione sia disinserita
dall’unita display.

2. Continuare a premere l'interruttore modalita
di assistenza (giu) [1] e linterruttore di ali-
mentazione [2] per piu di 2 secondi.

3. Verificare che “Pc” venga visualizzato, quindi
rilasciare l'interruttore modalita di assisten-
za (giu) [1] e linterruttore di alimentazione

2].

B

Aprire il tappo della porta USB [3] del display.
5. Collegare il cavo USB all’interruttore e al
computer con lo strumento diagnostico e-kit
Yamaha.

NOTA

* Dopo aver scollegato il cavo USB, sincerarsi
di aver chiuso il tappo della porta USB [3].

e Peril cavo USB, utilizzare un cavo da Tipo-A a
Micro-B che non sia un cavo OTG.

* Quando si collega lo strumento diagnostico
e-kit Yamaha al veicolo, il funzionamento del
pannello strumenti multifunzione e degli indi-
catori potrebbe differire dal funzionamento
normale.
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Malfunzionamento sistema
Questo modello & dotato di una funzione di autodiagnosi per far si che il sistema di assistenza funzio-

ni normalmente.

Funzione di diagnosi <Display C>

Se questa funzione rileva un malfunzionamento nei e-Bike Systems , si attiva immediatamente il si-
stema di assistenza previsto dalle specifiche di sostituzione visualizzando la segnalazione di errore
per avvertire il ciclista che si € verificato un malfunzionamento nei e-Bike Systems.

Per i dettagli sui codici errore, vedere le relative tabelle.

Inoltre, & possibile collegare lo strumento diagnostico e-kit Yamaha a questo modello per una ricerca
guasti piu dettagliata. Per i dettagli, vedere “STRUMENTO DIAGNOSTICO E-KIT YAMAHA”.

Lista segnalazione codici errore

SPD SNSR
CHK MAGNET

Comportamento
i L dell’assistenza
Schema display eﬁg:‘;%] MZ‘:’?:'%Q[';]CI' Dispositivo difettoso elettricae
registrazione dei
codici errore
12 METER Comunicazione tra unita di coman- | ’assistenza elettrica &
CHK CONN do e unita display normale.
DU-METER - Il codice errore non &
13 | |INncomPATIBLE | Unita display stato registrato.
31
32
58 TRQ SNSR
34 PWR OFF/ON Sensore di coppia
35
36
37
38  |CRKSNSR .
E H 39 PWR OFF/ON Sensore giri
CONT
TF“3 ?NSH 61 PWR OFF/ON Controller Lassistenza elettrica si
PWR OFF/ON -
MOTOR arresta dopo aver de
62 PWR OFF/ON Motore terminato I'errore.
EO km/h 63 I c'o?icte errore viene
O CONT registrato.
0 66 PWR OFF/ON Controller
64
MOTOR
67 |pwROFF/ON |Motore
ENCODER
68  |pwROFF/ON |Encoder
A BATTERY
73 PWR OFF/ON Batteria
74
DC/DC .
79 PWR OFF/ON Convertitore CC/CC
La pedalata assistita &
SPD SNSR . limitata.
- CHK MAGNET Sensore velocita Il codice errore non &

stato registrato.
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Schema display

Codici
errore [1]

Messaggio di
errore [2]

Dispositivo difettoso

Comportamento
dell’assistenza
elettricae
registrazione dei
codici errore

Anche se si preme l'interruttore
di alimentazione per inserire
I'alimentazione, I'alimentazio-
ne si disinserisce automatica-
mente dopo 4 secondi.

Unita di comando - Batteria

Lassistenza elettrica si
arresta dopo aver de-
terminato I'errore.

Il codice errore viene
registrato.

Lindicatore della modalita Assi-
stenza automatica lampeggia.

157 km

TRIP DIST

33.1 km

- : — Lampeggiante

Sensore d’angolo

Per ricercare i guasti o controllare
lo stato dei malfunzionamenti cor-
relati al sensore d’angolo, utilizza-
re lo strumento diagnostico e-kit
Yamaha fornito separatamente da
Yamaha. (Vedere pagina 6-14.)

Lunita di comando non
e in grado di rilevare
I'angolazione del bici-
cletta se il sensore
d’angolazione non fun-
ziona correttamente.
Quindi, la pedalata as-
sistita risultera anoma-
la solo quando si inizia
a pedalare.

Il codice errore non &
stato registrato.

Il display informativo lampeg-
gia.

oDo

157 km

T TRIP DIST

33|. 1 km

- : — Lampeggiante

Questa non & un’anomalia. Si trat-
ta di uno stato che indica il normale
funzionamento del sistema di assi-
stenza elettrica. Questa condizio-
ne potrebbe verificarsi a seconda
della forza della pedalata o della
velocita di guida, oppure se la tem-
peratura interna della batteria &
pari o inferiore a -20°C o pari 0 su-
periore a 81°C, ma ritorna ad una
condizione normale se & confer-
mato che i e-Bike Systems sono
normali o che la temperatura inter-
na della batteria rientra in un nor-
male intervallo di temperatura.

(Quando la ruota in cui & installato
il sensore velocita gira, nella sezio-
ne del tachimetro dell’'unita display
viene visualizzata la velocita.)

=) Questa non & un’anomalia. Si
tratta di uno stato che indica il nor-
male funzionamento del sistema di
assistenza elettrica. Questa condi-
zione potrebbe verificarsi a secon-
da della forza della pedalata e della
velocita di guida, ma ritorna ad una
condizione normale se confermato
che i e-Bike Systems sono normali.

(Quando si esegue la carica men-
tre la batteria & installata sulla bici-
cletta)

=) Questo stato pud verificarsi
mentre la temperatura interna del-
la batteria € pari o inferiore a -20°C
o pari o superiore a 80°C, ma torna
alla condizione normale se la tem-
peratura interna della batteria ri-
torna nel range di temperatura nor-
male.

Lassistenza elettrica si
arresta durante la de-
terminazione dell’erro-
re.

Il codice errore non &
stato registrato.
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Version
<EXIT>

DU Test
Error Hist

N
VARARA
o

Y —

<EXIT>
Speed Snsr

DU Test

Error Hist

Version

VAWARA
- AN

6-3

Modalita di autodiagnosi

Questa & la modalita in cui viene visualizzato
ciascun tipo di diagnosi e contenuto dei codici
di errore, i quali vengono memorizzati in caso di
errore. E possibile commutare tra modalita di
diagnosi sensore velocita, modalita di diagnosi
unita di comando e modalita di controllo regi-
stro errori mediante I'unita display.

Procedure operative per la

modalita di autodiagnosi

1. Sincerarsi che 'alimentazione sia disinserita
dall’'unita display.

Premere linterruttore di alimentazione [1]
per inserire alimentazione.

Quando l'alimentazione & inserita, viene vi-
sualizzata la sequenza di segnalazione ini-
ziale, dopo di che il display tornera allo stato
normale.

2. Premere di nuovo I'interruttore di alimentazi-
one [1] e continuare a premerlo fino a quan-
do viene visualizzato DIAG MENU [2] (circa
10 secondi).

Verificare che DIAG MENU venga visualiz-
zato, quindi rilasciare l'interruttore di alimen-
tazione [1].

NOTA
Loperazione 2 deve essere eseguita entro 30
secondi dall’esecuzione dell’operazione 1.

3. Premere linterruttore modalita di assistenza
[3] 0 [4] per commutare a DIAG MENU.

4. Premere linterruttore selezione funzione [5]
per accedere alla modalita di autodiagnosi
selezionata.

NOTA
Se si preme l'interruttore sbagliato, disinserire
l'alimentazione ed eseguire nuovamente i passi
1-4.
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Tabella modalita di autodiagnosi

Livello 1

Livello 2

Livello 3

Livello 4

Descrizione

TRIP DIST

331 km

Segnalazione
normale

Diag Menu

Speed Snsr
|

Sensore velocita
unita di comando

Sneed Sensor

H

Sensore velocita
sensore velocita

Verifica la funzionali-
ta del sensore
velocita

Diag Menu

<EXIT>
Sneed Snsr

DU Test
S

Modalita di diagnosi
unita di comando

DU Toraue

H

Sensore di coppia
sensore di coppia

Segnala la condizio-
ne della tensione di
riferimento del
sensore di coppia

DU Current

(@)
o
o
=
@
2
c K
3
o)
e
3
o
@

Controlla la funzio-
nalita della corrente
motore (%)

IR Err
DU Result

Segnalazione
errore

Segnala I'errore dal
motore e dal control-
ler

H

Disnlay

Unita display
unita display

Tutti i segmenti
siilluminano

Verifica la funzionali-
ta dell’unita display

Diag Menu

Speed Snsr
DU Test

Error Hist
I

Risultati
ver. firmware

DIER Hist
NO ERROR

Risultati
registro errori

Recupera le regi-
strazioni dei guasti
dal controller per
visualizzare la lista
dei codici errore

Diag Menu

DU Test
Error Hist

Version
——

Modalita di controllo
ver. firmware

IR Hard. M
XERRXRRREX
Hardware pannello
strumenti

Importa la versione
hardware del display

MIER Soft.M
ptedessdesy

Software pannello
strumenti

Importa la versione
firmware del display

DIE% Hard. DU
ptedessdesy

Hardware unita di
comando

Importa la versione
hardware dell’'unita
di comando

DIE% Soft.DU
KRRERELERX

Software unita di
comando

Importa la versione
firmware dell’'unita di
comando

Diag Menu

Error Hist
Version

<EXIT>

ESCI

ESCI
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Diag Menu

Speed Snsr

DU Test
Error Hist

Speed Sensor

Diag]
Speed Sensor

Metodo di segnalazione modalita di

diagnosi sensore velocita

Per stabilire se il controller ha riconosciuto cor-

rettamente il segnale sensore velocita, far gira-

re la ruota alla quale € collegato il sensore velo-
cita e sincerarsi che il numero di giri della ruota
indicato corrisponda al numero di giri effettivo.

1. Accedere alla modalita di diagnosi sensore
velocita.

Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

2. Quando si solleva e si gira la ruota (con sen-
sore velocita), la segnalazione del numero di
giri [1] sull'unita display cambia.

Prima di girare la ruota (con sensore veloci-
ta), la segnalazione del numero di giri dell’u-
nita display [1] visualizza <0>.

Viene conteggiato ogni giro della ruota. La
segnalazione del numero di giri verra visua-
lizzata fino a <999> e tornera a <1> quando
la ruota viene girata 1.000 volte.

NOTA

* Far girare la ruota (con sensore velocita) al-
meno 3 volte e sincerarsi che venga visualiz-
zato <3>.

¢ Se il sensore velocita & malfunzionante, il nu-
mero di giri visualizzato sull’unita display au-
mentera prima che la ruota (con sensore ve-
locita) venga fatta girare anche una sola volta,
oppure il numero non aumentera anche se la
ruota (con sensore velocita) viene fatta girare
una volta (oppure ¢’ un ritardo nelllaumento
del valore).
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VARIARA
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<EXITS
Speed Snsr

Error Hist

DU Test \

Version

Metodo di segnalazione modalita di

diagnosi unita di comando

E possibile verificare lo stato dei malfunziona-

menti dell’'unita di comando.

1. Accedere alla modalita di diagnosi unita di
comando.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.
Premere linterruttore luce [1] per seleziona-
re la tensione di riferimento del sensore di
coppia, la corrente motore, le segnalazioni di
errore (<E2>, <E4>) e la verifica funzionale
unita display.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di diagnosi unita di comando

Voci ispezione

Segnalazione

1) Tensione di
riferimento sensore
di coppia

Diag)
DU Toraue

DU Test

08.5[V]

Diag)

DU Toraue

| valori vengono visualizza-
tida0,0a5,0 (V)

- .
;D Premere l'interruttore luce Q

2) Corrente motore

DU Current

H

DU Test

6%

Diag|
DU Current

DU Test
1606% La corrente in uscita del
0 motore nella modalita

DU Current “HIGH” viene visualizzata

da 0 a 100 (= % uscita)

= .
;D Premere linterruttore luce Q
DU Test DU Test ,s
Quando c’é un errore,
E2 El viene visualizzato (E2)
3) Segnalazione OIES Err T e (motore) o (E4) (controller).
errore U Result DU Result DU Result *Non c’é alcuna segnala-
zione quando non ci sono
errori.
= .
;D Premere l'interruttore luce @

4) Verifica funzionale
unita display

Display

DU Test

Diagl
Display

Se I'interruttore seleziona
Funzione & premuto, tutto il
settore siillumina.

2D " | . - ,
Z0) Premere linterruttore luce o () Premere linterruttore di alimentazione

Lalimentazione si disinserisce
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DU Toraue

DU Test

DU Toraue

* Stabilisce se il sensore di coppia € in buono
stato o meno
Da0,2a 1,1V =normale
Se il sensore di coppia non rientra in questo
range
->Eseguire la regolazione della tensione di

riferimento del sensore di coppia.

Se il sensore di coppia non rientra nel range
normale dopo la regolazione della tensione di
riferimento

->Sensore
(sostituire)

di coppia malfunzionante

6-7

1) Tensione di riferimento sensore di coppia

1. Segnalazione tensione di riferimento sen-
sore di coppia

.La segnalazione modalita di diagnosi [1]
dellunita display visualizza <1> per diversi
secondi.

. Visualizzato in unita di 0,1 V nella segnalazi-
one dati diagnosi [2] dell’'unita display.

. Il sensore di coppia & normale se la tensione
visualizzatarientratra0,2e 1,1 V.
Eseguire la regolazione della tensione di rife-
rimento del sensore di coppia se vengono vi-
sualizzati valori che non rientrano nel range
indicato.

1]

e 3 5 ay
Z dellunita

. Premere linterruttore luce
display.

e. Procedere con 2) Corrente motore.

Funzione di regolazione tensione di
riferimento sensore di coppia.

Inserire I'alimentazione dell’'unita display e

non fare altro.

Linea guida: Fino a quando l'alimentazione
allunita display non viene
interrotta ~ automaticamente
(circa 5 minuti).

NOTA
Non posizionare i piedi sui pedali mentre si ese-
gue la regolazione della tensione di riferimento
del sensore di coppia.
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DU Test 2) Corrente motore

a.La segnalazione dati diagnosi [1] dell’unita
display visualizza la corrente in uscita del
DU Current motore (%).

b. Verificare che la segnalazione dati diagnosi
[1] dell’unita display visualizzi <100> quando
si applica il freno posteriore premendo con

forza sui pedali.

¢ Viene visualizzato <100>: corretto

¢ Non viene visualizzato <100>: Se la bici-
cletta & stata guidata immediatamente pri-
ma del controllo della corrente motore, &
possibile che sia entrato in funzione il con-

DU Current trollo temperatura batteria o controller;

pertanto, attendere che la bicicletta si raf-

freddi.

Se la bicicletta non & stata guidata immedi-

atamente prima del controllo della corrente

DU Test

motore, ricontrollare usando una batteria
funzionante.

e Non viene visualizzato <100>: La risposta
della batteria & debole in inverno (tempera-
ture basse), pertanto usare una batteria
che é stata immagazzinata in un ambiente
riscaldato.

e Non viene visualizzato <100>: Sostituire il
gruppo controller (circuito stampato inter-
no).

c. Premere linterruttore luce “ ED ” dell’unita
display.

d. Procedere con 3) Segnalazione errore.
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DU Test

DU Result

3) Segnalazione errore

a. Quando c’é un malfunzionamento, viene vi-
sualizzato <E2> (motore) o <E4> (controller)
dalla segnalazione dati diagnosi [1] dell’'unita
display.

NOTA
Controllare il codice errore se viene visualizza-
to <E2> 0 <E4>.

DU Test

DU Result

b. Premere l'interruttore luce “ ED ” dell'unita
display.

c. Procedere con 4) Verifica funzionale unita
display.

NOTA

Controllare il codice errore se viene visualizza-

to <E2> 0 <E4>.

¢ Quando non ci sono malfunzionamenti, viene
visualizzato [DISPLAY], anche se la modalita
di diagnosi [ERR] non & stata visualizzata.

* Eseguire il controllo finale per sincerarsi che
non ci siano segnalazioni di errore in questa
modalita quando si eseguono riparazioni o
sostituzioni di parti.

DU Test

Diag

Display
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4) Verifica funzionale unita display

a. Premere la funzione seleziona interruttore
dell’interruttore a distanza.

b. Tutti i segmenti dell’'unita display [2] s’illumi-
nano.

c. Sostituire I'unita display se ci sono segmenti
che non s’illuminano.

d. Premere l'interruttore di alimentazione d) K
dell’'unita display.

e. Lalimentazione all’unita display viene inter-
rotta.
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e

N

DIE® Hist 1/3
31)TRQ SNSR

VAGIARA
- N

Metodo di segnalazione modalita di
controllo registro errori

Vengono memorizzati i tre tipi di codici errore piu re-
centi che vengono memorizzati quando c’e un errore.

1. Accedere alla modalita controllo registro errori.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

Lunita display visualizza i tre codici errore piu
recenti. Per visualizzare i codici errore, preme-
re 'interruttore modalita di assistenza [1] 0 [2].
Se non ci sono errori, verra visualizzato “NO
ERROR”.

Premere linterruttore di alimentazione per
spegnere l'unita display.

Premere I'interruttore modalita di assistenza
[1] o [2] per commutare il display.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di controllo registro errori

Quando non ci
sono codici
errore

Error Hist

DIE® Hist
NO ERROR

Quando ci sono
1-3 codici errore

Error Hist Error Hist

DIEE Hist 1/3
31)TRA SNSR T1)BATTERY

DIER Hist 2/3

Error Hist

DIE® Hist 3/3
31)TRQ SNSR

—

@

Error Hist

DIER Hist 1/3

31)TRY SNSR !

[1]

VARAA
T

Error Hist

DIE®) Hist ))
NO ERROR

VRMAA
T

@

Come cancellare lo storico dei

malfunzionamenti

1. Premendo I'interruttore luce [1] durante la vi-
sualizzazione del codice errore, premere
I'interruttore modalita di assistenza [2] o [3].

2. Quando lo storico & cancellato, viene visual-
izzato “NO ERROR?”. Premere l'interruttore
di alimentazione per spegnere I'unita display.

NOTA
Sincerarsi che lo storico sia stato cancellato
dopo la sostituzione del motore o di altre parti.
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o —

Version

DIEE] Hard. M
*kkkkkkkkk

VAMADA
T

Modalita di controllo ver. firmware

Consente di verificare le informazioni sulla ver-
sione relative all’hardware e al firmware dell’u-
nita di comando e del pannello strumenti.

1. Accedere alla modalita di controllo ver. firmware.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.

2. Premere linterruttore modalita di assistenza
[1] o [2] per visualizzare le informazioni sulla
versione relative all’hardware del pannello
strumenti, al firmware del pannello strumen-
ti, al’hardware dell’unita di comando e al
firmware dell’'unita di comando.

NOTA
Le informazioni dettagliate sulla versione ver-
ranno fornite separatamente da Yamaha secon-
do necessita.

Lista dei metodi di segnalazione modalita di controllo ver. firmware

Voci

Segnalazione

1) Versione hardware del pannello
strumenti

Version

IIEE Hard. M

*Xxxkkkkxk

2) Versione firmware del pannello
strumenti

Version

IEE Soft.M
kkkkkkkhkk

3) Versione hardware dell’'unita di
comando

Version

DIER Hard.DU
RXXKRREXRE

4) Versione firmware dell’unita di
comando

Version

DIER Soft.DU

¥Rkkkxxkkk
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Lista dei codici errore e dell’operazione di assistenza corrispondente

Codici

Dispositivo

Corrente anomala applicata alla
fase U del motore

Corrente anomala applicata alla
fase V del motore

Corrente anomala applicata alla
fase W del motore

viene riavviata.

errore | difettoso Dettagli del guasto Condizioni di ripristino Intervento
1. Controllare il connettore
dell’unita display.
2. Sostituire il gruppo unita
S Arresto delle comunicazioni con display.
12| Unita display l'unita display Se i e-Bike Systems non rilevano | 3. Sostituire il conduttore 2.
alcun errore, e-Bike Systems 4. Sostituire il gruppo controller
ritornano normaliimmediatamen- |~ (circuito stampato interno) o'il
te. gruppo unita di comando.
Unita di iy - :
o A Verificare che la combinazione di
13 E:%r::ﬁgdo Z?Sﬁi?;adci:é)Taunlcazmne dei dati unita di comando e unita display
display i sia corretta.
Segnali di comunicazione assenti
Scollegato o ]
31 In corto Se i e-Bike Systems non rilevano 1. (S:gs‘t)litglre il gruppo sensore di
Cablaggio difettoso tra il sensore ﬁltgl#rr: a‘?rgor:g,r%eeillia |k§a§3ésétems 2. Sostituire il gruppo controller
di coppia e il controller Palimentazione vigne riavviata. (circuito stampato interno) ol
Cablaggio difettoso tra la bobina gruppo unita di comando.
32 e il circuito stampato (filo lasco:
_ quasi scollegato)
33 gc?;;igre di Tensione in assenza di carico
anomala i e-Bi i . .
Seie-Bike Systems nonrilevano |y o v 1a regolazione della
34 Tensione anomala (rilevata alcun errore, i e-Bike Systems tensione di riferimento del
3 durante il funzionamento/con Ir,'t(l)_manto normali quando t sensore di coppia.
S costante alta tensione) (gﬂgﬁg oaizé?lgiekglgr;gtg?r\\/gla a2 Sostituire il gruppo sensore di
Tensione anomala (rilevata rilevano lostesso errore diverse coppia.
36 durante il funzionamento/altro) | yolte, i e-Bike Systems non 3. Sostituire il gruppo controller
Tensione anomala (rilevata ritornano normali anche se gizglgéousr:ﬁg] &aggxatﬁggo) of
37 durante il funzionamento a basse | 'alimentazione viene riavviata.) '
velocita)
; : Sostituire il gruppo sensore di
Guasto al sensore di coppia o al S .
38 sensore giri PP Se i e-Bike Systems non rilevano | coppia o il gruppo controller o il
Sensore giri alcun errore, i e-Bike Systems gruppo asse di trasmissione.
ritornano normali quando Sostituire il gruppo controller
39 Sensore giri in corto o guasto l'alimentazione viene riavviata. (circuito stampato interno) o il
gruppo unita di comando.
Tensione anomala del sensore
per la corrente di fase U mentreil | Se i e-Bike Systems non rilevano o
motore non & in funzione | Y Bike S Sostituire il gruppo controller
61 | Controller aleun errore, i e-Bike Systems (circuito stampato interno) o il
Tensione anomala del sensore | fitornano normali quando gruppo unita di comando
per corrente di fase W mentre il I'alimentazione viene riavviata. '
motore non € in funzione
Sovracorrente applicata alla fase
U del motore
Sovracorrente applicata alla fase
V del motore
Sovracorrente applicata alla fase ) ) L
W del motore | e-Bike Systems nonritornano | Sostituire il gruppo controller
62 | Motore normali anche se 'alimentazione | (circuito stampato interno) o/l

gruppo unita di comando.
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grc-’rglr(:al Désifr;?tsggxo Dettagli del guasto Condizioni di ripristino Intervento
63 Anomalia nella lettura dati Seie-Bike Systems non rilevano
Errori dati memoria esterna aleun errore, i e-Bike Systems
66 ritornano normali quando
Errore EEPROM I'alimentazione viene riavviata.
Temperatura rilevata del circuito | Se i e-Bike Systems non rilevano o
Controll stampato troppo bassa (—-20°C) | alcun errore, i e-Bike Systems ;SQS“t}t“fet" gruptDO, CtCJntrO;Ier'l
ontroller I , , ritornano normali quando CIFCUITlO S ampa O INnterno) o1
'sl'tearrr:qp;;taoutlrrgprggv;g ?;azlgircc::;uto lalimentazione viene riavviata. | 9ruppo unita di comando.
64 ’ P (Quando i e-Bike Systems
(incluso circuito CC) h -
rilevano lostesso errore diverse
Sensore sul circuito stampato volte, i e-Bike Systems non
quasi staccato ritornano normali anche se
I'alimentazione viene riavviata.)
2 conduttori sono scollegati
Il conduttore giallo & scollegato . ) . o
(fase U) Se i e-Bike Systems nonrilevano | 1. Sostituire il gruppo controller
67 | Motore - alcun errore, i e-Bike Systems (circuito stampato interno) o il
Il conduttore blu & scollegato ritornano normali quando gruppo unita di comando.
(fase V) I'alimentazione viene riavviata. 2. Sostituire il conduttore 3, 4 0 5.
Il conduttore bianco & scollegato
(fase W)
1. Controllare il connettore
Scollegato o conduttore in corto o ] dell’encoder.
Se i e-Bike Systems nonrilevano |2. Sostituire il conduttore
alcun errore, i e-Bike Systems dell’encoder.
68 | Encoder ritornano normali quando 3. Sostituire il gruppo controller
Filo nero in corto I'alimentazione viene riavviata. (circuito stampato interno) oil
gruppo unita di comando.
4. Sostituire il gruppo motore.
1. Controllare la sezione di
connessione tra il pacco
batteria e la bicicletta, il
connettore di carica del cavo di
S . alimentazione.
71 gﬁg%ﬂﬁg’:gd' ricezione dati 2. Sostituire la presa CC della
spina o il conduttore 2.
3. qutitpire il gruppo controller.
Se i e-Bike Systems non rilevano (circuito stampato interno) ol
Batteri alcun errore, i e-Bike Systems gruppo unita di comando.
atteria fitornano normali quando 4. Sostituire il gruppo batteria.
I'alimentazione viene riavviata. 1. Sostituire il gruppo controller
73 Tensione di batteria rilevata (circuito stampato interno) oil
troppo alta (45 V) gruppo unita di comando.
2. Sostituire il gruppo batteria.
Lindicatore della capacita della
batteria potrebbe lampeggiare in
74 Errore di sistema interno modo anomalo; consultare il
manuale di riparazione della
batteria.
Se i e-Bike Systems non rilevano 1. Sostituire il convertitore CC/
. a . CC esterno.
79 Convertitore Corrente CC anomala alcun errore, i e-Bike Systems 2. Sostituire il gruppo controller
CC/CC ritornano normali quando P : .
I'alimentazione viene riavviata (circuito stampato interno) o i
) gruppo unita di comando.
1. Controllare il connettore del
Se i e-Bike Systems non rilevano cavo sensore velocita.
: alcun errore, e-Bike Systems 2. Controllare il gioco tra i
Sensore velocita scollegato fitornano normali immediatamen- ﬁ:na:gsr?er?edl velocita e il
te. 3. Sostituire il set sensore
_ S;gi_?ge velocita.
V |

Regolazione di velocita rilevata

| e-Bike Systems non ritornano
normali anche se I'alimentazione
viene accesa o spenta.

Controllare se & presente un
dispositivo di regolazione della
velocita. Se un tale dispositivo &
installato, rimuoverlo e, se non &
installato, contattare il produttore
della bicicletta.
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STRUMENTO DIAGNOSTICO E-KITYAMAHA

Questo modello utilizza lo strumento diagnostico e-kit Yamaha per individuare i malfunzionamenti.
Per ulteriori informazioni sull’'uso dello strumento diagnostico e-kit Yamaha, fare riferimento al manua-
le d’'uso fornito con lo strumento.

Esistono due tipi di strumenti diagnostici:

Precedente: YAMAHA e-Bike diagnostic software

Nuovo: YAMAHA e-Bike Diagnostic Tool (YeDT)

Funzioni dello strumento diagnostico e-kit Yamaha

Diagnosi dei malfunzionamenti dell’'unita di comando:

Vengono letti i codici malfunzionamento dell’'unita di comando registrati sul controller e i contenuti vi-
sualizzati. | dati Freeze Frame (FFD) sono i dati di funzionamento quando & stato rilevato un malfunzio-
namento. E possibile utilizzare questi dati per individuare il momento in cui si & verificato il malfunzio-
namento e controllare le condizioni dell’'unita di comando e di funzionamento quando si & verificato.

Verifica funzionale sistema unita display: Controllare il funzionamento e il valore di uscita di ogni
sensore e attuatore.

Informazioni batteria: Visualizza i dati della batteria.

Reimpostare il sensore d’'angolazione:  Azzerare limpostazione del sensore d’angolazione.
Quando si installa un’unita di comando nuova o riparata
dotata di sensore d’angolazione, si consiglia di program-
marla inizialmente in piano/angolazione orizzontale.

f/—ﬁ Collegamento dello strumento diagnostico
\ﬁﬁ/ e-kitYamaha
1. Sincerarsi che 'alimentazione sia disinserita
dall’'unita display.
) 2. Continuare a premere linterruttore modalita
/ di assistenza (giu) [1] e linterruttore di ali-
[1] [2] mentazione [2] per piu di 2 secondi.

@WU 3. Verificare che “Pc” venga visualizzato, quindi
)

e

rilasciare l'interruttore modalita di assisten-
za (giu) [1] e linterruttore di alimentazione

2].

Aprire il tappo della porta USB [3] del display.
5. Collegare il cavo USB all'interruttore e al
computer con lo strumento diagnostico e-kit
Yamaha.

NOTA

* Dopo aver scollegato il cavo USB, sincerarsi
di aver chiuso il tappo della porta USB [3].

e Peril cavo USB, utilizzare un cavo da Tipo-A a
Micro-B che non sia un cavo OTG.

* Quando si collega lo strumento diagnostico
e-kit Yamaha al veicolo, il funzionamento del
pannello strumenti multifunzione e degli indi-
catori potrebbe differire dal funzionamento
normale.

»
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Funzione di diagnosi <Interface X>

Malfunzionamento sistema

Questo modello & dotato di una funzione di autodiagnosi per far si che il sistema di assistenza funzio-

ni normalmente.

Se questa funzione rileva un malfunzionamento nei e-Bike Systems , si attiva immediatamente il si-
stema di assistenza previsto dalle specifiche di sostituzione visualizzando la segnalazione di errore
per avvertire il ciclista che si € verificato un malfunzionamento nei e-Bike Systems.

Per i dettagli sui codici errore, vedere le relative tabelle.

Inoltre, & possibile collegare lo strumento diagnostico e-kit Yamaha a questo modello per una ricerca
guasti piu dettagliata. Per i dettagli, vedere “STRUMENTO DIAGNOSTICO E-KIT YAMAHA”.

Lista segnalazione codici errore

Comportamento

. Codici . . . dell’assistenza
Schema display errore Dispositivo difettoso elettrica e registrazione
dei codici errore
Dopo che tutti gli indicqtpri della modalita di Comunicazione tra unita di comando e | ’assistenza elettrica &
assistenza sono accesi in rosso, i due 12 unita display normale
indicatori centrali [1] lampeggiano in rosso Il codice-errore non &
per segnalare un codice dierrore. 13 | Unita display stato registrato.
I numero di lampeggi ogni 0,5 secondi indica
la decima cifra del codice di errore e il 31
numero di lampeggi ogni 0,2 secondi indica
la prima cifra del codice di errore. 32
33
34 | Sensore di coppia
35
36
37
38
Sensore giri
39
(| | | | | | | D Lassistenza elettrica si
61 | Controller arresta dopo aver
BATTERY determinato 'errore.
62 |Motore Il codice errore viene
registrato.
[ ] - Nessunaluce 63
e ---- Rosso lampeggiante 66 | Controller
. S 64
Esempio: Codice di errore 32
a — 67 | Motore
68 |Encoder
71
S T B il
R D D =0.2(s) 73 | Batteria
0505050505 1.0 0.2
0.2
74
a. Acceso in rosso ]
b. Nessuna luce 79 Convertitore CC/CC
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Comportamento
Schema display gﬁg‘g Dispositivo difettoso elett?iil;:l :ii';::#:;one

dei codici errore

*Tutti gli indicatori della modalita di assistenza
[1] e l'indicatore batteria [2] lampeggiano.

La pedalata assistita &
limitata.

Il codice errore non &
stato registrato.

- Sensore velocita

*Esempio quando il livello della batteria & 51—
75% in modalita standard

[ ] - Nessunaluce

e ---- Verde lampeggiante
o ---- Bianco lampeggiante

Lassistenza elettrica si

Anche se si preme l'interruttore di alimenta-
P arresta dopo aver

zione per inserire I'alimentazione, I'alimenta-

: e . . - Unita di comando - Batteria determinato I'errore.
zione si disinserisce automaticamente dopo 4 I . )
secondi chlce errore viene

) registrato.
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Schema display

Codici
errore

Dispositivo difettoso

Comportamento
dell’assistenza
elettrica e registrazione
dei codici errore

*Lindicatore modalita di assistenza [1] all’e-
stremita destra lampeggia in turchese.

*Esempio quando il livello della batteria & 51—
75% in modalita alta

KN - Verde

Turchese lampeggiante

Bianco

Nessuna luce

Sensore d’angolo

Per ricercare i guasti o controllare lo
stato dei malfunzionamenti correlati al
sensore d’angolo, utilizzare lo strumen-
to diagnostico e-kit Yamaha fornito se-
paratamente da Yamaha. (Vedere pagi-
na7-16.)

Lunita di comando non
€ in grado dirilevare
'angolazione del
bicicletta se il sensore
d’angolazione non
funziona correttamente.
Quindi, la pedalata
assistita risultera
anomala solo quando si
inizia a pedalare.

Il codice errore non &
stato registrato.

*Tutti gli indicatori della modalita di assistenza
[1] e l'indicatore batteria [2] lampeggiano.

BA

*Esempio quando il livello della batteria & 51—
75% in modalita standard

[ ] - Nessunaluce

Q ---- Verde lampeggiante
0 ---- Bianco lampeggiante

Questa non & un’anomalia. Si tratta di uno
stato che indica il normale funzionamento
del sistema di assistenza elettrica. Questa
condizione potrebbe verificarsi a seconda
della forza della pedalata o della velocita
di guida, oppure se la temperatura interna
della batteria € pari o inferiore a -20°C o
pari o superiore a 81°C, ma ritorna ad una
condizione normale se & confermato che i
e-Bike Systems sono normali o che la
temperatura interna della batteria rientra
in un normale intervallo di temperatura.

(Quando la ruota in cui & installato il
sensore velocita gira, nella sezione del
tachimetro dell'unita display viene vi-
sualizzata la velocita.)

=) Questa non € un’anomalia. Si tratta di
uno stato che indica il normale funziona-
mento del sistema di assistenza elettrica.
Questa condizione potrebbe verificarsi a
seconda della forza della pedalata e del-
la velocita di guida, ma ritorna ad una
condizione normale se confermato che i
e-Bike Systems sono normali.

(Quando si esegue la carica mentre la
batteria € installata sulla bicicletta)

= Questo stato puo verificarsi mentre la
temperatura interna della batteria & pari
o inferiore a -20°C o pari o superiore a
80°C, ma torna alla condizione normale
se la temperatura interna della batteria
ritorna nel range di temperatura normale.

Lassistenza elettrica si
arresta durante la
determinazione
dell’errore.

Il codice errore non &
stato registrato.
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N - Magenta

[ ] -~ Nessunaluce

o ---- Bianco lampeggiante

[
[3]
[4]

5]\
=

.

R~

|
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Modalita di autodiagnosi

Questa & la modalita in cui viene visualizzato
ciascun tipo di diagnosi e contenuto dei codici
di errore, i quali vengono memorizzati in caso di
errore. E possibile commutare tra modalita di
diagnosi sensore velocita, modalita di diagnosi
unita di comando e modalita di controllo regi-
stro errori mediante I'unita display.

Procedure operative per la

modalita di autodiagnosi

1. Sincerarsi che 'alimentazione sia disinserita
dall’'unita display.
Premere linterruttore di alimentazione [1]
per inserire alimentazione.
Quando l'alimentazione & inserita, viene vi-
sualizzata la sequenza di segnalazione ini-
ziale, dopo di che il display tornera allo stato
normale.

2. Premere di nuovo l'interruttore di alimentazi-

one [1] e continuare a premerlo (circa 10
secondi).
Verificare che tutti gli indicatori modalita di
assistenza [2] si accendano in magenta,
quindi rilasciare l'interruttore di alimentazio-
ne [1].

NOTA
Loperazione 2 deve essere eseguita entro 30
secondi dall’esecuzione dell’'operazione 1.

3. Premere linterruttore modalita di assistenza
[3] 0 [4] per commutare le modalita di diagnosi.

4. Premere il pulsante selezione funzione [5]
per accedere alla modalita di autodiagnosi
selezionata.

NOTA
Se si preme linterruttore sbagliato, disinserire I'a-
limentazione ed eseguire nuovamente i passi 1-4.
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Tabella modalita di autodiagnosi

Display di guida

principale [A] ESCI
C I N KD (MEVMEMEM)
AssIST | (S ASSIST
C IR I 1
BATTERY BATTERY
(w]
[A] Sensore velocita
(VMEVMEMEM)
ASSIST | S]
BATTERY
(w]
[A] Unita di comando
(MEVMEMEM)
ASSIST | S]
BATTERY
(w]
[A] Registro errori
(MEVMEMEM)
ASSIST | S]
[w]
[S-]---ee Premere il pulsante selezione per almeno 10 secondi
[S] «+eee- Premere il pulsante selezione
[ A ]-----Premere l'interruttore modalita di assistenza (su)
[ W ]-----Premere I'interruttore modalita di assistenza (giu)
[ ] --Nessunaluce
0 ----Bianco lampeggiante
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* Diagnosi sensore
velocita

Verificare la funzionalita
del sensore velocita.
Per i dettagli, vedere
“Metodo di segnalazione
modalita di diagnosi
sensore velocita”.

* Diagnosi unita di co-
mando

Verificare la funzionalita
dell’unita di comando.
Per i dettagli, vedere
“Metodo di segnalazione
modalita di diagnosi unita
di comando”.

* Modalita di controllo
registro errori

Recupera le registrazioni
dei guasti dal controller per
visualizzare la lista dei
codici errore.
Per i dettagli, vedere
“Metodo di segnalazione
modalita di controllo
registro errori”.
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(1]

--- Magenta lampeggiante

--- Magenta
---Nessuna luce

EEe

--- Bianco
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Metodo di segnalazione modalita di

diagnosi sensore velocita

Per stabilire se il controller ha riconosciuto cor-

rettamente il segnale sensore velocita, far gira-

re la ruota alla quale € collegato il sensore velo-
cita e sincerarsi che l'indicatore sul display sia
collegato alla rotazione della ruota.

1. Accedere alla modalita di diagnosi sensore
velocita.

Vedere “Tabella modalita di autodiagnosi”.

2. Quando si solleva e si gira la ruota (con sen-

sore velocita), 'indicatore della batteria [1] ac-
ceso in bianco si sposta da destra a sinistra.
Prima di girare la ruota (con sensore veloci-
ta), l'indicatore della batteria [1] all’estremita
destra € acceso in bianco.
Viene conteggiato ogni giro della ruota. Lin-
dicatore della batteria [1] acceso in bianco si
sposta da destra a sinistra e, quando rag-
giunge I'estremita sinistra, torna all’estremi-
ta destra.

NOTA

« E necessario girare la ruota (con sensore ve-
locita) almeno 3 volte e verificare che l'indica-
tore della batteria [1] acceso in bianco si spo-
sti da destra a sinistra 3 volte.

* In caso di malfunzionamento del sensore di
velocita, I'indicatore della batteria [1] acceso
in bianco si sposta da destra a sinistra prima
che la ruota (con sensore velocita) giri anche
una volta o I'indicatore della batteria [1] acce-
S0 in bianco non si sposta anche quando la
ruota (con sensore velocita) gira una volta (ri-
tardo nel movimento dellindicatore batteria
[1], acceso in bianco).

Metodo di segnalazione modalita di

diagnosi unita di comando

E possibile verificare lo stato dei malfunziona-

menti dell’'unita di comando.

1. Accedere alla modalita di diagnosi unita di
comando.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.
Premere linterruttore luce [1] per seleziona-
re la tensione di riferimento del sensore di
coppia, la corrente motore, le segnalazioni di
errore (<E2>, <E4>) e la verifica funzionale
unita display.
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Lista dei metodi di segnalazione modalita di diagnosi unita di comando

Voci ispezione Segnalazione
I - Magenta
CIIIM]EI) O v
. . lampeg-
:iz;?rr;selr?tr:)escinsore ASSIST gi.ante | valori vengono visualiz-
lerime @ ~-Bianco | zatida0,0a5,0 (V).
d| COppIa |ampeg_
giante

2) Corrente motore [ ] --Nessuna

I I I D luce
BATTERY

Z(O Premere linterruttore luce Q
N - Magenta
lampeg- . .
ASSIST gianF;eg La corrente in uscita del

motore nella modalita
alta viene visualizzata.

M EMEMEM DI e
4) Verifica funzio- ASSIST

A W W EWEW)
BATTERY

Z(D Premere linterruttore luce Q
-
Il - Magenta |Quando c’e un errore,
e aato (motore) o (E4) (control-
ASSIST ampeg- ||
3) Segnalazione giante er). _
. * Quando non ci sono
errore ---- Bianco : :
lampeg- errori, la segnalazione
giante errore viene igr)orata e si
BA passa alla verifica
funzionale unita display.
Z(D Premere rinterruttore luce Q
-
Il - Magenta

Se linterruttore selezio-
na Funzione & premuto,
tutto il settore si illumina.

;D Premere l'interruttore luce o d) Premere l'interruttore di alimentazione Q

Lalimentazione si disinserisce
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.................. 2]

N - Magenta

Q ---- Verde lampeggiante
0 ---- Bianco lampeggiante

* Stabilisce se il sensore di coppia € in buono
stato o meno
Da0,2a 1,1V =normale
Se il sensore di coppia non rientra in questo
range
->Eseguire la regolazione della tensione di

riferimento del sensore di coppia.

Se il sensore di coppia non rientra nel range
normale dopo la regolazione della tensione di
riferimento

->Sensore
(sostituire)

di coppia malfunzionante
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1) Tensione di riferimento sensore di coppia

a. Il secondo indicatore modalita di assistenza
[1] da sinistra & verde lampeggiante e gli altri
indicatori modalita di assistenza sono accesi
in magenta. A questo punto, si puo sentire il
suono del motore dell’unita di comando.

. Tutti gli indicatori della batteria [2] lampeggia-
no in bianco e il numero di lampeggi indica la
tensione di riferimento del sensore di coppia.
Ad esempio, se lindicatore della batteria [2]
lampeggia 5 volte di fila, la tensione di riferi-
mento del sensore di coppia € 0,5 V.

. Il sensore di coppia & normale se la tensione
visualizzata rientratra0,2e 1,1 V.
Eseguire la regolazione della tensione di
riferimento del sensore di coppia se vengono
visualizzati valori che non rientrano nel
range indicato.

.Premere linterruttore luce “£(D” dell'unita
display.

e. Procedere con 2) Corrente motore.

Funzione di regolazione tensione di
riferimento sensore di coppia.

Inserire I'alimentazione dell’'unita display e

non fare altro.

Linea guida: Fino a quando l'alimentazione
allunita display non viene
interrotta automaticamente
(circa 5 minuti).

NOTA
Non posizionare i piedi sui pedali mentre si ese-
gue la regolazione della tensione di riferimento
del sensore di coppia.
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[1]
____________________ L ASSIST | [
T BAI TERY
TN - Magenta
[ ] - Nessunaluce
o ---- Blu lampeggiante
Corrente motore (%) Segnalazione
75-100 BATTERY
50-74 BATTERY
25-49 BATTERY
_ C_ 1T 1T D
1-24 BATTERY
0 (.| D
BATTERY
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2) Corrente motore

a. |l secondo indicatore modalita di assistenza

[1] da sinistra & blu lampeggiante e gli altri in-
dicatori modalita di assistenza sono accesi in
magenta.

. Verificare che gli indicatori della batteria [2]

siano accesi in bianco quando si applica il

freno posteriore premendo con forza sui

pedali. Il numero di indicatori della batteria
accesi (2) indica la corrente del motore (%).

* Tutti gli indicatori della batteria [2] sono ac-
cesi: corretto

¢ 0-3 segmenti dell’indicatore della batteria

[2] sono accesi: Se la bicicletta e stata gui-
data immediatamente prima del controllo
della corrente motore, & possibile che sia
entrato in funzione il controllo temperatura
batteria o controller; pertanto, attendere
che la bicicletta si raffreddi.
Se la bicicletta non é stata guidata immedi-
atamente prima del controllo della corrente
motore, ricontrollare usando una batteria
funzionante.

* 0-3 segmenti dell’indicatore della batteria
[2] sono accesi: La risposta della batteria €
debole in inverno (temperature basse),
pertanto usare una batteria che & stata im-
magazzinata in un ambiente riscaldato.

¢ 0-3 segmenti dell’'indicatore della batteria
[2] sono accesi: Sostituire il gruppo con-
troller (circuito stampato interno).

. Premere linterruttore luce ED dell’'unita

display.

d. Procedere con 3) Segnalazione errore.
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2]

N - Magenta

0 -« Giallo lampeggiante
0 ---- Bianco lampeggiante
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3) Segnalazione errore

a. In caso di malfunzionamento, il secondo indi-
catore modalita di assistenza [1] da sinistra &
giallo lampeggiante e gli altri indicatori mo-
dalita di assistenza sono accesi in magenta.
Tutti gli indicatori della batteria [2] lampeggia-
no due o quattro volte consecutive. Se l'indi-
catore della batteria [2] lampeggia due volte
consecutive, indica il codice di errore <E2>
(motore) e se lampeggia quattro volte indica
il codice di errore <E4> (controller).

NOTA
Controllare il codice errore se viene visualizza-
to <E2> 0 <E4>.

b. Premere l'interruttore luce ; ” dell'unita
display.

c. Procedere con 4) Verifica funzionale unita
display.

NOTA

Controllare il codice errore se viene visualizza-

to <E2> 0 <E4>.

* Quando non ci sono malfunzionamenti, ig-
norare la segnalazione errore e passare alla
verifica funzionale unita display.

* Esegquire il controllo finale per sincerarsi che
non ci siano segnalazioni di errore in questa
modalita quando si eseguono riparazioni o
sostituzioni di parti.
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(VEVEMEMD
ASSIST

(wEwWEWEW)
BATTERY

4

C€cEcliclc)
ASSIST

(WEWEWEW)
BATTERY

4

(YERYERYHNVY)

ASSIST
(WwEWEWEW)
BATTERY
(WEWEWEWD
ASSIST
(wEWEWEW)
BATTERY
(N I 1 .
ASSIST
C I I 11D
BATTERY

TN - Magenta
KA - Bianco

... Ciano

--.- Giallo

[ ] - Nessunaluce

=

i

R~

|

[1]
[2]
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4) Verifica funzionale unita display

a. Tutti i segmenti dell’unita display si accender-
anno nell’'ordine mostrato nella figura a sinis-
tra.

b. Sostituire I'unita display se ci sono segmenti
che non s’illuminano o si illuminano in un or-
dine di colori diverso.

c. Premere linterruttore di alimentazione “(l)” o

linterruttore luce “Z2(D” dell’unita display.

=

d. Lalimentazione all’'unita display viene inter-
rotta.

Metodo di segnalazione modalita di
controllo registro errori

Vengono memorizzati i tre tipi di codici errore
piu recenti che vengono memorizzati quando
c’é un errore.

1. Accedere alla modalita controllo registro errori.
Vedere “Procedure operative per la modalita
di autodiagnosi”.
Lunita display visualizza i tre codici errore piu
recenti. Per alternare i codici errore, premere
linterruttore modalita di assistenza [1] 0 [2].
Per spegnere l'unita display, premere l'inter-
ruttore di alimentazione [3].
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Lista dei metodi di segnalazione modalita di controllo registro errori
Segnalazione Descrizione

C(RERNERIER)
ASSIST

Tutti gli indicatori della modalita di assistenza si
accendono in rosso.

Tutti gli indicatori batteria lampeggiano in
BA bianco.

Quando nonci
sono codici
errore

Il - Rosso

0 ---- Bianco lampeggiante

CREVEVI WD

ASSIST

BAITERY

Gli indicatori della modalita di assistenza 1-3 sul
lato destro sono accesi in magenta e indicano il
... Rosso numero dei codici di errore registrati.

Degli indicatori della modalita di assistenza
accesi in magenta, il numero di luci lampeggian-
.- Magenta lampeggiante ti da destra visualizza il numero del codice di
errore attualmente visualizzato.

I due indicatori batteria al centro lampeggiano in
.- Bianco lampeggiante bianco e il numero di lampeggi indica il numero
del codice di errore.

Il numero di lampeggi nell’intervallo di 0,5
Esempio: Codice di errore 32 secondi indica la decima cifra del codice di
errore e il numero di lampeggi nellintervallo di
0,2 secondi indica la prima cifra del codice di
errore.

--- Magenta

Quando ci sono
1-3 codici errore

---Nessuna luce

gl

a —

b

U S . L <0.2(s)
0505 05 0505 1.0 |~ =02

a. Acceso in bianco
b. Nessuna luce
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Come cancellare lo storico dei

Y / malfunzionamenti

1. Premendo I'interruttore luce [1] durante la vi-
sualizzazione del codice errore, premere
linterruttore modalita di assistenza [2] o [3].

2. Quando si cancella lo storico, tutti gli indica-
tori della modalita di assistenza di accendo-
no in rosso e tutti gli indicatori batteria
lampeggiano in bianco. Premere linterrut-

[2]

TR

[3]

tore di alimentazione per spegnere l'unita
display.
NOTA

Sincerarsi che lo storico sia stato cancellato
dopo la sostituzione del motore o di altre parti.
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Lista dei codici errore e dell’operazione di assistenza corrispondente

Codici

Dispositivo

Corrente anomala applicata alla
fase U del motore

Corrente anomala applicata alla
fase V del motore

Corrente anomala applicata alla
fase W del motore

viene riavviata.

errore | difettoso Dettagli del guasto Condizioni di ripristino Intervento
1. Controllare il connettore
dell’unita display.
2. Sostituire il gruppo unita
S Arresto delle comunicazioni con display.
12| Unita display l'unita display Se i e-Bike Systems non rilevano | 3. Sostituire il conduttore 2.
alcun errore, e-Bike Systems 4. Sostituire il gruppo controller
ritornano normaliimmediatamen- |~ (circuito stampato interno) o'il
te. gruppo unita di comando.
Unita di iy - :
o A Verificare che la combinazione di
13 E:%r::ﬁgdo Z?Sﬁi?;adci:é)Taunlcazmne dei dati unita di comando e unita display
display i sia corretta.
Segnali di comunicazione assenti
Scollegato o ]
31 In corto Se i e-Bike Systems non rilevano 1. (S:gs‘t)litglre il gruppo sensore di
Cablaggio difettoso tra il sensore ﬁltgl#rr: a‘?rgor:g,r%eeillia |k§a§3ésétems 2. Sostituire il gruppo controller
di coppia e il controller Palimentazione vigne riavviata. (circuito stampato interno) ol
Cablaggio difettoso tra la bobina gruppo unita di comando.
32 e il circuito stampato (filo lasco:
_ quasi scollegato)
33 gc?;;igre di Tensione in assenza di carico
anomala i e-Bi i . .
Seie-Bike Systems nonrilevano |y o v 1a regolazione della
34 Tensione anomala (rilevata alcun errore, i e-Bike Systems tensione di riferimento del
3 durante il funzionamento/con Ir,'t(l)_manto normali quando t sensore di coppia.
S costante alta tensione) (gﬂgﬁg oaizé?lgiekglgr;gtg?r\\/gla a2 Sostituire il gruppo sensore di
Tensione anomala (rilevata rilevano lostesso errore diverse coppia.
36 durante il funzionamento/altro) | yolte, i e-Bike Systems non 3. Sostituire il gruppo controller
Tensione anomala (rilevata ritornano normali anche se gizglgéousr:ﬁg] &aggxatﬁggo) of
37 durante il funzionamento a basse | 'alimentazione viene riavviata.) '
velocita)
; : Sostituire il gruppo sensore di
Guasto al sensore di coppia o al S .
38 sensore giri PP Se i e-Bike Systems non rilevano | coppia o il gruppo controller o il
Sensore giri alcun errore, i e-Bike Systems gruppo asse di trasmissione.
ritornano normali quando Sostituire il gruppo controller
39 Sensore giri in corto o guasto l'alimentazione viene riavviata. (circuito stampato interno) o il
gruppo unita di comando.
Tensione anomala del sensore
per la corrente di fase U mentreil | Se i e-Bike Systems non rilevano o
motore non & in funzione | Y Bike S Sostituire il gruppo controller
61 | Controller aleun errore, i e-Bike Systems (circuito stampato interno) o il
Tensione anomala del sensore | fitornano normali quando gruppo unita di comando
per corrente di fase W mentre il I'alimentazione viene riavviata. '
motore non € in funzione
Sovracorrente applicata alla fase
U del motore
Sovracorrente applicata alla fase
V del motore
Sovracorrente applicata alla fase ) ) L
W del motore | e-Bike Systems nonritornano | Sostituire il gruppo controller
62 | Motore normali anche se 'alimentazione | (circuito stampato interno) o/l

gruppo unita di comando.
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grc-’rglr(:al Désifr;?tsggxo Dettagli del guasto Condizioni di ripristino Intervento
63 Anomalia nella lettura dati Seie-Bike Systems non rilevano
Errori dati memoria esterna aleun errore, i e-Bike Systems
66 ritornano normali quando
Errore EEPROM I'alimentazione viene riavviata.
Temperatura rilevata del circuito | Se i e-Bike Systems non rilevano o
Controll stampato troppo bassa (—-20°C) | alcun errore, i e-Bike Systems ;SQS“t}t“fet" gruptDO, CtCJntrO;Ier'l
ontroller I , , ritornano normali quando CIFCUITlO S ampa O INnterno) o1
'sl'tearrr:qp;;taoutlrrgprggv;g ?;azlgircc::;uto lalimentazione viene riavviata. | 9ruppo unita di comando.
64 ’ P (Quando i e-Bike Systems
(incluso circuito CC) h -
rilevano lostesso errore diverse
Sensore sul circuito stampato volte, i e-Bike Systems non
quasi staccato ritornano normali anche se
I'alimentazione viene riavviata.)
2 conduttori sono scollegati
Il conduttore giallo & scollegato . ) . o
(fase U) Se i e-Bike Systems nonrilevano | 1. Sostituire il gruppo controller
67 | Motore - alcun errore, i e-Bike Systems (circuito stampato interno) o il
Il conduttore blu & scollegato ritornano normali quando gruppo unita di comando.
(fase V) I'alimentazione viene riavviata. 2. Sostituire il conduttore 3, 4 0 5.
Il conduttore bianco & scollegato
(fase W)
1. Controllare il connettore
Scollegato o conduttore in corto o ] dell’encoder.
Se i e-Bike Systems nonrilevano |2. Sostituire il conduttore
alcun errore, i e-Bike Systems dell’encoder.
68 | Encoder ritornano normali quando 3. Sostituire il gruppo controller
Filo nero in corto I'alimentazione viene riavviata. (circuito stampato interno) oil
gruppo unita di comando.
4. Sostituire il gruppo motore.
1. Controllare la sezione di
connessione tra il pacco
batteria e la bicicletta, il
connettore di carica del cavo di
S . alimentazione.
71 gﬁg%ﬂﬁg’:gd' ricezione dati 2. Sostituire la presa CC della
spina o il conduttore 2.
3. qutitpire il gruppo controller.
Se i e-Bike Systems non rilevano (circuito stampato interno) ol
Batteri alcun errore, i e-Bike Systems gruppo unita di comando.
atteria fitornano normali quando 4. Sostituire il gruppo batteria.
I'alimentazione viene riavviata. 1. Sostituire il gruppo controller
73 Tensione di batteria rilevata (circuito stampato interno) oil
troppo alta (45 V) gruppo unita di comando.
2. Sostituire il gruppo batteria.
Lindicatore della capacita della
batteria potrebbe lampeggiare in
74 Errore di sistema interno modo anomalo; consultare il
manuale di riparazione della
batteria.
Se i e-Bike Systems non rilevano 1. Sostituire il convertitore CC/
. a . CC esterno.
79 Convertitore Corrente CC anomala alcun errore, i e-Bike Systems 2. Sostituire il gruppo controller
CC/CC ritornano normali quando P : .
I'alimentazione viene riavviata (circuito stampato interno) o i
) gruppo unita di comando.
1. Controllare il connettore del
Se i e-Bike Systems non rilevano cavo sensore velocita.
: alcun errore, e-Bike Systems 2. Controllare il gioco tra i
Sensore velocita scollegato fitornano normali immediatamen- ﬁ:na:gsr?er?edl velocita e il
te. 3. Sostituire il set sensore
_ S;gi_?ge velocita.
V |

Regolazione di velocita rilevata

| e-Bike Systems non ritornano
normali anche se I'alimentazione
viene accesa o spenta.

Controllare se & presente un
dispositivo di regolazione della
velocita. Se un tale dispositivo &
installato, rimuoverlo e, se non &
installato, contattare il produttore
della bicicletta.
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STRUMENTO DIAGNOSTICO E-KITYAMAHA

Questo modello utilizza lo strumento diagnostico e-kit Yamaha per individuare i malfunzionamenti.
Per ulteriori informazioni sull’'uso dello strumento diagnostico e-kit Yamaha, fare riferimento al manua-
le d’'uso fornito con lo strumento.

Esistono due tipi di strumenti diagnostici:

Precedente: YAMAHA e-Bike diagnostic software

Nuovo: YAMAHA e-Bike Diagnostic Tool (YeDT)

Funzioni dello strumento diagnostico e-kit Yamaha

Diagnosi dei malfunzionamenti dell’'unita di comando:

Vengono letti i codici malfunzionamento dell’unita di comando registrati sul controller e i contenuti vi-
sualizzati. | dati Freeze Frame (FFD) sono i dati di funzionamento quando ¢& stato rilevato un malfun-
zionamento. E possibile utilizzare questi dati per individuare il momento in cui si & verificato il malfun-
zionamento e controllare le condizioni dell’'unita di comando e di funzionamento quando si € verificato.

Verifica funzionale sistema unita display: Controllare il funzionamento e il valore di uscita di ogni
sensore e attuatore.

Informazioni batteria: Visualizza i dati della batteria.

Reimpostare il sensore d’angolazione:  Azzerare l'impostazione del sensore d’angolazione.
Quando si installa un’unita di comando nuova o riparata
dotata di sensore d’angolazione, si consiglia di program-
marla inizialmente in piano/angolazione orizzontale.
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ASSIST
e I I 1 D
BATTERY
[ ] - Nessunaluce
-+ Giallo
KA - Bianco

©/

ﬁ pULL

Collegamento dello strumento diagnostico

e

2.

NOTA

-kit Yamaha
1.

Sincerarsi che I'alimentazione sia disinserita
dall’'unita display.

Continuare a premere l'interruttore modalita
di assistenza (giu) [1] e linterruttore di ali-
mentazione [2] per piu di 2 secondi.
Verificare che il 3° e il 4° indicatore della mo-
dalita di assistenza [3] da destra siano acce-
siin giallo e bianco come mostrato nella figu-
ra e che le luci gialla e bianca si spostino da
destra a sinistra. Quindi rilasciare l'interrut-
tore modalita di assistenza (giu) [1] e l'inter-
ruttore di alimentazione [2].

Aprire il tappo della porta USB [3] dell’unita
display.

Collegare il cavo USB all'unita display e al
computer con lo strumento diagnostico e-kit
Yamaha.

Dopo aver scollegato il cavo USB, sincerarsi
di aver chiuso il tappo della porta USB [3].

Per il cavo USB, utilizzare un cavo da Tipo-A a
Micro-B che non sia un cavo OTG.

Quando si collega lo strumento diagnostico
e-kit Yamaha al veicolo, il funzionamento del
pannello strumenti multifunzione e degli indi-
catori potrebbe differire dal funzionamento
normale.
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