WARTUNGSANLEITUNG

e-Bike SYSTEMS
Antriebseinheit und Display

DU-08




INHALT

KAPITEL 1 Allgemeines

Beschreibung ... s P1-1
KAPITEL 2 Montage
Schaltplan der elektrischen Bauteile ..........ceuveeeieeeieesseesssssssssssssesssssssesnnennes P2-1
<PW-X3/PWseries S2> Schaltplan der elektrischen Bauteile ................... P2-2
<PW-X2, PW-X2 45> Antriebseinheit .........ccccccccviriemciiiismecvrrrreecrsees e e eeneas P2-3
EiNfURIUNG ..o P2-4
Demontage der Antriebseinheit............ooovi i P2-4
Montage der Antriebseinheit ... P2-4
<PW-X3/PWseries S2> Antriebseinheit ..........ccccoiimimiiisminnnieennnceeennns P2-6
<PW-X3/PWseries S2> Antriebseinheit ..........cccoeiveimriiiminnnieennsceeennns P2-7
EiNfURIUNG .o P2-8
Demontage der Antriebseinheit ... P2-8
Montage der Antriebseinheit ...............oooviiiiiiii e P2-8
<PWseriesTE/ ST/ CE> Antriebseinheit ........ccccocoeeirniiimrnniicmesnnicenennns P2-10
Entfernen der ADAECKUNG .....coeviiiiiiiiiiiiiiie e P2-11
Anbringen der ADAECKUNG .......cuuviiiiiiiiiieiee e P2-11
<Display A> Displayeinheit ...........cccovmmmmmmmniiiiie e P2-12
<Display X> Displayeinheit ...........ccoovemmmmmmmnnniinsennnsssssssssssssnnees P2-13
<Display B> Displayeinheit ...........cccovmmmmmmmniniinsennnnssssssnnssssneens P2-14
<Display C> Displayeinheit ..........cccccriiimminnnsmrinss s P2-15
<Interface X> Displayeinheit ..........cccceccmmmmminiiiissmmmmssnssssss e P2-16
Montage der Displayeinheit (Schnittstelle X) ..., P2-17
ZWisChenkabel ... - P2-18
Geschwindigkeitssensor-Satz (Speichen-Typ) ......ccccccvemrrniismerssssenennans P2-19
Geschwindigkeitssensor-Satz (Rotor-Typ) ......cccceecmrrinirmmsrsnssnmssssssnnennns P2-20
Anzugsdrehmomente .........ccccccmmmimiiniiiismner s —— P2-21

KAPITEL 3 <Display A> Diagnosefunktion

LS 3Y£5] (= 1 053 (] Uy T P3-1
Selbstdiagnosemodus .........cccciiiiimiinnismnrrrse s —————— P3-3
Bedienung im Selbstdiagnosemodus ..........cccccccemimniismminnnssr e P3-3

YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT ......cccoeierrmrerereceessnsesesesssasasssesesasans P3-14



KAPITEL 4 <Display B> Diagnosefunktion

(53T £ (=T 1 053 (] Uy T P4-1
SelbstdiagnosSemodus .........ccccerriirmmrrnirsms s —————— P4-3
Bedienung im Selbstdiagnosemodus ..........ccccocimmmmninsmeennnsssrsss . P4-3
YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT .....c.cccoereeeeeerereresesesesesesssssssssasasasasas P4-14

KAPITEL 5 <Display X> Diagnosefunktion

53T A3 (=T 1 0 =3 (o Uy T P5-1
SelbstdiagnosSemodus .........ccccrriirmmrrniismsrrnnsss s —————— P5-3
Bedienung im Selbstdiagnosemodus ..........cccccniimmninnnnnnsssan. P5-3
YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT ......cccoererrerererecsesssssesesssssssssssessssasans P5-14

KAPITEL 6 <Display C> Diagnosefunktion

53T £ (=T 1 053 (o Uy T P6-1
SelbstdiagnosSemodus .........cccceeriirmmernnismsr s —————— P6-3
Bedienung im Selbstdiagnosemodus ..........ccccocemmmnnismeemnisssrmss . P6-3
YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT ......cccoereeereeerereneresesesesesssesssssasasasasas P6-14

KAPITEL 7 <Interface X> Diagnosefunktion

53T £ (=T 1 0 =3 (o Uy T P7-1
SelbstdiagnosSemOodus .........ccccerriirmmerninsmsr s ———— P7-4
Bedienung im Selbstdiagnosemodus ..........ccccucrmmrmnninmermnnnsssrmnses . P7-4

YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT ......cccoeverrermrerecsesssssesesesssssssssesssasans P7-16



Allgemeines

Allgemeines

Beschreibung
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Allgemeines

. Antriebseinheit (PW-X2, PW-X2 45)
. Antriebseinheit (PWseries TE / ST)
. Antriebseinheit (PWseries CE)
. Antriebseinheit (PW-X3)
. Antriebseinheit (PWseries S2)
. Geschwindigkeitssensor-Satz (Speichen-Typ)
a) Speichenmagnet
b) Geschwindigkeitssensor (Speichen-Typ)
7. Geschwindigkeitssensor-Satz (Rotor-Typ)
a) Rotormagnet
b) Geschwindigkeitssensor (Rotor-Typ)
. Displayeinheit (Display X)
a) Display
b) Schelle
c) Schalter
9. Displayeinheit (Display A)
10. Displayeinheit (Display B)
a) Displayhalter(abnehmbar)
b) Displayhalter
c) Fernschalter
11. Displayeinheit (Display C)
a) Display
b) Schelle
c) Schalter
12. Displayeinheit (Schnittstelle X)
a) Kommunikationseinheit
b) Montage-Abstandhalter
c) Fernschalter
13. Zwischenkabel (Displayeinheit - Antrieb-
seinheit)
a) Kabel 9
b) Abdeckungs-Verbinder
c) Réhre
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Montage

Montage
Schaltplan der elektrischen Bauteile
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Montage

<PW-X3/PWseries S2> Schaltplan der elektrischen Bauteile
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Montage

<PW-X2, PW-X2 45> Antriebseinheit

Fahrradrahmen\

263
[>2] 11 N-m (1.1 kgf-m) |

| 45 N-m (4.5 kgf-m) |

\/ Q
»(\(3\(\1 = ! 5/\//,)
/ 3

[\2] 22 N-m (2.2 kgf-m)

Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil

Anz.

Bemerkungen

N

0 NO O~ W

einheit vom Fahrradrah-
men.
Sicherungsmutter

Kreuz & Kettenblatt (-blat-
ter)

Schraube (M6)
Unterlegscheibe
Schraube (M8)
Unterlegscheibe
Antriebseinheit
Antriebseinheit-Stecker

Demontage der Antriebs-

—

N = MNDMNDNDN

Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.

Linksgewinde

Grundsétzlich ist es nicht notwendig, diese Teile zu
entfernen, aber sie kbnnen je nach Toleranz entfernt

werden.

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der

Demontage.
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Montage

Fahrradrahmen

[%]22 N-m (2.2 kgf-m) |

2-4

Einfihrung

ACHTUNG

Da die Antriebseinheit eine Prazisionsaus-
ristung ist, darf sie nicht zerlegt werden
und muss vor starker Krafteinwirkung ge-
schiitzt werden (so darf beispielsweise
NICHT mit einem Hammer auf dieses Pro-
dukt geschlagen werden).

Da die Kurbelachse direkt mit dem Inneren
der Antriebseinheit verbunden ist, kénnen
groBere Beschadigungen der Kurbelachse
zu einem Defekt fiihren.

Demontage der Antriebseinheit

Teile in der unter ,Demontage der Antriebsein-
heit vom Fahrradrahmen* aufgefihrten Reihen-
folge demontieren.

HINWEIS
Far eine einfache Demontage der Antriebsein-
heit vom Fahrradrahmen die Schraube (M6) [6]
um 2—3 Umdrehungen lockern und dann mit ei-
nem Kunststoffhammer leicht auf den Schrau-
benkopf klopfen, um den vorstehenden Bereich
[a] des Antriebseinheitssteckers hineinzuschie-
ben.

Montage der Antriebseinheit

1. Montieren:
* Antriebseinheit [1]
* Schraube (M8) und Unterlegscheibe x 2 [2]
» Schraube (M6) und Unterlegscheibe x 2 [3]

HINWEIS

e Vor dem Anbringen der Antriebseinheit an
den Fahrradrahmen den alten LOCTITE® von
der Schraube (M6) [3] und dem Antriebsein-
heit-Stecker entfernen (z. B. mit Gewinde-
bohrer und Gewindeschneidwerkzeug). Da-
nach mit einem Kunststoffhammer leicht auf
den vorstehenden Bereich [a] der Antrieb-
seinheit klopfen, um ihn hineinzuschieben.

* LOCTITE® 263 auf den Gewindebereich der
Schraube (M6) [3] auftragen.

e Die Schraube und die Unterlegscheibe nicht
vollstandig anziehen.




Montage

2. Anziehen:
* Schraube (M8) und Unterlegscheibe [2] x 2

[ |22N-m (2,2 kgfm) |

* Schraube (M6) und Unterlegscheibe [3] x 2
[“[11Nm (1,1 kgfm) |

3. Montieren:
Kreuz & Kettenblatt (-blatter) [4]
Sicherungsmutter (Linksgewinde) [5]
4. Anziehen:
Sicherungsmutter (Linksgewinde) [5]

[\ |45 N-m (4,5 kgf-m) |




Montage

<PW-X3/PWseries S2> Antriebseinheit

Fahrradrahmen [%2]22 N-m (2.2 kgf-m) |

\

)
®/
/\/

N

[2] 45 N-m (4.5 kgf-m) | 2
Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil Anz. Bemerkungen
Demontage der Antriebs- Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
einheit vom Fahrradrah-
men.
1 Sicherungsmutter 1 | Linksgewinde

2 Kreuz & Kettenblatt (-blat- 1
ter)

3 Schraube (M8) 4 | Ziehen Sie beim Einbau die Schraube auf der Seite
ohne Stecker fest.

4 Unterlegscheibe 4

5 Antriebseinheit 1

6 Antriebseinheit-Stecker 2 | Grundsatzlich ist es nicht notwendig, diese Teile zu
entfernen, aber sie kdnnen je nach Toleranz entfernt
werden.
Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der
Demontage.
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Montage

<PW-X3/PWseries S2> Antriebseinheit

Fahrradrahmen

[]0.3 N-m (0.03 kgf-m) |

Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil

Anz.

Bemerkungen

1

2

Innensechskant-Knopf-
schraube
Seitliche Abdeckung

3/4

PW-X3 : 3 Schrauben / PWseries S2 : 4 Schrauben
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Montage

[“2]22 N-m (2.2 kgf-m) |

2]

Fahrradrahmen\

[2] 45 N-m (4.5 kgf-m) |

2-8

Einfihrung

ACHTUNG

Da die Antriebseinheit eine Prazisionsaus-
ristung ist, darf sie nicht zerlegt werden
und muss vor starker Krafteinwirkung ge-
schiitzt werden (so darf beispielsweise
NICHT mit einem Hammer auf dieses Pro-
dukt geschlagen werden).

Da die Kurbelachse direkt mit dem Inneren
der Antriebseinheit verbunden ist, kénnen
groBere Beschadigungen der Kurbelachse
zu einem Defekt fiihren.

Demontage der Antriebseinheit

Teile in der unter ,Demontage der Antriebsein-
heit vom Fahrradrahmen* aufgefihrten Reihen-
folge demontieren.

HINWEIS
Far eine einfache Demontage der Antriebsein-
heit vom Fahrradrahmen die Schraube (M8) [5]
um 2—3 Umdrehungen lockern und dann mit ei-
nem Kunststoffhammer leicht auf den Schrau-
benkopf klopfen, um den vorstehenden Bereich
[a] des Antriebseinheitssteckers hineinzuschie-
ben.

Montage der Antriebseinheit
1. Montieren:
* Antriebseinheit [1]
* Schraube (M8) und Unterlegscheibe x 4 [2]

HINWEIS

* Vor Montage der Antriebseinheit an den Fahr-
radrahmen mit einem Kunststoffhammer
leicht auf den vorstehenden Bereich [a] der
Antriebseinheit klopfen, um ihn hineinzus-
chieben.

* Vergewissern Sie sich, dass alle Kabel durch
die Schlitze [b] verlegt sind, bevor Sie die An-
triebseinheit am Fahrradrahmen montieren.

e Die Schraube und die Unterlegscheibe nicht
vollstandig anziehen.

e Ziehen Sie beim Einbau die Schraube auf der
Seite ohne Stecker fest.

2. Anziehen:
» Schraube (M8) und Unterlegscheibe [2] x 4

[V |22N-m (2,2kgfm) |




Montage

Fahrradrahmen

[7]

[]0.3 N-m (0.03 kgf-m) |

3. Montieren:

e Kreuz & Kettenblatt (-blatter) [3]

* Sicherungsmutter (Linksgewinde) [4]
4. Anziehen:

e Sicherungsmutter (Linksgewinde) [4]

[N |45 N-m (4,5 kgf-m) |

5. Montieren:
* Seitliche Abdeckung [6]
* Innensechskant-Knopfschraube [7] x 3

HINWEIS

* Bevor Sie die seitliche Abdeckung an der An-
triebseinheit montieren, entfernen Sie altes
LOCTITE® von der Innensechs-
kant-Knopfschraube [7] und der Bohrung in
der Antriebseinheit (z. B. mit Gewindebohrer
und Gewindeschneidwerkzeug).

* Bevor Sie die seitliche Abdeckung an der An-
triebseinheit anbringen, stellen Sie sicher,
dass Sie die Akkukabel nach vorne und die
anderen Kabel nach hinten zur Antriebswelle
verlegen.

* Tragen Sie LOCTITE® 263 auf den Gewinde-
teil der Innensechskant-Knopfschraube [7]
auf.

e Ziehen Sie die Innensechs-
kant-Knopfschraube nicht ganz fest.

6. Anziehen:
* Innensechskant-Knopfschraube [7] x 3
(PW-X3 : 3 Schrauben / PWseries S2 :
4 Schrauben)

[“[0,3N-m (0,03 kgf-m) |




Montage

<PWseries TE/ ST/ CE> Antriebseinheit

1 Z< 1GH Té\/l/
~ [%]40 N-m (4.0 kgf-m)]

Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil Anz. Bemerkungen
Demontage der Antriebs- Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
einheit vom Fahrradrah-
men.

1 Sicherungsmutter 1 | Linksgewinde

2 Kreuz & Kettenblatt (-blat- 1
ter)

3 Flanschschraube (M8) 3
4 Flanschmutter (M8) 3
5 Antriebseinheit 1

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der
Demontage.
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Montage

Schraube

Winkelbereich durch die
Schraubenpositionen
Urspriingliche Einstellung (A):
-18°—+30°
Sekundér (B):
-30° —+18°

J~ Richtung der
N Achswelle

Markierung

Abdeckungsanpassungswerkzeug

2-11

Entfernen der Abdeckung

Die Abdeckung ist mit Klebeband an der An-
triebseinheit befestigt. Das heif3t sie kann nach
dem Entfernen nicht mehr wiederverwendet
werden. Bitte verwenden Sie die neue Abde-
ckung, wenn Sie die Abdeckung wieder aufset-
zen.

Anbringen der Abdeckung

1.

Reinigen:
Reinigen Sie die Oberflache der Antriebs-
einheit mit einem Entfetter.

. Einstellung:

Richten Sie drei Locher des Abdeckungsan-
passungswerkzeugs auf die Schrauben an
der Antriebseinheit aus und stellen Sie das
Abdeckungsanpassungswerkzeug an der
Antriebseinheit ein.

Montieren:

Nachdem Sie den Logowinkel mit Schrau-
ben fixiert haben, ziehen Sie eine Folie am
Klebeband ab und schieben Sie die Mitte der
Abdeckung auf die Klebeflache, um sie an
der Antriebseinheit zu befestigen.

Entfernen:

Entfernen Sie das Abdeckungsanpassungs-
werkzeug und ziehen Sie die Laschen in bei-
de Richtungen.



Montage

<Display A> Displayeinheit

[/ 0.8 N-m (0.08 kgf-m) |
Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil Anz. Bemerkungen
Demontage des Displays Die Demontage-Schrittfolgen ausfuhren.
vom Fahrradlenker.
1 Schraube 1
2 Displayeinheit 1
3 Gummischicht 2 | Sie wird als Ersatzteil geliefert. Die Anzeigeeinheit hat
diese Teile urspringlich.
Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der
Demontage.
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Montage

<Display X> Displayeinheit

[*2] 0.8 N-m (0.08 kgf-m)|

[s2]2 N-m (0.2 kgf-m) |

Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil Anz. Bemerkungen
Demontage des Displays und Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
Schalters vom Fahrradlenker.
1 Schraube 1
2 Gummi-Adapter 2
3 Schelle 1
4 Schraube 2
5 Schraube 4
6 Display-Abdeckung (L) 1 | Gedruckt als ,L-01“ auf der Rlckseite.
7 Display-Abdeckung (R) 1 | Gedruckt als ,,R-01* auf der Rlckseite.
8 Anzeige 1
9 Schraube 1
10 | Schalter 1
11 Gummischicht 2 | Sie wird als Ersatzteil geliefert. Der Schalter hat diese
Teile urspringlich.
Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der
Demontage.

2-13



Montage

<Display B> Displayeinheit

[2] 0.5 N-m (0.05 kgf-m) |

"2 0.8 N-m (0.08 kgf-m) |

[%2]1.2 N-m (0.12 kgf-m) |

Reihenfolge:

Tatigkeit/Bauteil

Anz.

Bemerkungen

1

O NO O kWD

Schraube
Schraube
Anzeige
Schraube
Displayhalter
Gummi-Adapter
Schraube
Schalter

—_ = DO NN = a2

Montieren Sie diese Schraube, wenn nétig.
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Montage

<Display C> Displayeinheit

[“]2N-m(0.2kgf-m)| 3 2

[“]2 N-m (0.2 kgf-m) |

Reihenfolge:

Tatigkeit/Bauteil

Anz.

Bemerkungen

© 00N OB~ WNh =

Demontage des Displays
und Schalters vom Fahr-
radlenker.

Schraube

Gummi-Adapter
Schelle
Anzeige
Schraube
Schalter
Schraube
Displayhalter
Gummischicht

NS O R T \C I

Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.

Sie wird als Ersatzteil geliefert. Der Schalter hat diese

Teile urspringlich.

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der

Demontage.
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Montage

<Interface X> Displayeinheit

[]0.55 N-m (0.055 kgf-m)|

[2]1.25 N-m (0.125 kgf-m) |

Reihenfolge:

Tatigkeit/Bauteil

Anz.

Bemerkungen

a b~ WD

»

Demontage der Kommu-
nikationseinheit und des
Schalters vom Fahrrad-
lenker.
Kommunikationseinheit fes-

te Schraube
Manschette 1

Kommunikationseinheit
Manschette 2
Montage-Abstandhalter

Fernschalter feste Schraube
Fernschalter

— ot ok

Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.

Der Montage-Abstandhalter kann auch unter dem Vor-
bau befestigt werden.

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der
Demontage.
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Montage

[2] 0.55 N-m (0.055 kgf-m) |

[2] 1.25 N-m (0.125 kgf-m) |

2-17

Montage der Displayeinheit (Schnittstelle X)
1. Montieren:

e Fernschalter [1]

* Fernschalter feste Schraube [2]

HINWEIS
Montieren Sie den Fernschalter auBerhalb der
Halterung des Hinterradbremshebels.

2. Anziehen:
* Fernschalter feste Schraube [2]

[%]0.55 N-m (0,055 kgtm) |

3. Montieren:
* Montage-Abstandhalter [3]

HINWEIS
Montieren Sie den Montage-Abstandhalter
Uber oder unter dem Vorbau und sichern Sie ihn
mit der Vorbaukappe [4] und der Vorbaukap-
penschraube [5].

4. Montieren:
* Manschette 2 [6]
e Kommunikationseinheit [7]
* Manschette 1 [8]
 Kommunikationseinheit feste Schraube [9]

HINWEIS
Fuhren Sie die Manschette 2 und die Man-
schette 1 in das Loch an der Kommunikations-
einheit ein und befestigen Sie die Kommunikati-
onseinheit mit der festen Schraube der
Kommunikationseinheit am Montage-Abstand-
halter.

5. Anziehen:
* Kommunikationseinheit feste Schraube [9]

|\g| 1,25 N-m (0,125 kgf-m) |




Montage

Zwischenkabel

Anzeigekabel

Reihenfolge:

Tatigkeit/Bauteil

Anz.

Bemerkungen

1

Entfernen des Zwischen-
kabels vom Fahrrad.
Abdeckungs-Verbinder

Rohre
Kabel 9

Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.

Die Verbinderabdeckung und die Réhre sind um den
Verbinder herum zu montieren, wenn der Verbinder
auBerhalb der Unterrbhre montiert ist.

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der
Demontage.
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Montage

Geschwindigkeitssensor-Satz (Speichen-Typ)

[%2]5 N-m (0.5 kgf-m) |

i
1
W Speiche
\
\—7
4 S
[>2]2 N-m (0.2 kgf-m) | \ e
2 -
e 5
Q)

Q)

O=——0O O=5mm

Speichenmagnet ®@=10mm

Geschwindigkeitssensor

/\ (Speichen-Typ)
Y
\ ——
Nabe (an Fahrradrahmen) m [

Ausschnitt

>

Priifen Sie die zentrale Position @ des Speichenma-
gneten und den Abstand @ zwischen Speichenmag-
net und Geschwindigkeitssensor (Speichen-Typ).

Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil Anz. Bemerkungen
Demontage des Ge- Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
schwindigkeitssensors
vom Fahrrad.

1 Schraube 1

2 Geschwindigkeitssensor 1
(Speichen-Typ)

3 Schraube 1

4 Bugel 1

5 Speichenmagnet 1

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der
Demontage.
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Montage

Geschwindigkeitssensor-Satz (Rotor-Typ)

Fahrradrahmen Bremsscheibe \ /\
4 (@

0
//(s
f/\J
X N N
N
o < o
,/ﬂb
3 [[3.0 N-m (0.3 kgf-m)|
1 [:4]0.9 N-m (0.09 kgf-m)] @ ®= 1omm

—

fGeschwindigkeitssensor
Bremsscheibe_ [ || (Rotor-Typ)

LIS

| iNEy

Rotormagnet

Fahrradrahmen

Priifen Sie den Abstand O zwischen Rotormagnet und Geschwindigkeitssensor (Rotor-Typ).

Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil Anz. Bemerkungen
Demontage des Ge- Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
schwindigkeitssensors
vom Fahrrad.

1 Schraube 2

2 Geschwindigkeitssensor 1
(Rotor-Typ)

3 Schraube 2

4 Rotormagnet 1

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der
Demontage.
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Montage

Anzugsdrehmomente
Einheit: N-m  kgf-m (in)
Schrauben- Anzugs-
Anzugsstellen durchmes- | Anz.| drehmo- Hinweise
ser ment
%ﬁ?a%r;ekset-lt—gig-%lizgherungsmutter M27 1 40(4.0) Linksgewinde
(A‘Z\t/:/izﬁgsiiggfizgg)chraube und Mutter M8 8 35(3.5)
Linksgewinde
(PW-X, PW-X2, PW-X2 45, PW-X3, Das Teil kann demontiert und
PWseries S2) Antriebskettenrad- M32 1 45 (4,5) montiert werden mithilfe eines
Sicherungsmutter handelsublichen Tretlagerschlis-
sels.
(PW-X, PW-X2, PW-X2 45, PW-X3,
PWseries S2) Antriebseinheit feste M8 2 22(2,2)
Schraube
(SF::\:]Vr-ai(LJZl),ePW-XZ 45) Antriebseinheit feste M6 5 11(1,1)
(Display X) Schelle feste Schraube M5 1 3,75 (0,375)
(Display X) Display feste Schraube M4 2 2(0,2)
(S%Ir?rpe{?k/);() Display-Abdeckung feste M3 4 0,8 (0,08)
(Display X) Schalter feste Schraube M3 1 0,8 (0,08)
(Display A) Schalter feste Schraube M3 1 0,8 (0,08)
(Display B) Einstellschraube fir Displaywinkel M4 1 0,5 (0,05)
(Display B) Schelle feste Schraube M4 2 1,2(0,12)
(Display B) Display feste Schraube M3 1 0,5 (0,05)
(Display B) Schalter feste Schraube M3 1 0,8 (0,08)
(Display C) Schelle feste Schraube M4 4 2(0,2)
(Display C) Display feste Schraube M4 4 2(0,2)
(Display C) Schalter feste Schraube M3 1 0,8 (0,08)
gr;ther;fﬁgz X) Kommunikationseinheit feste M4 1 1,25 (0,125)
(Interface X) Fernschalter feste Schraube M3 1 0,55 (0,055)
Die Teile werden vom Fahrradher-
Geschwindigkeitssensor (Speichen-Typ) M5 1 5(0,5) Ztrzlﬁ]en:gfnrsg?gﬁ:%éﬁsﬁ QEZUQS-
Empfehlung.
Speichenmagnet - 1 2(0,2)
Geschwindigkeitssensor (Rotor-Typ) M3 2 0,9 (0,09)
Die Teile werden vom Fahrradher-
Rotormagnet M3 5 3,0(0,3) steller bereitgestellt. Das Anzugs-

drehmoment ist lediglich eine
Empfehlung.
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Montage

Andere, allgemeine Anzugsdrehmomente

Die Anzugsdrehmomente fir andere als die aufgefiihrten Schraubverbindungen beruhen auf dem

Schraubendurchmesser (Schlisselweite) und der Steigung.

91228))))

e

/\ SchlUsselweite

| Schraubendurchmesser

Gewindesteigung

M8 (12 mm) x P1,25

Schraubendurchmesser
(Schliisselweite) x Anzugsdrehmoment
Steigung

1,5bis 2,5 N-m

M4 (7 mm) x P07 (0,15 bis 0,25 kgf-m)
3 bis4,5N-m
M5 (8 mm) x P08 (0,3 bis 0,45 kgf-m)
5 bis 8 N-m

M6 (10 mm) x P1,0 (0,5 bis 0,8 kgf-m)

12 bis 19 N-m

(1,2 bis 1,9 kgf-m)
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<Display A> Diagnosefunktion

Systemstorung

Dieses Modell verfluigt Uber eine Selbstdiagnosefunktion, die gewéhrleisten soll, dass das Unterstt-
zungssystem normal funktioniert.

Wenn diese Funktion eine Fehlfunktion des e-Bike Systems erkennt, schaltet sie sofort das Unterstuit-
zungssystem mit Ersatzcharakteristiken ein und zeigt die Fehleranzeige an, um den Fahrer darauf
hinzuweisen, dass eine Fehlfunktion des e-Bike Systems aufgetreten ist.

Einzelheiten Uber Fehlercodes entnehmen Sie den Fehlercode-Tabellen.

AuBerdem kann das Yamaha e-kit-Diagnosegeréat an dieses Modell fur eine detailliertere Fehlersuche
angeschlossen werden. Einzelheiten siehe ,YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT*.
Liste der Fehlercode-Anzeigen

Anzeigemuster Fehlercodes Fehlerhaftes Bauteil Krz:ﬂn;:mg;ﬂg%g22::%

12 Antriebseinheit — Displayeinheit-Kommunikation rlfcr)?:]t:;rr.terstutzung Ist
13 | Displayeinheit gf;f;gﬁgfﬁ”"d nicht
31
32
33
34 Drehmomentsensor
35

™ 36
37
38

t Wechselanzeigen 39 | retkurbelsensor Kraftunterstiitzung
61 Controller stoppt nach Fehlerer-

kennung.

62 | Motor Fehlercode wird
63 protokolliert.
66 Controller
64
67 Motor
68 Kodierer

o 71
73 Batterie
74
79 DC/DC-Wandler
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Anzeigemuster

Fehlercodes

Fehlerhaftes Bauteil

Kraftunterstiitzungsverhalten
und Fehlercodeprotokoll

Die Funktionsanzeige blinkt

(Auch wenn sich das Rad, an dem der Geschwin-
digkeitssensor montiert ist, dreht, &ndert sich der
im Geschwindigkeitsmesserbereich des Displays
angezeigte Wert nicht von ,,0“.)

=) Geschwindigkeitssensor

Die Kraftunterstuit-
zung ist begrenzt.
Fehlercode wird nicht
protokolliert.

(Wenn sich das Rad, an dem der Geschwindig-
keitssensor montiert ist, dreht, wird im Geschwin-
digkeitsmesserbereich des Displays die Geschwin-
digkeit angezeigt.)

=) Dies ist keine Fehlfunktion. Es liegt ein Zustand
vor, bei dem der Betrieb des Kraftunterstltzungs-
systems normal ist. Dieser Zustand kann je nach
Pedalkraft und Fahrgeschwindigkeit auftreten,
kehrt aber in den Normalzustand zurtick, wenn be-
statigt wird, dass die E-Bike Systems normal funkti-
onieren.

(Beim Laden, wéhrend die Batterie am Fahrrad
montiert ist)

mp Dieser Zustand kann auftreten, wahrend die Ak-
ku-Innentemperatur -20° C oder weniger oder 80°
C oder mehr betragt. Es tritt allerdings der Normal-
zustand wieder ein, wenn die Akku-Innentempera-
tur in den normalen Temperaturbereich zurlck-
kehrt.

Kraftunterstiitzung
stoppt wahrend
Fehlererkennung.
Fehlercode wird nicht
protokolliert.

Auch wenn der Ein/Aus-Schalter
zum Einschalten der Stromzufuhr
gedruckt wird, schaltet sie sich
nach 4 Sekunden automatisch aus.

Antriebseinheit - Akku

Kraftunterstitzung
stoppt nach Fehlerer-
kennung.

Fehlercode wird
protokolliert.

Die Automatikmodusanzeige blinkt

Winkelsensor

Um den Status von Stérungen im Zusammenhang
mit dem Winkelsensor zu Uberprifen und Fehler zu
suchen, das Yamaha e-kit-Diagnosegeréat verwen-
den, das von Yamaha separat zur Verfugung gestellt
wurde. (Siehe Seite 3-14.)

Die Antriebseinheit
kann den Winkel des
Fahrrads nicht
erkennen, wenn der
Winkelsensor eine
Stérung aufweist.
Daher fuihlt sich die
Kraftunterstiitzung
nur seltsam an, wenn
man mit dem Treten
beginnt.

Fehlercode wird nicht
protokolliert.
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Selbstdiagnosemodus

In diesem Modus kénnen die einzelnen Diagno-
sen und die beim Auftreten von Stérungen ge-
speicherten Fehlercodes angezeigt werden.
Am Display kann zwischen dem Geschwindig-
keitssensor-Diagnosemodus, Antriebsein-
heits-Diagnosemodus, Fehlerprotokoll-Anzei-
gemodus und Firmware-Ver.-Anzeigemodus
umgeschaltet werden.

Bedienung im

Selbstdiagnosemodus

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausges-
chaltet werden.

Den Ein/Aus-Schalter [1] drlicken, um die
Stromzufuhr einzuschalten.

Beim Einschalten der Stromzufuhr werden
alle Segmente des Displays eingeblendet.
Nach ca. 2 Sekunden werden die Segmente
ausgeblendet und das Display kehrt in den
Normalzustand zurlck.

2. Den Ein/Aus-Schalter [1] erneut driicken
und gedruckt halten, bis ,,d“ [2] eingeblendet
wird (ca. 10 Sekunden).

Sich vergewissern, dass ,,d“ [2] eingeblendet
ist. Dann den Ein/Aus-Schalter [1] loslassen.

HINWEIS
Schritt 2 muss innerhalb von 30 Sekunden nach
Durchfihrung von Schritt 1 durchgefihrt wer-
den.

[4]

—+— Blinken

3. Den Unterstutzungs-Modusschalter [3] oder
[4] drUcken, um das Diagnosemeni zu
wechseln.

4. Den Unterstitzungs-Modusschalter hinab
[4] 2 Sekunden gedrickt halten, um in den
gewahlten Diagnosemodus zu gelangen.

HINWEIS
Wurde ein falscher Schalter gedrickt, die
Stromzufuhr ausschalten und die Schritte 1-4
wiederholen.
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Selbstdiagnosemodus-Tabelle

Ebene 1

Ebene 2

Ebene 3

Ebene 4

Beschreibung

Normale Anzeige

Geschwindigkeits-
sensor

Diagnosemodus

di

:

Geschwindigkeits-
sensor
Rotationskontrolle

Praft die Funktionali-
tat des Geschwin-
digkeitssensors

Antriebseinheits-
Diagnosemodus

Drehmomentsensor
Bezugsspannung

Zeigt den Zustand
der Drehmoment-
sensor-Bezugs-
spannung an

gc-c

p

Motorstrom

Pruft die Funktionali-
tat des Motorstroms
(%)

oc-3

p

Fehleranzeige

Zeigt den Fehler von
Motor und Controller
an

ac-4

:

Displayeinheit
Funktionskontrolle

N (=
Lo
SID . .' .MF‘H
-’ @l km/h

Alle Segmente
leuchten auf

—
—
—
—
—_— -
ECO —]
— -
0DO |
+ECO ANGE TRIP
OFF

Pruft die Funktionali-
tat des Displays

Fehlerprotokoll-
Anzeigemodus

£l

i

Fehlerprotokoll-
Ergebnisse

Ruft Fehleraufzeich-
nungen vom Cont-
roller ab flir eine
Anzeige der Liste mit
Fehlercodes

Firmware-Ver.-
Anzeigemodus

o
U
092

Instrumenten-Hard-
ware

Importiert die Dis-
play-Hardware-Ver-
sion

VERLASSEN

VERLASSEN

—+— Blinken
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—+— Blinken

Anzeige des Geschwindigkeitssensor-

Diagnosemodus

Zum Prufen, ob der Controller das Geschwin-

digkeitssensorsignal korrekt erkennt, das Rad,

an dem der Geschwindigkeitssensor ange-
bracht ist, drehen und prifen, ob die angezeigte
und tatséchliche Anzahl Umdrehungen des

Rads Ubereinstimmen.

1. Den Geschwindigkeitssensor-Diagnosemo-
dus eingeben.

Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus®.

Sich vergewissern, dass die Funktionsan-
zeige ,d1“ anzeigt.

2. Wenn das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) angehoben und gedreht wird, &ndert
sich die Drehzahlanzeige [1] auf dem Dis-
play.

Bevor das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) gedreht wird, zeigt die Drehzahlan-
zeige auf dem Display [1] <O> an.

Jede Umdrehung des Rads wird gezahlt. Die
Umdrehungsanzeige reicht bis <99> und
kehrt auf <0> zuriick, wenn das Rad 100
Umdrehungen vollzogen hat.

HINWEIS

* Das Rad (mit dem Geschwindigkeitssensor)
sollte mindestens 3 Umdrehungen vollbrin-
gen und das Display dabei <3> anzeigen.

* Bei einer Stérung des Geschwindigkeitssen-
sors entspricht die Drehzahlanzeige auf dem
Display nicht der Anzahl Umdrehungen des
Rads (mit dem Geschwindigkeitssensor), d. h.
die Anzeige steigt an, bevor das Rad eine
Umdrehung vollbracht hat, bzw. steigt nicht
an, nachdem es eine Umdrehung vollbracht
hat (oder der Anstieg des Anzeigewerts ist
verzogert).
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—+— Blinken

Anzeige des Antriebseinheits-

1.

Diagnosemodus
Der Status der Antriebseinheits-Stérungen

kann gepruft werden.

Den Antriebseinheits-Diagnosemodus ein-
geben.

Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemodus*.
Sich vergewissern, dass die Funktionsanzei-
ge ,d2-1“anzeigt.

Den Lichtschalter [1] dricken, um die
Drehmomentsensor-Bezugsspannung, den
Motorstrom, die Fehleranzeigen (<E2>,
<E4>) und die Displayfunktionskontrolle aus-
zuwahlen.

Liste der Anzeigen des Antriebseinheits-Diagnosemodus

Priifgegenstande

Anzeige

1) Bezugsspan-
nung des Drehmo-
mentsensors

Wertanzeige von 0,0 bis

9,9 (V).

Bei der Anzeige der

Werte auf dem Display

entfallen die Dezimalt-

rennzeichen.

Beispiele: 00->0,0V
05->0,5V
10->1,0V
11->1,1V

2) Motorstrom

Motorausgangsstro-
manzeige im
»,HIGH“-Modus von 0
(%) bis FL (= Voll)

3) Fehleranzeige

Liegt ein Fehler vor, wird
(E2) (Motor) oder (E4)
(Controller) angezeigt.
*Liegt kein Fehler vor,
bleibt die Anzeige leer.

4) Displayein-
heit-Funktionskont-
rolle

ac-4

Abstand von 1 Sekunde

Die Anzeige ,d2-4“und
die Anzeige aller
Segmente erscheinen
abwechselnd in Abstén-
den von 1 Sekunde.

ED Den Lichtschalter driicken oderd) Den Ein/Aus-Schalter driicken Q

Stromzufuhr wird ausgeschaltet
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* Funktionstlchtigkeit des
Drehmomentsensors ermitteln
0,2 bis 1,1V =normal
Drehmomentsensor
Bereichs
->Die Einstellfunktion firdie Bezugsspannung

des Drehmomentsensors ausfihren.
Drehmomentsensor bleibt nach Einstellung
der Bezugsspannung auBerhalb des
normalen Bereichs
->Drehmomentsensor defekt (ersetzen)

auB3erhalb dieses

1) Bezugsspannung des Drehmomentsensors

1. Anzeige der Bezugsspannung des Drehmo-
mentsensors

a. <- -> wird in der Diagnosemodusanzeige [1]
des Displays mehrere Sekunden angezeigt.

b. In der Diagnosedatenanzeige [2] der Dis-
playeinheit werden Werte von 0,0 bis 9,9 (V)
angezeigt.Bei der Anzeige der Werte in der
Displayeinheit werden die Dezimalpunkte
weggelassen.

Beispiele: 00->0,0V
05->0,5V
10->1,0V
11->1,1V

. Der Drehmomentsensor ist normal bei einer
Spannungsangabe von 0,2 bis 1,1 V.
Die Bezugsspannung des Drehmomentsen-
sors einstellen, falls die Angabe auf3erhalb
dieses Bereichs liegt.

. Den Lichtschalter ,Z(D* des Displays driick-
en.

e. Weiter mit 2) Motorstrom.

Einstellfunktion fiir die Bezugsspannung
des Drehmomentsensors.
Die Stromzufuhr zum Display einschalten
und abwarten.
Vorgabe: Bis die Stromzufuhr zum Display
automatisch ausgeschaltet wird
(ca.5 Min.).

HINWEIS
Wahrend der Einstellung der Bezugsspannung
des Drehmomentsensors nicht auf die Pedale
treten.




<Display A> Diagnosefunktion

2) Motorstrom

a. Die Diagnosedatenanzeige [1] des Displays
zeigt den Motorausgangsstrom (%) an.

b. Bestétigen, dass die Diagnosedatenanzeige
[1] des Displays <FL> anzeigt, wenn bei
betétigter Hinterradbremse fest auf die Ped-
ale getreten wird.

* <FL> wird angezeigt: in Ordnung

* <FL> wird nicht angezeigt: Falls das Fahr-
rad unmittelbar vor der Prufung des Mo-
torausgangsstroms  gefahren  wurde,
wurde moglicherweise der Temperatur-
schutz des Akkus oder Controllers aus-
geldst; in diesem Fall das Fahrrad ab-
kihlen lassen.
Wurde das Fahrrad nicht unmittelbar vor
der Prifung des Motorausgangsstroms
gefahren, die Prifung mit einem funktion-
stiichtigen Akku wiederholen.

¢ <FL> wird nicht angezeigt: Das Ansprech-
verhalten des Akkus ist bei niedrigen Tem-
peraturen (z. B. im Winter) schlecht; in die-
sem Fall einen Akku verwenden, der in
einer warmen Umgebung gelagert wurde.

* <FL> wird nicht angezeigt: Ersetzen Sie
den Controller (interne Leiterplatte).

c. Den Lichtschalter ,Z(D* des Displays driick-
en.

d. Weiter mit 3) Fehleranzeige.
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3) Fehleranzeige

a. Liegt eine Stérung vor, wird <E2> (Motor)
oder <E4> (Controller) auf der Diagnosedat-
enanzeige [1] des Displays angezeigt.

b. Den Lichtschalter ;D des Displays drick-
en.

c. Weiter mit 4) Displayeinheit-Funktionskon-
trolle.

HINWEIS
Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>
angezeigt wird.

e Liegt keine St6érung vor, wird ,,d2-4“ angezeigt
ohne die Diagnosemodusangabe ,,d2-3%

e Wurden Reparaturen ausgefihrt oder Bau-
teile ersetzt, ein letztes Mal bestatigen, dass
in diesem Modus keine Fehleranzeige vor-
liegt.

OFF

Abstand von 1
Sekunde

RANGE

4) Displayeinheit-Funktionskontrolle

a.Die Anzeige ,d2-4“ und die Anzeige aller
Segmente erscheinen abwechselnd in Ab-
standen von 1 Sekunde.

b. Falls Segmente nicht eingeblendet werden,
das Display ersetzen.

c. Den Ein/Aus-Schalter () des Displays
drlcken.

d. Die Stromzufuhr zum Display wird ausges-
chaltet.
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(2]

—+— Blinken

Anzeige des Fehlerprotokoll-
Anzeigemodus

Die jungsten drei Fehlercodes, die beim Auftre-
ten von Stérungen gespeichert wurden.

1. Den Fehlerprotokoll-Anzeigemodus eingeben.
Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemodus®.
Die jungsten drei Fehlercodes werden auf
dem Display angezeigt. Zur Anzeige von
Fehlercodes den Unterstltzungs-Modus-
schalter [1] oder [2] drlicken.

,E0“ wird angezeigt, wenn keine Fehler vorliegen.
Den Ein/Aus-Schalter zum Ausschalten des
Displays drucken.

Die Unterstutzungs-Modusschalter [1] oder
[2] dricken, um die Anzeige zu wechseln.

Liste der Anzeigen des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus
%
Es liegen ) .
keine Fehler- '..
codes vor. L:n
]
——
a4 UNTERSTUTZUNGHINAVF| 9™ UNTERSTUTZONG HNAE | =) )
Es liegen 1-3 ..'. '.. . .. ..
Fehlercodes | ==’ e | - -’ -

Vvor.

£

=1 | UNTERSTUTZNG HINAB> 2////

s £3 i

/I/
_——

| UNTERSTUTZUNG HINAB

—+— Blinken

(2]
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Fehlerprotokoll I6schen

1. Den Lichtschalter [1] bei angezeigtem Fe-
hlercode gedrickt halten und dabei die Un-
terstitzungs-Modusschalter [2] oder [3]
drlcken.

Wenn der Verlauf geléscht ist, wird ,,EQ* an-
gezeigt. Den Ein/Aus-Schalter zum Auss-
chalten des Displays drticken.

HINWEIS
Das Diagnoseprotokoll sollte geléscht werden,
nachdem der Motor oder andere Bauteile er-
setzt wurden.
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3-11

Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Sie kdnnen sich Uber die Firmware-Version des
Instruments informieren.

1. Den Firmware-Ver.-Anzeigemodus einge-
ben.
Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus®.
Sich vergewissern, dass der Geschwindig-
keitsmesserbereich ,d4“ anzeigt.
Die Multifunktionsanzeige [1] des Displays
zeigt die Firmware-Version des Instruments
an.

HINWEIS
Detaillierte Versionsinformationen werden von
Yamaha bei Bedarf separat zur Verfligung ge-
stellt.
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Liste der Fehlercodes und entsprechenden Unterstiitzungsverhalten

Anormale Spannung an
U-Phase des Motors

Anormale Spannung an
V-Phase des Motors

Anormale Spannung an
W-Phase des Motors

kehren, selbst wenn der Strom
abgeschaltet wird.

Fehler-| Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
codes | tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe
1. Den Display-Steckverbinder
kontrollieren.
12 Digplayein- Kommunikation mit Display g 822 Eg’&% (eriztézﬂ'
heit abgebrochen Wenn die e-Bike Systems keine | 4" pen Controller (interne
Fehler erkennen, kdnnen die Leiterplatte) oder die
e-Bike Systems sofort in den Antriebseinheit ersetzen.
Antriobsei Normalbetrieb zurlickkehren.
ntriebsein- . . .
heit Kommunikationsdaten zum Slc_herstellen, dgss d.'e Kombl-
13 | Displayein- | Display fehlerhaft nation von Antriebseinheit und
: Display korrekt ist.
heit
Keine Kommunikationssignale
Gelost ; ; ;
Wenn die e-Bike Systems keine
31 Kurzgeschlossen Fehler erkennen, kénnen die 1. eDér;tlggihmomentsensor
Kabeldefekt zwischen Drehmo- e-Bltkec?ystqusklnhden Normal- 2. Den Controller (interne
mentsensor und Controller zustand zuruckkenren, wenn Leiterplatte) oder die
- die Stromversorgung ausge- Antriebseinheit t
Kabeldefekt zwischen Spule schaltet wird. ntriebseinheit ersetzen.
32 und Leiterplatte (Wackelkon-
takt: Kabel fast geldst)
33 | brehmo- Anormale Ruhespannung Wenn die e-Bike Systems keine
mentsensor Fehller erkennen_, kdnnen die
34 Anormale Spannung (im e-Bike Systems in den Normal- 1. Die Bezugsspannung des
Betrieb erkannt/ Spannung éPStSatnd zurlckkehren, Wenrj Drehmomentsensors
35 konstant hoch) slcialt?tr\?v\i/gsorgung ausge einstellen.
(Wenn das e-Bike Systems 2. eDgr;tEZ);hmomentsensor
Anormale Spannung (im mehrmals denselben Fehler : .
36 Betrieb erkannt/ Weiteres) feststellt, kann das e-Bike 8. E;?e?c:ggg)"gag?gai;ne
; Systems nicht in den Normal- Antriert))seinheit ersetzen
Anormale Spannung (im zustand zurlckkehren, selbst ’
37 Niedergeschwindigkeitsbetrieb | wenn die Stromversorgung
erkannt) ausgeschaltet wird).
Drehmomentsensor oder Wenn die e-Bike Systems keine | Den Drehmomentsensor, den
38 Tretkurbelsensor defekt Fehler erkennen, konnendie | Controller oder die Antriebswel-
Tretkurbel- e-Bike Systems in den Normal- | le ersetzen.
sensor zustand zurlickkehren, wenn Den Controller (interne
39 g&fgfggf é%SfZE? oderTretkur- | gie Stromversorgung ausge- | Leiterplatte) oder die Antriebs-
schaltet wird. einheit ersetzen.
énormal?"S%arl;r;lung dets " Wenn die e-Bike Systems keine
ensors 1ur U-rFhasenstrom mit | Fehler erkennen, kdnnen die .
61 |controll Motor im Ruhestand e-Bike Systems in den Normal- Eg? Coln:trolleg(ln:jgrnﬁ trich
ontrofler Anormale Spannung des Z!.Jstand zurtickkehren, wenn eﬁ:heéi?earsee‘)t;erfr 1e Antriebs-
Sensors fir W-Phasenstrom die Stromversorgung ausge- '
mit Motor im Ruhestand schaltet wird.
Uberstromzufuhr an U-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an V-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an W-Phase | Das e-Bike Systems kann nicht )
des Motors ; - | Den Controller (interne
62 | Motor in den Normalzustand zurtick Leiterplatte) oder die Antriebs-

einheit ersetzen.
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Fehler-| Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
codes | tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe

63 Datenlesefehler Wenn die e-Bike Systems keine

. Fehler erkennen, kénnen die e-Bike
o6 Externer Speicherdaten-Fehler Systems in den Normalzustand
zurlickkehren, wenn die Stromver-
EEPROM-Fehler sorgung ausgeschaltet wird.
Erfasste Leiterplattentempera- | Wenn die e-Bike Systems keine
tur zu niedrig (-20 °C) Fehler erkennen, kénnen die e-Bike Den Controller (int
. ms in den Normalz n en controller (Interne
Controller | Erfasste Leiterplattentempera- fﬁ}ikksehrgf we(r)m daile g?rtgm(\j,er_ Leiterplatte) oder die Antriebs-
tur zu hoch (125 °C) (einschl. sschal ird einheit ersetzen
DC-Schaltung) sorgung ausgeschaltet wird. -

64 (Wenn das e-Bike Systems
mehrmals denselben Fehler
feststellt, kann das e-Bike

Sensor fast von Leiterplatte Systems nicht in den Normal-
gelést zustand zuriickkehren, selbst
wenn die Stromversorgung
ausgeschaltet wird).
2 Kabel gelost Wenn die e-Bike Systems keine 1. Den Controller (interne
Gelbes Kabel geldst (U-Phase) | Fehler erkennen, konnen die e-Bike | Leiterplatte) oder die
67 | Motor - Systems in den Normalzustand Antriebseinheit ersetzen.
Blaues Kabel gel6st (V-Phase) | z(rijckkehren, wenn die Stromver- | 2. Kabel 3 oder Kabel 4 oder
WeiBes Kabel gelést (W-Phase) | sorgung ausgeschaltet wird. Kabel 5 ersetzen.
Gelost oder Kabel kurzge- Wenn die e-Bike Systems keine | ' E:nq r’;ﬁ%gﬁmed‘er
schlossen Fehler erkennen, kdnnen die N
68 | Kodi e-Bike Systems in den Normal- 2. Das Kodiererkabel ersetzen.
odierer " 3. Den Controller (interne
zustand zurtickkehren, wenn Leiterplatte) oder di
Schwarzes Kabel kurzge- die Stromversorgung ausge- eiterplatte) oder die
schlossen schaltet wird. Antriebseinheit ersetzen.

4. Den Motor ersetzen.

1. Uberprufen Sie die Verbind-
ung zwischen der Akku und
dem Fahrrad, dem Ladean-
schluss und dem Stromkabel.

71 Akkudaten werden nicht korrekt 2. Gleichstrom-Aufnahme oder

empfangen Kabel 2 ersetzen.
Wenn die e-Bike Systems keine | 3. Den Controller (interne
Fehler erkennen, kdnnen die Leiterplatte) oder die
Batterie e-Bike Systems in den Normal- |  Antriebseinheit ersetzen.
zustand zurtickkehren, wenn 4. Den Akku ersetzen.
ggehglttreotrwi/gsorgung ausge- 1. Den Controller (interne
73 Erfasste Spannung zu hoch ) Leiterplatte) oder die
(45V) Antriebseinheit ersetzen.

2. Den Akku ersetzen.

Die Batteriekapazitdtsanzeige

74 Interner Systemausfall kann ungewdhnlich blinken, siehe

Batteriewartungshandbuch.

Wenn die e-Bike Systems keine 1. Den externen DC/DC-Wan-
DC/ Fehler erkennen, kdnnen die e-Bike dler ersetzen.

79 DC-Wandler Anormaler DC-Strom Systems in den Normalzustand 2. Den Controller (interne
zurlickkehren, wenn die Stromver- Leiterplatte) oder die
sorgung ausgeschaltet wird. Antriebseinheit ersetzen.

1. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Kabelanschluss kontrol-

Wenn die e-Bike Systems keine lieren.
- . . Fehler erkennen, kdnnen die 2. Den Spalt zwischen
Geschwindigkeitssensor gelost e-Bike Systems sofort in den Geschwindigkeitssensor und
Normalbetrieb zurlickkehren. Magnet kontrollieren.
Geschwin- 3. Den Geschwindigkeitssen-
- | digkeitssen- sor-Satz ersetzen.
sor Prifen Sie, ob ein Geschwin-

Geschwindigkeit-Tuning
erkannt

Das e-Bike Systems kehrt nicht
in den Normalzustand zurick,
auch wenn der Strom ein- und
ausgeschaltet wird.

digkeitsregler installiert ist oder
nicht. Wenn ein solches Gerat
installiert ist, entfernen Sie es,
und wenn es nicht installiert ist,
wenden Sie sich an den
Fahrradhersteller.
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YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT

Dieses Modell nutzt das Yamaha e-kit-Diagnosegerét zur ldentifizierung von Stérungen.

Weitere Informationen Uber die Verwendung des Yamaha e-kit-Diagnosegerats entnehmen Sie der
Betriebsanleitung, die dem Gerat beigefugt ist.

Es gibt zwei Arten von Diagnosegeréaten.

Alt: YAMAHA e-Bike-Diagnosesoftware

Neu: YAMAHA e-Bike-Diagnosegerat (YeDT)

Funktionen des Yamaha e-kit-Diagnosegeréts

Antriebseinheit-Stérungsdiagnose:

Im Controller gespeicherte Antriebseinheit-Stérungscodes werden gelesen und die Inhalte ange-
zeigt. Die Standbilddaten (FFD) sind die Betriebsdaten zum Zeitpunkt einer Stérungserkennung. Die-
se Daten kdénnen fur die Identifizierung des Stérungszeitpunkts verwendet werden und zeigen die zu
diesem Zeitpunkt herrschenden Antriebseinheitsbedingungen und Fahrbedingungen an.

Antriebseinheitssystem-Funktionstest: Den Betrieb und den Ausgabewert jedes Sensors und
Stellglieds prifen.

Akku-Informationen: Zeigt die Akku-Daten an.

Rucksetzen des Winkelsensors: Setzen Sie die Einstellung des Winkelsensors zurick.
Wenn eine neue oder reparierte Antriebseinheit eingebaut
wird, die mit dem Winkelsensor ausgestattet ist, wird die
anfangliche horizontale Ebenen-/Winkelprogrammierung
empfohlen.

AnschlieBen des Yamaha e-kit-

Diagnosegerats

1. Die USB-Anschlusskappe [1] des Displays
6ffnen.

2. Das USB-Kabel an den Schalter und den
Computer mit dem Yamaha e-kit-Diag-
nosegerat anschlie3en.

HINWEIS

* Nach dem Trennen des USB-Kabels darauf
achten, die USB-Anschlusskappe [1] zu
schlieBBen.

* Als USB-Kabel ein Typ-A-zu-Micro-B-Kabel
verwenden, das kein OTG-Kabel ist.

* Wenn das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an
das Fahrzeug angeschlossen ist, weicht der
Betrieb des Multifunktionsinstruments und
der Anzeigen vom Normalbetrieb ab.
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Systemstorung

Dieses Modell verfugt uber eine Selbstdiagnosefunktion, die gewéhrleisten soll, dass das Unterstut-
zungssystem normal funktioniert.
Wenn diese Funktion eine Fehlfunktion des e-Bike Systems erkennt, schaltet sie sofort das Unterstut-
zungssystem mit Ersatzcharakteristiken ein und zeigt die Fehleranzeige an, um den Fahrer darauf
hinzuweisen, dass eine Fehlfunktion des e-Bike Systems aufgetreten ist.
Einzelheiten Uber Fehlercodes entnehmen Sie den Fehlercode-Tabellen.

AuBerdem kann das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an dieses Modell fir eine detailliertere Fehlersuche
angeschlossen werden. Einzelheiten siehe ,YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT*.

Liste der Fehlercode-Anzeigen

. Fehlercodes | Fehlermeldung . Kraftunterstiitzungsverhalten
Anzeigemuster ] 2] Fehlerhaftes Bauteil und Fehlercodeprotokoll
12 METER Antriebseinheit — Displayein- | Kraftunterstiitzung
CHK CONN heit-Kommunikation ist normal.
N 4 DU-METER . L Fehlercode wird
(%\\ 13 INCOMPATIBLE Displayeinheit nicht protokolliert.
B aAmp = 31
Tnps 2
1.5 B | e
gg PWR OFF/ON Drehmomentsensor
RIBRs/31)TRa SNsR %
ZEAPHR OFF/ON -
/L—\*/ 38 CRK SNSR Tretkurbelsensor
39 PWR OFF/ON
Wechselan-
. 61 CONT Controller .
zeigen PWR OFF/ON Kraftunterstutzung
MOTOR stoppt nach
62 |pWROFF/ON |Motor Fehlererkennung.
(\ a 63 Fehlerco'de wird
( —) CONT protokolliert.
66 PWR OFF/ON Controller
i-» 64
<L L1 T MOTOR
(M 67 |pwROFF/ON |Motor
ENCODER .
68 PWR OFF/ON Kodierer
31) TR@ SNSR 71
PWR OFF/ON 73 BATTERY Batteri
J C— PWROFF/ON |Batterie
DC/DC
79 PWR OFF/ON DC/DC-Wandler
1330
TH
=ST° i i!.! Die Kraftunterstit-
<= km/h SPD SNSR S zung ist begrenzt.
I oo = |CHKMAGNET | Geschwindigkeitssensor Fehlercode wird
1 A nicht protokolliert.
SPD SNSH
CHK MAGNET
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. Fehlercodes | Fehlermeldung . Kraftunterstiitzungsverhalten
Anzeigemuster 1] 2] Fehlerhaftes Bautelil und Fehlercodeprotokoll
. Kraftunterstltzung

Auch wenn der Ein/Aus-Schalter stoppt nach

zum Einschalten der Stromzufuhr
gedrlckt wird, schaltet sie sich nach
4 Sekunden automatisch aus.

Antriebseinheit - Akku

Fehlererkennung.
Fehlercode wird
protokolliert.

SAH#EEY und ####Y werden ab-
wechselnd auf der Unterstit-
zungs-Modusanzeige angezeigt.

TripDist

33 1

* Im Falle des Standardmodus

Winkelsensor

Um den Status von Stérungen
im Zusammenhang mit dem
Winkelsensor zu Uberprifen
und Fehler zu suchen, das Ya-
maha e-kit-Diagnosegeréat ver-
wenden, das von Yamaha sepa-
rat zur Verfligung gestellt wurde.
(Siehe Seite 4-14.)

Die Antriebseinheit
kann den Winkel
des Fahrrads nicht
erkennen, wenn der
Winkelsensor eine
Stoérung aufweist.
Daher fuhlt sich die
Kraftunterstltzung
nur seltsam an,
wenn man mit dem
Treten beginnt.
Fehlercode wird
nicht protokolliert.

Die Unterstitzungs-Modusanzeige
und die Funktionsanzeige blinken.

—+— Blinken

Dies ist keine Fehlfunktion. Es
liegt ein Zustand vor, bei dem der
Betrieb des Kraftunterstitzungs-
systems normal ist. Dieser Zu-
stand kann abhangig von der Tret-
kraft und der Fahrgeschwindigkeit
auftreten, oder er kann auftreten,
wenn die Innentemperatur des
Akkus -20°C oder weniger oder
81°C oder mehr betrégt. Er kehrt
jedoch in den Normalzustand zu-
rick, wenn bestatigt wird, dass
die e-Bike Systems normal sind
oder die Innentemperatur des Ak-
kus in den normalen Temperatur-
bereich zurtickkehrt.

(Wenn sich das Rad, an dem
der  Geschwindigkeitssensor
montiert ist, dreht, wird im Ge-
schwindigkeitsmesserbereich
des Displays die Geschwindig-
keit angezeigt.)

=) Dies ist keine Fehlfunktion. Es
liegt ein Zustand vor, bei dem der
Betrieb des Kraftunterstltzungs-
systems normal ist. Dieser Zu-
stand kann je nach Pedalkraft
und Fahrgeschwindigkeit auftre-
ten, kehrt aber in den Normalzu-
stand zuriick, wenn bestatigt
wird, dass die e-Bike Systems
normalfunktionieren.

(Beim Laden, wahrend die Bat-
terie am Fahrrad montiert ist)
=) Dieser Zustand kann auftre-
ten, wahrend die Akku-Innentem-
peratur -20° C oder weniger oder
80° C oder mehr betragt. Es tritt
allerdings der Normalzustand
wieder ein, wenn die Akku-Innen-
temperatur in den normalen Tem-
peraturbereich zuriickkehrt.

Kraftunterstitzung
stoppt wéhrend
Fehlererkennung.
Fehlercode wird
nicht protokolliert.
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<EX|T>

DU Test

VARMADA
/ N

[1] on =W/

2]

SpeedSensor
DU Test
ErrorHistory

VAMAGA
4
[ 7/

Selbstdiagnosemodus

In diesem Modus kénnen die einzelnen Diagno-
sen und die beim Auftreten von Stérungen ge-
speicherten Fehlercodes angezeigt werden.
Am Display kann zwischen dem Geschwindig-
keitssensor-Diagnosemodus, Antriebsein-
heits-Diagnosemodus und Fehlerprotokoll-An-
zeigemodus umgeschaltet werden.

Bedienung im

Selbstdiagnosemodus

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausges-
chaltet werden.
Den Ein/Aus-Schalter [1] drlicken, um die
Stromzufuhr einzuschalten.
Wird die Stromzufuhr eingeschaltet, er-
scheint die Display-Startsequenz. Danach
geht das Display in den Normalmodus tber.

2. Den Ein/Aus-Schalter [1] erneut dricken
und gedrickt halten, bis DIAG MENU [2]
eingeblendet wird (ca. 10 Sekunden).

Sich vergewissern, dass DIAG MENU einge-
blendet ist. Dann den Ein/Aus-Schalter [1]
loslassen.

HINWEIS
Schritt 2 muss innerhalb von 30 Sekunden nach
Durchfiihrung von Schritt 1 durchgefuhrt wer-
den.

3. Den Unterstitzungs-Modusschalter [3] oder
[4] dricken, um DIAG MENU zu wechseln.

4. Den Funktionsauswahlschalter [5] drticken,
um den ausgewahlten Selbstdiagnosemo-
dus einzugeben.

HINWEIS
Wurde ein falscher Schalter gedrickt, die
Stromzufuhr ausschalten und die Schritte 1-4
wiederholen.
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Selbstdiagnosemodus-Tabelle

Normale Anzeige

Anzeigemodus

Ergebnisse

Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3 Ebene 4 Beschreibung
SEXIT> DIAG - o
SpaodS Pruft die Funktionalitat
DU Test Pl =l des Geschwindigkeits-
Geschwindigkeitssensor | Geschwindigkeitssensor sensors
Diagnosemodus Rotationskontrolle
DIAG Zeigt den Zustand der
DU Torque VY Drehmomentsen-
sor-Bezugsspannung
Drehmomentsensor an
Bezugsspannung
DIAG e . -
Praft die Funktionalitét
DU Current ¥ des Motorstroms (%)
T — Motorstrom
DU Test | :
r‘stnry DI1AG Zeigt den Fehler von
) o DU ErrResult Motor und Controller
Antriebseinheits- an
Diagnosemodus Fehleranzeige
DIAG -
Display 1 Priift die Funktionalitat
: — des Displays
Displayeinheit
Funktionskontrolle
330 = Alle Segmente
| [E EE leuchten auf
.sm - i .
| N DU Test ErrHist Ruft Fehleraufzeich-
1 (;E IlngIUFI) nungen vom Controller
version ab flr eine Anzeige
o Fehlerprotokoll- Fehlerprotokoll- der Liste mit Fehler-

codes

ErrorHistory
<EXIT>

Firmware-Ver.-
Anzeigemodus

Ver. Hard.M
FIGOOO000K

Instrumenten-Hard-
ware

Importiert die Dis-
play-Hardware-Versi-
on

Ver. Soft.M
FIGOOO000K

Instrumenten-Soft-
ware

Importiert die Dis-
play-Firmware-Version

Ver. Hard DU
FIGOOO000K

Antriebseinheit-Hard-
ware

Importiert die An-
triebseinheit-Hard-
ware-Version

Ver. Soft.DU

HH0OOO0K

Antriebseinheit-Soft-
ware

Importiert die An-
triebseinheit-Firmwa-
re-Version

Version
<EXIT>

SpeedSensor

VERLASSEN

VERLASSEN




<Display B> Diagnosefunktion

<EXIT>
SpeedSensor
DU Test

i
i
-«

VammvamY

DIAG
SpeedSensor

(1]
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Anzeige des Geschwindigkeitssensor-

Diagnosemodus

Zum Prufen, ob der Controller das Geschwin-

digkeitssensorsignal korrekt erkennt, das Rad,

an dem der Geschwindigkeitssensor ange-
bracht ist, drehen und prifen, ob die angezeigte
und tatséchliche Anzahl Umdrehungen des

Rads Ubereinstimmen.

1. Den Geschwindigkeitssensor-Diagnosemo-
dus eingeben.

Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus®.

2. Wenn das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) angehoben und gedreht wird, &ndert
sich die Drehzahlanzeige [1] auf dem Dis-
play.

Bevor das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) gedreht wird, zeigt die Drehzahlan-
zeige auf dem Display [1] <O> an.

Jede Umdrehung des Rads wird gezahlt. Die
Umdrehungsanzeige reicht bis <999> und
kehrt auf <1> zurtick, wenn das Rad 1.000
Umdrehungen vollzogen hat.

HINWEIS

e Das Rad (mit dem Geschwindigkeitssensor)
sollte mindestens 3 Umdrehungen vollbrin-
gen und das Display dabei <3> anzeigen.

* Bei einer Stérung des Geschwindigkeitssen-
sors entspricht die Drehzahlanzeige auf dem
Display nicht der Anzahl Umdrehungen des
Rads (mit dem Geschwindigkeitssensor), d. h.
die Anzeige steigt an, bevor das Rad eine
Umdrehung vollbracht hat, bzw. steigt nicht
an, nachdem es eine Umdrehung vollbracht
hat (oder der Anstieg des Anzeigewerts ist
verzogert).
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SpeedSensor

ErrorHistory
VANMAGA

% N

Niwronlv—x7;

[1]

Anzeige des Antriebseinheits-

Diagnosemodus

Der Status der Antriebseinheits-Stérungen

kann gepruft werden.

1.Den Antriebseinheits-Diagnosemodus ein-

geben.

Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus®.

Den Lichtschalter [1] drUcken, um die
Drehmomentsensor-Bezugsspannung, den
Motorstrom, die Fehleranzeigen (<E2>,
<E4>) und die Displayfunktionskontrolle aus-

zuwahlen.

Liste der Anzeigen des Antriebseinheits-Diagnosemodus

Priifgegenstande

Anzeige

1) Bezugsspannung
des Drehmoment-
sensors

DIAG

DU Torgque VW

I'I i:i
DIAG
DU Torque V¥

Wertanzeige von 0,0
bis 5,0 (V)

Den Lichtschalter driicken

L

2) Motorstrom

DIAG
DU Current %

DIAG DIAG
DU Current % DU Current %

Motorausgangsstro-
manzeige im
,HIGH“-Modus von 0
bis 100 (= % Leistung)

Den Lichtschalter dricken

3) Fehleranzeige

DIAG
DU ErrResult

ke

Liegt ein Fehler vor,
wird (E2) (Motor) oder
(E4) (Controller)
angezeigt.

*Liegt kein Fehler vor,
bleibt die Anzeige leer.

i . !i
DIAG DIAG
DU ErrResult DU ErrResult

Den Lichtschalter dricken

4) Displayein-
heit-Funktionskont-
rolle

DIAG

Display

Wenn der Funktions-
wahlschalter gedruckt
wird, leuchten alle
Segmente auf.

Den Lichtschalter driicken oder I Den Ein/Aus-Schalter driicken

L

Stromzufuhr wird ausgeschaltet

4-6
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[1]

DIAG
DU Torgque

I N

2]

AN
VEERER'

AN
amasy
A
i

DIAG
DU Torgque ¥

* Funktionstichtigkeit des
Drehmomentsensors ermitteln
0,2 bis 1,1V =normal
Drehmomentsensor
Bereichs
->Die Einstellfunktion fir die Bezugsspannung

des Drehmomentsensors ausflhren.
Drehmomentsensor bleibt nach Einstellung
der Bezugsspannung auBerhalb des
normalen Bereichs
->Drehmomentsensor defekt (ersetzen)

auB3erhalb dieses

4-7

1) Bezugsspannung des Drehmomentsensors

1. Anzeige der Bezugsspannung des Drehmo-
mentsensors

a. <1> wird in der Diagnosemodusanzeige [1]
des Displays mehrere Sekunden angezeigt.

b. Angabe in Schritten von 0,1 V in der Diagno-
semodusanzeige [2] des Displays.

. Der Drehmomentsensor ist normal bei einer
Spannungsangabe von 0,2 bis 1,1 V.
Die Bezugsspannung des Drehmomentsen-
sors einstellen, falls die Angabe auB3erhalb
dieses Bereichs liegt.

. Den Lichtschalter des Displays druck-

en.

e. Weiter mit 2) Motorstrom.

Einstellfunktion fiir die Bezugsspannung
des Drehmomentsensors.

Die Stromzufuhr zum Display einschalten

und abwarten.

Vorgabe: Bis die Stromzufuhr zum Display
automatisch ausgeschaltet wird
(ca.5 Min.).

HINWEIS
Wahrend der Einstellung der Bezugsspannung
des Drehmomentsensors nicht auf die Pedale
treten.
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N\ /Y
VEmvany

DIAG
DU Current %

(1]

AV,
vV

VEERVER
AN
amay

DIAG
DU Current %

(1]

2) Motorstrom

a. Die Diagnosedatenanzeige [1] des Displays
zeigt den Motorausgangsstrom (%) an.

Bestatigen, dass die Diagnosedatenanzeige
[1] des Displays <100> anzeigt, wenn bei
betétigter Hinterradbremse fest auf die Ped-
ale getreten wird.

* <100> wird angezeigt: in Ordnung

* <100> wird nicht angezeigt: Falls das Fahr-

rad unmittelbar vor der Prufung des Mo-
torausgangsstroms  gefahren  wurde,
wurde moglicherweise der Temperatur-
schutz des Akkus oder Controllers aus-
geldst; in diesem Fall das Fahrrad ab-
kihlen lassen.
Wurde das Fahrrad nicht unmittelbar vor
der Prifung des Motorausgangsstroms
gefahren, die Prifung mit einem funktion-
stiichtigen Akku wiederholen.

* <100> wird nicht angezeigt: Das Anspre-
chverhalten des Akkus ist bei niedrigen
Temperaturen (z. B. im Winter) schlecht; in
diesem Fall einen Akku verwenden, der in
einer warmen Umgebung gelagert wurde.

* <100> wird nicht angezeigt: Ersetzen Sie
den Controller (interne Leiterplatte).

b. Den Lichtschalter,| 2> |“des Displays drlck-
en.

c. Weiter mit 3) Fehleranzeige.

4-8
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1
v
A
[
Yamy

[ ]
v

A-i-l
\
n__/\

DIAG
DU ErrBResult

[1]

3) Fehleranzeige

Liegt eine Stérung vor, wird <E2> (Motor)
oder <E4> (Controller) auf der Diagnosedat-
enanzeige [1] des Displays angezeigt.

HINWEIS

Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>

angezeigt wird.

1

v
-
)

- .
i 1
S l
l L
-

DIAG
DU ErrBResult

[ ]
v

[1]

a. Den Lichtschalter,| 2> | des Displays driick-
en.

b. Weiter mit 4) Displayeinheit-Funktionskon-
trolle.

HINWEIS
Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>
angezeigt wird.

e Liegt keine Stérung vor, wird [DISPLAY] an-
gezeigt ohne die Diagnosemodusangabe
[ERR].

* Wurden Reparaturen ausgefihrt oder Bau-
teile ersetzt, ein letztes Mal bestétigen, dass
in diesem Modus keine Fehleranzeige vor-
liegt.

DIAG
Display

>
[}
==
==
=0
®
ANY
9

A
L]

/\
]
Y vV 4

[}
<
.nl
I

< i. i
- 'l l
-

[2]
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4) Displayeinheit-Funktionskontrolle

a. Driicken Sie den Funktionswahlschalter des
Fernschalters.

b. Auf dem Display [2] werden alle Segmente
eingeblendet.

c. Falls Segmente nicht eingeblendet werden,
das Display ersetzen.

d. Den Ein/Aus-Schalter - des Displays

dricken.

e. Die Stromzufuhr zum Display wird ausges-
chaltet.
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DU Test

Version

A VAMARA |
\wronln—w//

Anzeige des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus
Die jungsten drei Fehlercodes, die beim Auftre-
ten von Stérungen gespeichert wurden.

1. Den Fehlerprotokoll-Anzeigemodus eingeben.
Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemodus®.
Die jungsten drei Fehlercodes werden auf
dem Display angezeigt. Zur Anzeige von
Fehlercodes den Unterstitzungs-Modus-
schalter [1] oder [2] drlicken.

,NO ERROR® wird angezeigt, wenn keine
Fehler vorliegen.

Den Ein/Aus-Schalter zum Ausschalten des
Displays drucken.

Die Unterstutzungs-Modusschalter [1] oder
[2] dricken, um die Anzeige zu wechseln.

Liste der Anzeigen des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus

Es liegen keine
Fehlercodes

ErrHist 1/3
31) TR@ SNSR

vor.
ErrHist
Es liegen 1-3
Fehlercodes » »
vor.

ErrHist 2/3
71)BATTERY

ErrHist 3/3
31)TR@ SNSR

4oTas

3]
p=
A
X

[2]

N r—\/

ErrHist 1/3
31)TRQ SNSR

VARMARA
/ N
= =7 —

[1]

\(ﬁ/

ErrHist
(NO ERROR)
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Fehlerprotokoll I6schen

Den Lichtschalter [1] bei angezeigtem Fe-
hlercode gedruckt halten und dabei die Un-
terstitzungs-Modusschalter [2] oder [3]
drlcken.

Wenn der Verlauf geléscht ist, wird ,NO ER-
ROR® angezeigt. Den Ein/Aus-Schalter zum
Ausschalten des Displays drlicken.

HINWEIS
Das Diagnoseprotokoll sollte geléscht werden,
nachdem der Motor oder andere Bauteile er-
setzt wurden.
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ErrorHistory

\ e
///// VANMARNA
[2] N7/

Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Sie kdnnen sich tber die Hardware- und Firm-
ware-Versionen der Antriebseinheit und des In-
struments informieren.

1. Den Firmware-Ver.-Anzeigemodus einge-
ben.

Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus®.

Den Unterstitzungs-Modusschalter [1] oder
[2] dricken, um sich die Versionsinforma-
tionen Uber die Instrumenten-Hardware, In-
strumenten-Firmware, Antriebseinheit-Hard-
ware und Antriebseinheit-Firmware anzeigen
Zu lassen.

HINWEIS
Detaillierte Versionsinformationen werden von
Yamaha bei Bedarf separat zur Verfigung ge-
stellt.

Liste der Anzeigen des Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Gegenstande

Anzeige

1) Instrumenten-Hardware-Version

Ver. Hard.M
OO00O000MK

2) Instrumenten-Firmware-Version

Ver. Soft.M
XXOOO000G00

3) Antriebseinheit-Hardware-Version

Ver. Hard.DU
OO

4) Antriebseinheit-Firmware-Version

Ver. Soft.DU
OO
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Liste der Fehlercodes und entsprechenden Unterstiitzungsverhalten

Anormale Spannung an
U-Phase des Motors

Anormale Spannung an
V-Phase des Motors

Anormale Spannung an
W-Phase des Motors

kehren, selbst wenn der Strom
abgeschaltet wird.

Fehler-| Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
codes | tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe
1. Den Display-Steckverbinder
kontrollieren.
1o |Displayein- | Kommunikation mit Display g Bg: EE&,% erzztézﬂ.
heit abgebrochen Wenn die e-Bike Systems keine | 4" Den Controller (interne
Fehller erkennen, konngn die Leiterplatte) oder die
ﬁ'&%‘iig:ieergszﬁ%grktk'ghdrgg Antriebseinheit ersetzen.
Antriebsein- . Sicherstellen, dass die Kombi-
heit Kommunikationsdaten zum . o P
13 | _Displavein- | Display fehlerhaft nation von Antriebseinheit und
heit piay play Display korrekt ist.
Keine Kommunikationssignale
Gelost : ; ;
Wenn die e-Bike Systems keine
31 Kurzgeschlossen Fehler erkennen, kdnnen die 1. eDgl;tI:Z)‘r;hmomentsensor
; _ | e-Bike Systems in den Normal- : .
e v comworey " | ustand Zurickhren, wenn |2 Den Confoler (terne
- die Stromversorgung ausge- Antriebseinheit t
Kabeldefekt zwischen Spule schaltet wird. niriebseinhert ersetzen.
32 und Leiterplatte (Wackelkon-
takt: Kabel fast gelost)
33 Anormale Ruhespannung Wenn die e-Bike Systems keine
Drehmo- A X
Fehler erkennen, kbnnen die
34 mentsensor Anormale Spannung (im e-Bike Systems in den Normal- 1. Die Bezuasspannund des
Betrieb erkannt / Spannung (Zj.UStSatnd zurtickkehren, wenn . Drehmor‘r?entpsensorg
35 konstant hoch) schaltetwird, |, einstellen.
(Wenn das o-Bike Systems 2. Den Drehmomentsensor
; ersetzen.
Anormale Spannung (im mehrmals denselben Fehler .
36 Betrieb erkannt/ Weiteres) feststellt, kann das e-Bike 3. E;?e?c:ggg)"grdg?ﬁ;ne
Systems nicht in den Normal- Antrie‘t))seinheit ersetzen
Anormale Spannung (im zustand zurlickkehren, selbst ’
37 Niedergeschwindigkeitsbetrieb | wenn die Stromversorgung
erkannt) ausgeschaltet wird).
Drehmomentsensor oder Wenn die e-Bike Systems keine | Den Drehmomentsensor, den
38 Tretkurbelsensor defekt Fehler erkennen, kdnnen die Controller oder die Antriebswel-
Tretkurbel- e-Bike Systems in den Normal- | le ersetzen.
sensor zustand zurtickkehren, wenn Den Controller (interne
39 Egggﬁ:gfgﬁ:ﬁp oderTretkur- | gje Stromversorgung ausge- Leiterplatte) oder die Antriebs-
schaltet wird. einheit ersetzen.
énormal?ls%agr%ung detS " Wenn die e-Bike Systems keine
ensors Tur U-rFhasenstrom mit | Fehler erkennen, konnen die .
61 | Controll Motor im Ruhestand e-Bike Systems in den Normal- Ee.? Cc?nhrolle:j(ln:jgrng rieb
ontrofler Anormale Spannung des zustand zurickkehren, wenn ei?:heeriFt):rsee)t;erfr 1€ Antriebs-
Sensors fiir W-Phasenstrom | die Stromversorgung ausge- '
mit Motor im Ruhestand schaltet wird.
Uberstromzufuhr an U-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an V-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an W-Phase | Das e-Bike Systems kann nicht .
des Motors h - | Den Controller (interne
62 | Motor in den Normalzustand zuriick Leiterplatte) oder die Antriebs-

einheit ersetzen.
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Fehler-| Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
codes | tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe

63 Datenlesefehler Wenn die e-Bike Systems keine

. Fehler erkennen, kénnen die e-Bike
o6 Externer Speicherdaten-Fehler Systems in den Normalzustand
zurlickkehren, wenn die Stromver-
EEPROM-Fehler sorgung ausgeschaltet wird.
Erfasste Leiterplattentempera- | Wenn die e-Bike Systems keine
tur zu niedrig (-20 °C) Fehler erkennen, kénnen die e-Bike Den Controller (int
. ms in den Normalz n en controller (Interne
Controller | Erfasste Leiterplattentempera- fﬁ}ikksehrgf we(r)m daile g?rtgm(\j,er_ Leiterplatte) oder die Antriebs-
tur zu hoch (125 °C) (einschl. sschal ird einheit ersetzen
DC-Schaltung) sorgung ausgeschaltet wird. -

64 (Wenn das e-Bike Systems
mehrmals denselben Fehler
feststellt, kann das e-Bike

Sensor fast von Leiterplatte Systems nicht in den Normal-
gelést zustand zuriickkehren, selbst
wenn die Stromversorgung
ausgeschaltet wird).
2 Kabel gelost Wenn die e-Bike Systems keine 1. Den Controller (interne
Gelbes Kabel geldst (U-Phase) | Fehler erkennen, konnen die e-Bike | Leiterplatte) oder die
67 | Motor - Systems in den Normalzustand Antriebseinheit ersetzen.
Blaues Kabel gel6st (V-Phase) | z(rijckkehren, wenn die Stromver- | 2. Kabel 3 oder Kabel 4 oder
WeiBes Kabel gelést (W-Phase) | sorgung ausgeschaltet wird. Kabel 5 ersetzen.
Gelost oder Kabel kurzge- Wenn die e-Bike Systems keine | ' E:nq r’;ﬁ%gﬁmed‘er
schlossen Fehler erkennen, kdnnen die N
68 | Kodi e-Bike Systems in den Normal- 2. Das Kodiererkabel ersetzen.
odierer " 3. Den Controller (interne
zustand zurtickkehren, wenn Leiterplatte) oder di
Schwarzes Kabel kurzge- die Stromversorgung ausge- eiterplatte) oder die
schlossen schaltet wird. Antriebseinheit ersetzen.

4. Den Motor ersetzen.

1. Uberprufen Sie die Verbind-
ung zwischen der Akku und
dem Fahrrad, dem Ladean-
schluss und dem Stromkabel.

71 Akkudaten werden nicht korrekt 2. Gleichstrom-Aufnahme oder

empfangen Kabel 2 ersetzen.
Wenn die e-Bike Systems keine | 3. Den Controller (interne
Fehler erkennen, kdnnen die Leiterplatte) oder die
Batterie e-Bike Systems in den Normal- |  Antriebseinheit ersetzen.
zustand zurtickkehren, wenn 4. Den Akku ersetzen.
ggehglttreotrwi/gsorgung ausge- 1. Den Controller (interne
73 Erfasste Spannung zu hoch ) Leiterplatte) oder die
(45V) Antriebseinheit ersetzen.

2. Den Akku ersetzen.

Die Batteriekapazitdtsanzeige

74 Interner Systemausfall kann ungewdhnlich blinken, siehe

Batteriewartungshandbuch.

Wenn die e-Bike Systems keine 1. Den externen DC/DC-Wan-
DC/ Fehler erkennen, kdnnen die e-Bike dler ersetzen.

79 DC-Wandler Anormaler DC-Strom Systems in den Normalzustand 2. Den Controller (interne
zurlickkehren, wenn die Stromver- Leiterplatte) oder die
sorgung ausgeschaltet wird. Antriebseinheit ersetzen.

1. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Kabelanschluss kontrol-

Wenn die e-Bike Systems keine lieren.
- . . Fehler erkennen, kdnnen die 2. Den Spalt zwischen
Geschwindigkeitssensor gelost e-Bike Systems sofort in den Geschwindigkeitssensor und
Normalbetrieb zurlickkehren. Magnet kontrollieren.
Geschwin- 3. Den Geschwindigkeitssen-
- | digkeitssen- sor-Satz ersetzen.
sor Prifen Sie, ob ein Geschwin-

Geschwindigkeit-Tuning
erkannt

Das e-Bike Systems kehrt nicht
in den Normalzustand zurick,
auch wenn der Strom ein- und
ausgeschaltet wird.

digkeitsregler installiert ist oder
nicht. Wenn ein solches Gerat
installiert ist, entfernen Sie es,
und wenn es nicht installiert ist,
wenden Sie sich an den
Fahrradhersteller.
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YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT

Dieses Modell nutzt das Yamaha e-kit-Diagnosegerét zur ldentifizierung von Stérungen.

Weitere Informationen Uber die Verwendung des Yamaha e-kit-Diagnosegerats entnehmen Sie der
Betriebsanleitung, die dem Gerat beigefugt ist.

Es gibt zwei Arten von Diagnosegeréaten.

Alt: YAMAHA e-Bike-Diagnosesoftware

Neu: YAMAHA e-Bike-Diagnosegerat (YeDT)

Funktionen des Yamaha e-kit-Diagnosegeréts

Antriebseinheit-Stérungsdiagnose:

Im Controller gespeicherte Antriebseinheit-Stérungscodes werden gelesen und die Inhalte ange-
zeigt. Die Standbilddaten (FFD) sind die Betriebsdaten zum Zeitpunkt einer Stérungserkennung. Die-
se Daten kdénnen fur die Identifizierung des Stérungszeitpunkts verwendet werden und zeigen die zu
diesem Zeitpunkt herrschenden Antriebseinheitsbedingungen und Fahrbedingungen an.

Antriebseinheitssystem-Funktionstest: Den Betrieb und den Ausgabewert jedes Sensors und
Stellglieds prifen.

Akku-Informationen: Zeigt die Akku-Daten an.

Rucksetzen des Winkelsensors: Setzen Sie die Einstellung des Winkelsensors zuriick. Wenn
eine neue oder reparierte Antriebseinheit eingebaut wird, die
mit dem Winkelsensor ausgestattet ist, wird die anfangliche
horizontale Ebenen-/Winkelprogrammierung empfohlen.

AnschlieBen des Yamaha e-kit-

Diagnosegerats

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausges-
chaltet werden.

2. Den Unterstitzungs-Modusschalter (hinab)
[1] und den Ein/Aus-Schalter [2] Uber 2
Sekunden gedrickt halten.

Sich vergewissern, dass ,Pc* eingeblendet
ist. Dann den Unterstitzungs-Modusschal-
ter (hinab) [1] und den Ein/Aus-Schalter [2]
loslassen.

3. Die USB-Anschlusskappe [3] des Displays
offnen.

4. Das USB-Kabel an den Schalter und den
Computer mit dem Yamaha e-kit-Diag-
nosegerat anschlieen.

HINWEIS
* Nach dem Trennen des USB-Kabels darauf acht-
en, die USB-Anschlusskappe [3] zu schlieBen.

* Als USB-Kabel ein Typ-A-zu-Micro-B-Kabel

verwenden, das kein OTG-Kabel ist.

e Wenn das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an
das Fahrzeug angeschlossen ist, weicht der
Betrieb des Multifunktionsinstruments und
der Anzeigen vom Normalbetrieb ab.
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<Display X> Diagnhosefunktion
Systemstorung

Dieses Modell verfugt uber eine Selbstdiagnosefunktion, die gewéhrleisten soll, dass das Unterstut-
zungssystem normal funktioniert.
Wenn diese Funktion eine Fehlfunktion des e-Bike Systems erkennt, schaltet sie sofort das Unterstut-
zungssystem mit Ersatzcharakteristiken ein und zeigt die Fehleranzeige an, um den Fahrer darauf
hinzuweisen, dass eine Fehlfunktion des e-Bike Systems aufgetreten ist.
Einzelheiten Uber Fehlercodes entnehmen Sie den Fehlercode-Tabellen.

AuBerdem kann das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an dieses Modell fir eine detailliertere Fehlersuche

angeschlossen werden. Einzelheiten siehe ,YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT*.

Liste der Fehlercode-Anzeigen

. Fehlercodes | Fehlermeldung . Kraftunterstiitzungsverhalten
Anzeigemuster [1] [2] Fehlerhaftes Bauteil und Fehlercodeprotokoll
. METER Antriebseinheit — Displayein- Kraftunterstitzung
LED-Anzeige: ROT 12 ICHKCONN |heit-Kommunikation ist normall.
DU-METER . L Fehlercode wird
13 INCOMPATIBLE | Displayeinheit nicht protokolliert.
—— 31
VARAKA = 32
3 o mmmmm— 33
‘ H '!; g_i! 34 gsv%%\ﬁ?m Drehmomentsensor
y i 35
(T — 3LJTRO SHSP 36
[2] —f PR OFF /0N 37
- 38  |CRKSNSR
— | |
39 PWR OFF/ON Tretkurbelsensor
Wechselan- 61 CONT Controller
zeigen PWR OFF/ON Kraftunterstitzung
62 MOTOR Motor igztorﬂpt n?(Ch
_ S PWR OFF/ON enhlererkennung.
LED-Anzeige: ROT &3 Fehlercode wird
CONT protokolliert.
66 PWR OFF/ON Controller
—— 64
VANMAKA 67 MOTOR Motor
1 s ™ PWR OFF/ON
~— e
B [ | ENCODER .
!.".- -i 68 PWR OFF/ON Kodierer
AT 71
31)TR0 SHSR —3 | BATTERY Batterie
PR OFF /0N a PWR OFF/ON
e B DC/DC
79 PWR OFF/ON DC/DC-Wandler
)Bd EEEEEEE
]
’ i i{ » ’-! Die Kraftunterstiit-
_ SPD SNSR Lo zung ist begrenzt.
I 2 Bikm b CHK MAGNET | Geschwindigkeitssensor Fehlercode wird
SI][] SHSR nicht protokolliert.
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. Fehlercodes | Fehlermeldung . Kraftunterstiitzungsverhalten
Anzeigemuster 1] 2] Fehlerhaftes Bautelil und Fehlercodeprotokoll
. Kraftunterstltzung

Auch wenn der Ein/Aus-Schalter stoppt nach

zum Einschalten der Stromzufuhr
gedrlckt wird, schaltet sie sich nach
4 Sekunden automatisch aus.

Antriebseinheit - Akku

Fehlererkennung.
Fehlercode wird
protokolliert.

SAH#EEY und ####Y werden ab-
wechselnd auf der Unterstit-
zungs-Modusanzeige angezeigt.

* Im Falle des Standardmodus

Winkelsensor

Um den Status von Stérungen
im Zusammenhang mit dem
Winkelsensor zu Uberpriifen
und Fehler zu suchen, das Ya-
maha e-kit-Diagnosegeréat ver-
wenden, das von Yamaha sepa-
rat zur Verfigung gestellt wurde.
(Siehe Seite 5-14.)

Die Antriebseinheit
kann den Winkel
des Fahrrads nicht
erkennen, wenn der
Winkelsensor eine
Stérung aufweist.
Daher fuhlt sich die
Kraftunterstitzung
nur seltsam an,
wenn man mit dem
Treten beginnt.
Fehlercode wird
nicht protokolliert.

Die Unterstiutzungs-Modusanzeige
und die Funktionsanzeige blinken.

*dﬁ
4" ’

- — l --I\IT-/II

—+— Blinken

Dies ist keine Fehlfunktion. Es
liegt ein Zustand vor, bei dem
der Betrieb des Kraftunterstit-
zungssystems normal ist. Die-
ser Zustand kann abhé&ngig von
der Tretkraft und der Fahrge-
schwindigkeit auftreten, oder er
kann auftreten, wenn die Innen-
temperatur des Akkus -20°C
oder weniger oder 81°C oder
mehr betragt. Er kehrt jedoch in
den Normalzustand zurlck,
wenn bestatigt wird, dass die
e-Bike Systems normal sind
oder die Innentemperatur des
Akkus in den normalen Tempe-
raturbereich zurtckkehrt.

(Wenn sich das Rad, an dem
der  Geschwindigkeitssensor
montiert ist, dreht, wird im Ge-
schwindigkeitsmesserbereich
des Displays die Geschwindig-
keit angezeigt.)

=) Dies ist keine Fehlfunktion. Es
liegt ein Zustand vor, bei dem der
Betrieb des Kraftunterstitzungs-
systems normal ist. Dieser Zu-
stand kann je nach Pedalkraft
und Fahrgeschwindigkeit auftre-
ten, kehrt aber in den Normalzu-
stand zuriick, wenn bestatigt
wird, dass die e-Bike Systems
normalfunktionieren.

(Beim Laden, wahrend die Bat-
terie am Fahrrad montiert ist)
=) Dieser Zustand kann auftre-
ten, wahrend die Akku-Innentem-
peratur -20° C oder weniger oder
80° C oder mehr betréagt. Es tritt
allerdings der Normalzustand
wieder ein, wenn die Akku-Innen-
temperatur in den normalen Tem-
peraturbereich zurtickkehrt.

Kraftunterstiitzung
stoppt wéhrend
Fehlererkennung.
Fehlercode wird
nicht protokolliert.
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(I HEWU
~SPEED SHSR

N

[2]

Selbstdiagnosemodus

In diesem Modus kénnen die einzelnen Diagno-
sen und die beim Auftreten von Stérungen ge-
speicherten Fehlercodes angezeigt werden.
Am Display kann zwischen dem Geschwindig-
keitssensor-Diagnosemodus, Antriebsein-
heits-Diagnosemodus und Fehlerprotokoll-An-
zeigemodus umgeschaltet werden.

Bedienung im

Selbstdiagnosemodus

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausges-
chaltet werden.
Den Ein/Aus-Schalter [1] drlicken, um die
Stromzufuhr einzuschalten.
Wird die Stromzufuhr eingeschaltet, er-
scheint die Display-Startsequenz. Danach
geht das Display in den Normalmodus tber.

2. Den Ein/Aus-Schalter [1] erneut dricken
und gedrickt halten, bis DIAG MENU [2]
eingeblendet wird (ca. 10 Sekunden).

Sich vergewissern, dass DIAG MENU einge-
blendet ist. Dann den Ein/Aus-Schalter [1]
loslassen.

HINWEIS
Schritt 2 muss innerhalb von 30 Sekunden nach
Durchfiihrung von Schritt 1 durchgefuhrt wer-
den.

3. Den Unterstitzungs-Modusschalter [3] oder
[4] dricken, um DIAG MENU zu wechseln.

4. Den Funktionsauswahlschalter [5] drticken,
um den ausgewahlten Selbstdiagnosemo-
dus einzugeben.

HINWEIS
Wurde ein falscher Schalter gedrickt, die
Stromzufuhr ausschalten und die Schritte 1-4
wiederholen.
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Selbstdiagnosemodus-Tabelle

Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3 Ebene 4 Beschreibung
[%[IQEEHEQHSQ HIEI] SHSP Priift die Funktionalitét

Normale Anzeige

Geschwindigkeitssensor
Diagnosemodus

Geschwindigkeitssensor
Rotationskontrolle

des Geschwindigkeits-
sensors

ITF HEHU
DU TEST

Antriebseinheits-
Diagnosemodus

A b [==]

DI
DU TORQUE

Drehmomentsensor
Bezugsspannung

Zeigt den Zustand der
Drehmomentsen-
sor-Bezugsspannung
an

mE - %
DU CURRENT

Praft die Funktionalitét
des Motorstroms (%)

Fehleranzeige

Motorstrom
0E ERR Zeigt den Fehler von
DU RESULT Motor und Controller

an

DIAG
DISPLAY

Displayeinheit
Funktionskontrolle

Alle Segmente
leuchten auf

Prift die Funktionalitat
des Displays

Ruft Fehleraufzeich-
@%BEETHFU mﬁgl%ﬂﬂﬂ nungen vom Controller
b ab fir eine Anzeige
Fehlerprotokoll- Fehlerprotokoll- der Liste mit Fehler-
Anzeigemodus Ergebnisse codes
Mx**f;ﬂﬁggxﬂ Importiert die Dis-
play-Hardware-Versi-
Instrumenten-Hard- on
ware
IIE=SOFT. H
Skl —dok Importiert die Dis-
lay-Firmware-Version
|| ﬂt HENL Instrumenten-Soft- piay
~UERSIOH ware
Firmware-Ver.- ﬂIﬂE:HHRD DU ; i
Anzeigemodus — Importiert die An-

Antriebseinheit-Hard-
ware

triebseinheit-Hard-
ware-Version

IITETE=SOFT. DU

AR

Antriebseinheit-Soft-
ware

Importiert die An-
triebseinheit-Firmwa-
re-Version

MITTE HENU
+<EXIT>

VERLASSEN

VERLASSEN
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IHTF MENU
TSPEEU SHSR

!n--lv
L

DIAG
SPEED SHSP

[1]

Anzeige des Geschwindigkeitssensor-

Diagnosemodus

Zum Prufen, ob der Controller das Geschwin-

digkeitssensorsignal korrekt erkennt, das Rad,

an dem der Geschwindigkeitssensor ange-
bracht ist, drehen und prifen, ob die angezeigte
und tatséchliche Anzahl Umdrehungen des

Rads Ubereinstimmen.

1. Den Geschwindigkeitssensor-Diagnosemo-
dus eingeben.

Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus®.

2. Wenn das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) angehoben und gedreht wird, &ndert
sich die Drehzahlanzeige [1] auf dem Dis-
play.

Bevor das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) gedreht wird, zeigt die Drehzahlan-
zeige auf dem Display [1] <O> an.

Jede Umdrehung des Rads wird gezahlt. Die
Umdrehungsanzeige reicht bis <999> und
kehrt auf <1> zurtick, wenn das Rad 1.000
Umdrehungen vollzogen hat.

HINWEIS

e Das Rad (mit dem Geschwindigkeitssensor)
sollte mindestens 3 Umdrehungen vollbrin-
gen und das Display dabei <3> anzeigen.

* Bei einer Stérung des Geschwindigkeitssen-
sors entspricht die Drehzahlanzeige auf dem
Display nicht der Anzahl Umdrehungen des
Rads (mit dem Geschwindigkeitssensor), d. h.
die Anzeige steigt an, bevor das Rad eine
Umdrehung vollbracht hat, bzw. steigt nicht
an, nachdem es eine Umdrehung vollbracht
hat (oder der Anstieg des Anzeigewerts ist
verzogert).
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Anzeige des Antriebseinheits-

1.

Diagnosemodus
Der Status der Antriebseinheits-Stérungen

kann gepruft werden.

Den Antriebseinheits-Diagnosemodus ein-
geben.

Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus®.

Den Lichtschalter [1] drUcken, um die
Drehmomentsensor-Bezugsspannung, den
Motorstrom, die Fehleranzeigen (<E2>,
<E4>) und die Displayfunktionskontrolle aus-
zuwahlen.

Liste der Anzeigen des Antriebseinheits-Diagnosemodus

Priifgegenstande Anzeige

1) Bez cnung | | [HTATE i g C

d)eS eDrl;%fT?grienl:- ° |!:|' Ii i ':I"=-'==-'===" sa:tv ) i.J Wertanzeige von 0,0
Feid T OCErEeEE e AL ) V)

sensors DL THELILE miE () bis 5,0 (
i DU TORRUE

Den Lichtschalter driicken

.

2) Motorstrom

Ny
&0

DU CURRENT

DIAG
DU CL

r 1z Bt Motorausgangsstro-
K] =i i LS
- a4 manzeige im
% | |\ME % ||-HIGH"-Modus von0
RRENT | | DU CURRENT | | bis 100 (= % Leistung)

Den Lichtschalter driicken

L

Liegt ein Fehler vor,

I%‘“i il r i wird (E2) (Motor) oder

3) Fehloranzeige | | AL 4 -4 | |E (Controllen
° N PESI MEECR | |WEFER | |angezeigt
ST DU RESULT DU RESULT *Liegt kein Fehler vor,
bleibt die Anzeige leer.
Den Lichtschalter driicken Q

4) Displayein- iﬂii i ii Wenn der Funktions-
heit-Funktionskont- S wabhlschalter gedriickt
rolle JINLRE wird, leuchten alle

aEE R Segmente auf.

g0

Den Lichtschalter driicken oderE & | Den Ein/Aus-Schalter driicken

L

Stromzufuhr wird ausgeschaltet
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[1]

[}
1

DIAG
DU TORBUE

2]

'-ﬂ

1
-
A = ==
/I

e W
DU TOROUE

* Funktionstichtigkeit des
Drehmomentsensors ermitteln
0,2 bis 1,1V =normal
Drehmomentsensor
Bereichs
->Die Einstellfunktion fir die Bezugsspannung

des Drehmomentsensors ausflhren.
Drehmomentsensor bleibt nach Einstellung
der Bezugsspannung auBerhalb des
normalen Bereichs
->Drehmomentsensor defekt (ersetzen)

auB3erhalb dieses

1) Bezugsspannung des Drehmomentsensors

1. Anzeige der Bezugsspannung des Drehmo-
mentsensors

a. <1> wird in der Diagnosemodusanzeige [1]
des Displays mehrere Sekunden angezeigt.

b. Angabe in Schritten von 0,1 V in der Diagno-
semodusanzeige [2] des Displays.

. Der Drehmomentsensor ist normal bei einer
Spannungsangabe von 0,2 bis 1,1 V.
Die Bezugsspannung des Drehmomentsen-
sors einstellen, falls die Angabe auB3erhalb
dieses Bereichs liegt.

d. Den Lichtschalter des Displays
dricken.

e. Weiter mit 2) Motorstrom.

Einstellfunktion fiir die Bezugsspannun
des Drehmomentsensors.
Die Stromzufuhr zum Display einschalten
und abwarten.
Vorgabe: Bis die Stromzufuhr zum Display
automatisch ausgeschaltet wird
(ca.5 Min.).

HINWEIS
Wahrend der Einstellung der Bezugsspannung
des Drehmomentsensors nicht auf die Pedale
treten.
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2) Motorstrom

a. Die Diagnosedatenanzeige [1] des Displays
zeigt den Motorausgangsstrom (%) an.

b. Bestétigen, dass die Diagnosedatenanzeige
[1] des Displays <100> anzeigt, wenn bei
betétigter Hinterradbremse fest auf die Ped-
ale getreten wird.

* <100> wird angezeigt: in Ordnung

* <100> wird nicht angezeigt: Falls das Fahr-

rad unmittelbar vor der Prufung des Mo-
torausgangsstroms  gefahren  wurde,
wurde moglicherweise der Temperatur-
schutz des Akkus oder Controllers aus-
geldst; in diesem Fall das Fahrrad ab-
kihlen lassen.
Wurde das Fahrrad nicht unmittelbar vor
der Prifung des Motorausgangsstroms
gefahren, die Prifung mit einem funktion-
stiichtigen Akku wiederholen.

* <100> wird nicht angezeigt: Das Anspre-
chverhalten des Akkus ist bei niedrigen
Temperaturen (z. B. im Winter) schlecht; in
diesem Fall einen Akku verwenden, der in
einer warmen Umgebung gelagert wurde.

* <100> wird nicht angezeigt: Ersetzen Sie
den Controller (interne Leiterplatte).

c. Den Lichtschalter j des Displays

drucken.

d. Weiter mit 3) Fehleranzeige.
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3) Fehleranzeige

a. Liegt eine Stérung vor, wird <E2> (Motor)
oder <E4> (Controller) auf der Diagnosedat-
enanzeige [1] des Displays angezeigt.

HINWEIS

Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>

angezeigt wird.

[ | i
[ 1| AN | /
"

/I

M ERR

DU RESULT

[1]

b. Den Lichtschalter des Displays
drlcken.

c. Weiter mit 4) Displayeinheit-Funktionskon-
trolle.

HINWEIS
Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>
angezeigt wird.

e Liegt keine Stérung vor, wird [DISPLAY] an-
gezeigt ohne die Diagnosemodusangabe
[ERR].

* Wurden Reparaturen ausgefihrt oder Bau-
teile ersetzt, ein letztes Mal bestétigen, dass
in diesem Modus keine Fehleranzeige vor-
liegt.

DIAG
DISPLAK

T l-'A

' ’;!l Il

A’n

2]

4) Displayeinheit-Funktionskontrolle

a. Driicken Sie den Funktionswahlschalter des
Fernschalters.

b. Auf dem Display [2] werden alle Segmente
eingeblendet.

c. Falls Segmente nicht eingeblendet werden,
das Display ersetzen.

d. Den Ein/Aus-Schalter ( des Displays
dricken.

e. Die Stromzufuhr zum Display wird ausges-
chaltet.
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Anzeige des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus

Die jungsten drei Fehlercodes, die beim Auftre-

ten von Stérungen gespeichert wurden.

1. Den Fehlerprotokoll-Anzeigemodus eingeben.

Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemodus®.
Die jungsten drei Fehlercodes werden auf
dem Display angezeigt. Zur Anzeige von
Fehlercodes den Unterstitzungs-Modus-
schalter [1] oder [2] drlicken.

,NO ERROR® wird angezeigt, wenn keine
Fehler vorliegen.

Den Ein/Aus-Schalter zum Ausschalten des
Displays drucken.

Die Unterstutzungs-Modusschalter [1] oder
[2] dricken, um die Anzeige zu wechseln.

Liste der Anzeigen des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus

Es liegen keine
Fehlercodes
VOr.

DIAGEIN]

5-10

1.

HINWEIS

HO ERROR
Es liegen 1-3
Fehlercodes
vor. MIEEHIST 1/3 IEEHIST 273 » MOEHIST 3/3
J1TRO SHSK b2 JHOTOR 71)BATTERY
Fehlerprotokoll I6schen

Den Lichtschalter [1] bei angezeigtem Fe-
hlercode gedruckt halten und dabei die Un-
terstitzungs-Modusschalter [2] oder [3]
drlcken.

Wenn der Verlauf geléscht ist, wird ,NO ER-
ROR® angezeigt. Den Ein/Aus-Schalter zum
Ausschalten des Displays drlicken.

Das Diagnoseprotokoll sollte geléscht werden,
nachdem der Motor oder andere Bauteile er-
setzt wurden.
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(ITETESHARD. H
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Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Sie kdnnen sich tber die Hardware- und Firm-
ware-Versionen der Antriebseinheit und des In-
struments informieren.

1. Den Firmware-Ver.-Anzeigemodus einge-
ben.
Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus”.

2. Den Unterstitzungs-Modusschalter [1] oder
[2] dricken, um sich die Versionsinforma-
tionen Uber die Instrumenten-Hardware, In-
strumenten-Firmware, Antriebseinheit-Hard-
ware und Antriebseinheit-Firmware anzeigen
zu lassen.

HINWEIS
Detaillierte Versionsinformationen werden von
Yamaha bei Bedarf separat zur Verfigung ge-
stellt.

Liste der Anzeigen des Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Gegenstande

Anzeige

1) Instrumenten-Hardware-Version

DIAGE IR

AR

2) Instrumenten-Firmware-Version

IETE=SOFT. o

AR RK

3) Antriebseinheit-Hardware-Version

IIETE=HARD. DU

E

4) Antriebseinheit-Firmware-Version

IETE+SOFT. DU

EEEEEE LRSS
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Liste der Fehlercodes und entsprechenden Unterstiitzungsverhalten

Anormale Spannung an
U-Phase des Motors

Anormale Spannung an
V-Phase des Motors

Anormale Spannung an
W-Phase des Motors

kehren, selbst wenn der Strom
abgeschaltet wird.

Fehler-| Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
codes | tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe
1. Den Display-Steckverbinder
kontrollieren.
1o |Displayein- | Kommunikation mit Display g Bg: EE&,% erzztézﬂ.
heit abgebrochen Wenn die e-Bike Systems keine | 4" Den Controller (interne
Fehller erkennen, konngn die Leiterplatte) oder die
ﬁ'&%‘iig:ieergszﬁ%grktk'ghdrgg Antriebseinheit ersetzen.
Antriebsein- . Sicherstellen, dass die Kombi-
heit Kommunikationsdaten zum . o P
13 | _Displavein- | Display fehlerhaft nation von Antriebseinheit und
heit piay play Display korrekt ist.
Keine Kommunikationssignale
Gelost : ; ;
Wenn die e-Bike Systems keine
31 Kurzgeschlossen Fehler erkennen, kdnnen die 1. eDgl;tI:Z)‘r;hmomentsensor
; _ | e-Bike Systems in den Normal- : .
e v comworey " | ustand Zurickhren, wenn |2 Den Confoler (terne
- die Stromversorgung ausge- Antriebseinheit t
Kabeldefekt zwischen Spule schaltet wird. niriebseinhert ersetzen.
32 und Leiterplatte (Wackelkon-
takt: Kabel fast gelost)
33 Anormale Ruhespannung Wenn die e-Bike Systems keine
Drehmo- A X
Fehler erkennen, kbnnen die
34 mentsensor Anormale Spannung (im e-Bike Systems in den Normal- 1. Die Bezuasspannund des
Betrieb erkannt / Spannung (Zj.UStSatnd zurtickkehren, wenn . Drehmor‘r?entpsensorg
35 konstant hoch) schaltetwird, |, einstellen.
(Wenn das o-Bike Systems 2. Den Drehmomentsensor
; ersetzen.
Anormale Spannung (im mehrmals denselben Fehler .
36 Betrieb erkannt/ Weiteres) feststellt, kann das e-Bike 3. E;?e?c:ggg)"grdg?ﬁ;ne
Systems nicht in den Normal- Antrie‘t))seinheit ersetzen
Anormale Spannung (im zustand zurlickkehren, selbst ’
37 Niedergeschwindigkeitsbetrieb | wenn die Stromversorgung
erkannt) ausgeschaltet wird).
Drehmomentsensor oder Wenn die e-Bike Systems keine | Den Drehmomentsensor, den
38 Tretkurbelsensor defekt Fehler erkennen, kdnnen die Controller oder die Antriebswel-
Tretkurbel- e-Bike Systems in den Normal- | le ersetzen.
sensor zustand zurtickkehren, wenn Den Controller (interne
39 Egggﬁ:gfgﬁ:ﬁp oderTretkur- | gje Stromversorgung ausge- Leiterplatte) oder die Antriebs-
schaltet wird. einheit ersetzen.
énormal?ls%agr%ung detS " Wenn die e-Bike Systems keine
ensors Tur U-rFhasenstrom mit | Fehler erkennen, konnen die .
61 | Controll Motor im Ruhestand e-Bike Systems in den Normal- Ee.? Cc?nhrolle:j(ln:jgrng rieb
ontrofler Anormale Spannung des zustand zurickkehren, wenn ei?:heeriFt):rsee)t;erfr 1€ Antriebs-
Sensors fiir W-Phasenstrom | die Stromversorgung ausge- '
mit Motor im Ruhestand schaltet wird.
Uberstromzufuhr an U-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an V-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an W-Phase | Das e-Bike Systems kann nicht .
des Motors h - | Den Controller (interne
62 | Motor in den Normalzustand zuriick Leiterplatte) oder die Antriebs-

einheit ersetzen.

5-12
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Fehler-| Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
codes | tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe

63 Datenlesefehler Wenn die e-Bike Systems keine

. Fehler erkennen, kénnen die e-Bike
o6 Externer Speicherdaten-Fehler Systems in den Normalzustand
zurlickkehren, wenn die Stromver-
EEPROM-Fehler sorgung ausgeschaltet wird.
Erfasste Leiterplattentempera- | Wenn die e-Bike Systems keine
tur zu niedrig (-20 °C) Fehler erkennen, kénnen die e-Bike Den Controller (int
. ms in den Normalz n en controller (Interne
Controller | Erfasste Leiterplattentempera- fﬁ}ikksehrgf we(r)m daile g?rtgm(\j,er_ Leiterplatte) oder die Antriebs-
tur zu hoch (125 °C) (einschl. sschal ird einheit ersetzen
DC-Schaltung) sorgung ausgeschaltet wird. -

64 (Wenn das e-Bike Systems
mehrmals denselben Fehler
feststellt, kann das e-Bike

Sensor fast von Leiterplatte Systems nicht in den Normal-
gelést zustand zuriickkehren, selbst
wenn die Stromversorgung
ausgeschaltet wird).
2 Kabel gelost Wenn die e-Bike Systems keine 1. Den Controller (interne
Gelbes Kabel geldst (U-Phase) | Fehler erkennen, konnen die e-Bike | Leiterplatte) oder die
67 | Motor - Systems in den Normalzustand Antriebseinheit ersetzen.
Blaues Kabel gel6st (V-Phase) | z(rijckkehren, wenn die Stromver- | 2. Kabel 3 oder Kabel 4 oder
WeiBes Kabel gelést (W-Phase) | sorgung ausgeschaltet wird. Kabel 5 ersetzen.
Gelost oder Kabel kurzge- Wenn die e-Bike Systems keine | ' E:nq r’;ﬁ%gﬁmed‘er
schlossen Fehler erkennen, kdnnen die N
68 | Kodi e-Bike Systems in den Normal- 2. Das Kodiererkabel ersetzen.
odierer " 3. Den Controller (interne
zustand zurtickkehren, wenn Leiterplatte) oder di
Schwarzes Kabel kurzge- die Stromversorgung ausge- eiterplatte) oder die
schlossen schaltet wird. Antriebseinheit ersetzen.

4. Den Motor ersetzen.

1. Uberprufen Sie die Verbind-
ung zwischen der Akku und
dem Fahrrad, dem Ladean-
schluss und dem Stromkabel.

71 Akkudaten werden nicht korrekt 2. Gleichstrom-Aufnahme oder

empfangen Kabel 2 ersetzen.
Wenn die e-Bike Systems keine | 3. Den Controller (interne
Fehler erkennen, kdnnen die Leiterplatte) oder die
Batterie e-Bike Systems in den Normal- |  Antriebseinheit ersetzen.
zustand zurtickkehren, wenn 4. Den Akku ersetzen.
ggehglttreotrwi/gsorgung ausge- 1. Den Controller (interne
73 Erfasste Spannung zu hoch ) Leiterplatte) oder die
(45V) Antriebseinheit ersetzen.

2. Den Akku ersetzen.

Die Batteriekapazitdtsanzeige

74 Interner Systemausfall kann ungewdhnlich blinken, siehe

Batteriewartungshandbuch.

Wenn die e-Bike Systems keine 1. Den externen DC/DC-Wan-
DC/ Fehler erkennen, kdnnen die e-Bike dler ersetzen.

79 DC-Wandler Anormaler DC-Strom Systems in den Normalzustand 2. Den Controller (interne
zurlickkehren, wenn die Stromver- Leiterplatte) oder die
sorgung ausgeschaltet wird. Antriebseinheit ersetzen.

1. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Kabelanschluss kontrol-

Wenn die e-Bike Systems keine lieren.
- . . Fehler erkennen, kdnnen die 2. Den Spalt zwischen
Geschwindigkeitssensor gelost e-Bike Systems sofort in den Geschwindigkeitssensor und
Normalbetrieb zurlickkehren. Magnet kontrollieren.
Geschwin- 3. Den Geschwindigkeitssen-
- | digkeitssen- sor-Satz ersetzen.
sor Prifen Sie, ob ein Geschwin-

Geschwindigkeit-Tuning
erkannt

Das e-Bike Systems kehrt nicht
in den Normalzustand zurick,
auch wenn der Strom ein- und
ausgeschaltet wird.

digkeitsregler installiert ist oder
nicht. Wenn ein solches Gerat
installiert ist, entfernen Sie es,
und wenn es nicht installiert ist,
wenden Sie sich an den
Fahrradhersteller.
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YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT

Dieses Modell nutzt das Yamaha e-kit-Diagnosegerét zur ldentifizierung von Stérungen.

Weitere Informationen Uber die Verwendung des Yamaha e-kit-Diagnosegerats entnehmen Sie der
Betriebsanleitung, die dem Gerat beigefugt ist.

Es gibt zwei Arten von Diagnosegeréaten.

Alt: YAMAHA e-Bike-Diagnosesoftware

Neu: YAMAHA e-Bike-Diagnosegerat (YeDT)

Funktionen des Yamaha e-kit-Diagnosegeréts

Antriebseinheit-Stérungsdiagnose:

Im Controller gespeicherte Antriebseinheit-Stérungscodes werden gelesen und die Inhalte ange-
zeigt. Die Standbilddaten (FFD) sind die Betriebsdaten zum Zeitpunkt einer Stérungserkennung. Die-
se Daten kdénnen fur die Identifizierung des Stérungszeitpunkts verwendet werden und zeigen die zu
diesem Zeitpunkt herrschenden Antriebseinheitsbedingungen und Fahrbedingungen an.

Antriebseinheitssystem-Funktionstest: Den Betrieb und den Ausgabewert jedes Sensors und
Stellglieds prifen.

Akku-Informationen: Zeigt die Akku-Daten an.

Rucksetzen des Winkelsensors: Setzen Sie die Einstellung des Winkelsensors zuriick. Wenn
eine neue oder reparierte Antriebseinheit eingebaut wird, die
mit dem Winkelsensor ausgestattet ist, wird die anfangliche
horizontale Ebenen-/Winkelprogrammierung empfohlen.

AnschlieBen des Yamaha e-kit-

Diagnosegerats

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausges-
chaltet werden.

2. Den Unterstitzungs-Modusschalter (hinab)
[1] und den Ein/Aus-Schalter [2] Uber 2
Sekunden gedrickt halten.

3. Sich vergewissern, dass ,Pc“ eingeblendet
ist. Dann den Unterstitzungs-Modusschal-
ter (hinab) [1] und den Ein/Aus-Schalter [2]
loslassen.

4. Die USB-Anschlusskappe [3] des Displays
offnen.

5. Das USB-Kabel an den Schalter und den
Computer mit dem Yamaha e-kit-Diag-
nosegerat anschlieen.

HINWEIS
* Nach dem Trennen des USB-Kabels darauf acht-
en, die USB-Anschlusskappe [3] zu schlieBen.

* Als USB-Kabel ein Typ-A-zu-Micro-B-Kabel

verwenden, das kein OTG-Kabel ist.

e Wenn das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an
das Fahrzeug angeschlossen ist, weicht der
Betrieb des Multifunktionsinstruments und
der Anzeigen vom Normalbetrieb ab.

5-14
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Systemstorung

<Display C> Diagnosefunktion

Dieses Modell verfugt uber eine Selbstdiagnosefunktion, die gewéhrleisten soll, dass das Unterstut-
zungssystem normal funktioniert.
Wenn diese Funktion eine Fehlfunktion des e-Bike Systems erkennt, schaltet sie sofort das Unterstut-
zungssystem mit Ersatzcharakteristiken ein und zeigt die Fehleranzeige an, um den Fahrer darauf
hinzuweisen, dass eine Fehlfunktion des e-Bike Systems aufgetreten ist.
Einzelheiten Uber Fehlercodes entnehmen Sie den Fehlercode-Tabellen.

AuBerdem kann das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an dieses Modell fir eine detailliertere Fehlersuche
angeschlossen werden. Einzelheiten siehe ,YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT*.

Liste der Fehlercode-Anzeigen

Anzeigemuster

Fehlercodes

U]

Fehlermeldung

[2]

Fehlerhaftes Bauteil

Kraftunterstiitzungsverhalten
und Fehlercodeprotokoll

SPD SNSR
CHK MAGNET

12 METER Antriebseinheit — Displayein- Kraftunterstiitzung ist
CHK CONN heit-Kommunikation normal.
DU-METER . L Fehlercode wird nicht
13 INCOMPATIBLE Displayeinheit protokolliert.
31
32
3 TRQ SNSR
34 PWR OFF/ON Drehmomentsensor
35
36
37
38 CRK SNSR
E H 39 PWR OFF/ON Tretkurbelsensor
CONT
3DjtRe snsA 61 |pwROFF/ON |Controller Kraftunterstitzung
PWR_OFF/ON MOTOR stoppt nach Fehlerer-
62 |pwRoOFF/ON |Motor kennung.
km/h 63 Fehlercode wird
EO O CONT protokolliert.
s 66 PWR OFF/ON Controller
64
MOTOR
67 |pwROFF/ON |Motor
ENCODER .
68 PWR OFF/ON Kodierer
A BATTERY
73 PWR OFF/ON Batterie
74
DC/DC
79 PWR OFF/ON DC/DC-Wandler
Die Kraftunterstiitzung
SPD SNSR S ist begrenzt.
=  |CHKMAGNET |CGeschwindigkeitssensor Fehlercode wird nicht

protokolliert.
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Anzeigemuster

Fehlercodes

U

Fehlermeldung

[2]

Fehlerhaftes Bauteil

Kraftunterstiitzungsverhalten
und Fehlercodeprotokoll

Auch wenn der Ein/Aus-Schal-
ter zum Einschalten der Strom-
zufuhr gedrickt wird, schaltet
sie sich nach 4 Sekunden auto-
matisch aus.

Antriebseinheit - Akku

Kraftunterstutzung
stoppt nach Fehlerer-
kennung.

Fehlercode wird proto-
kolliert.

Die Automatic Support-Modus-
anzeige blinkt.

157 km

TRIP DIST

33.1 km

—+— Blinken

Winkelsensor

Um den Status von Stérungen im
Zusammenhang mit dem Winkel-
sensor zu Uberprifen und Fehler
zu suchen, das Yamaha e-kit-Dia-
gnosegerat verwenden, das von
Yamaha separat zur Verfligung
gestellt wurde. (Siehe Seite 6-14.)

Die Antriebseinheit kann
den Winkel des Fahr-
rads nicht erkennen,
wenn der Winkelsensor
eine Stérung aufweist.
Daher fahlt sich die
Kraftunterstitzung nur
seltsam an, wenn man
mit dem Treten beginnt.
Fehlercode wird nicht
protokolliert.

Die Funktionsanzeige blinkt.

T TRIP DIST —
33|.1 Km

—+— Blinken

Dies ist keine Fehlfunktion. Es
liegt ein Zustand vor, bei dem der
Betrieb des Kraftunterstltzungs-
systems normal ist. Dieser Zu-
stand kann abhéngig von der
Tretkraft und der Fahrgeschwin-
digkeit auftreten, oder er kann
auftreten, wenn die Innentempe-
ratur des Akkus -20°C oder weni-
ger oder 81°C oder mehr betragt.
Er kehrt jedoch in den Normalzu-
stand zurlick, wenn bestatigt
wird, dass die e-Bike Systems
normal sind oder die Innentem-
peratur des Akkus in den norma-
len Temperaturbereich zurlick-
kehrt.

(Wenn sich das Rad, an dem der
Geschwindigkeitssensor montiert
ist, dreht, wird im Geschwindig-
keitsmesserbereich des Displays
die Geschwindigkeit angezeigt.)
=) Dies ist keine Fehlfunktion. Es
liegt ein Zustand vor, bei dem der
Betrieb des Kraftunterstltzungs-
systems normal ist. Dieser Zu-
stand kann je nach Pedalkraft
und Fahrgeschwindigkeit auftre-
ten, kehrt aber in den Normalzus-
tand zuruck, wenn bestéatigt wird,
dass die e-Bike Systems normal-
funktionieren.

(Beim Laden, wahrend die Batte-
rie am Fahrrad montiert ist)

=) Dieser Zustand kann auftre-
ten, wahrend die Akku-Innentem-
peratur -20° C oder weniger oder
80° C oder mehr betragt. Es tritt
allerdings der Normalzustand
wieder ein, wenn die Akku-Innen-
temperatur in den normalen Tem-
peraturbereich zuriickkehrt.

Kraftunterstitzung
stoppt wéhrend
Fehlererkennung.
Fehlercode wird nicht
protokolliert.
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Version
<EXIT>

DU Test
Error Hist

N 7

<EXIT>
Speed Snsr

DU Test

Error Hist

Version

AR
VAWARA
o

Selbstdiagnosemodus

In diesem Modus kénnen die einzelnen Diagno-
sen und die beim Auftreten von Stérungen ge-
speicherten Fehlercodes angezeigt werden.
Am Display kann zwischen dem Geschwindig-
keitssensor-Diagnosemodus, Antriebsein-
heits-Diagnosemodus und Fehlerprotokoll-An-
zeigemodus umgeschaltet werden.

Bedienung im

Selbstdiagnosemodus

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausges-
chaltet werden.
Den Ein/Aus-Schalter [1] drlicken, um die
Stromzufuhr einzuschalten.
Wird die Stromzufuhr eingeschaltet, er-
scheint die Display-Startsequenz. Danach
geht das Display in den Normalmodus tber.

2. Den Ein/Aus-Schalter [1] erneut dricken
und gedrickt halten, bis DIAG MENU [2]
eingeblendet wird (ca. 10 Sekunden).

Sich vergewissern, dass DIAG MENU einge-
blendet ist. Dann den Ein/Aus-Schalter [1]
loslassen.

HINWEIS
Schritt 2 muss innerhalb von 30 Sekunden nach
Durchfiihrung von Schritt 1 durchgefuhrt wer-
den.

3. Den Unterstutzungs-Modusschalter [3] oder
[4] driicken, um DIAG MENU zu wechseln.

4. Den Funktionsauswahlschalter [5] dricken,
um den ausgewdhlten Selbstdiagnosemo-
dus einzugeben.

HINWEIS
Wurde ein falscher Schalter gedrickt, die
Stromzufuhr ausschalten und die Schritte 1-4
wiederholen.
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Selbstdiagnosemodus-Tabelle

Ebene 1

Ebene 2

Ebene 3

Ebene 4

Beschreibung

TRIP DIST

331 km

Normale Anzeige

Diag Menu

Speed Snsr
|

Geschwindigkeits-
sensor

Diagnosemodus

Sneed Sensor

H

Geschwindigkeits-
sensor
Rotationskontrolle

Praft die Funktionali-
tat des Geschwin-
digkeitssensors

Diag Menu

<EXIT>

Speed Snsr

DU Test
S

Antriebseinheits-
Diagnosemodus

DU Toraue

H

Drehmomentsensor
Bezugsspannung

Zeigt den Zustand
der Drehmoment-
sensor-Bezugs-
spannung an

DU Current

H

Motorstrom

Pruft die Funktionali-
tat des Motorstroms
(%)

IR Err
DU Result

Fehleranzeige

Zeigt den Fehler von
Motor und Controller
an

Disnlay

H

Displayeinheit
Funktionskontrolle

Alle Segmente
leuchten auf

Prift die Funktionali-
tat des Displays

Diag Menu

Speed Snsr
DU Test

Error Hist
I

Fehlerprotokoll-
Anzeigemodus

DIER Hist
NO ERROR

Fehlerprotokoll-
Ergebnisse

Ruft Fehleraufzeich-
nungen vom Cont-
roller ab flir eine
Anzeige der Liste mit
Fehlercodes

Diag Menu

DU Test
Error Hist

Version
——

Firmware-Ver.-
Anzeigemodus

WIER) Hard. M
XERRXRRREX
Instrumenten-Hard-
ware

Importiert die Dis-
play-Hardware-Ver-
sion

MIER Soft.M
ptedessdesy

Instrumenten-Soft-
ware

Importiert die Dis-
play-Firmware-Ver-
sion

DIE% Hard. DU
ptedessdesy

Antriebsein-
heit-Hardware

Importiert die An-
triebseinheit-Hard-
ware-Version

DIE% Soft.DU
KRRERELERX

Antriebsein-
heit-Software

Importiert die An-
triebseinheit-Firm-
ware-Version

Diag Menu

Error Hist
Version

<EXIT>

VERLASSEN

VERLASSEN
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Anzeige des Geschwindigkeitssensor-

Diagnosemodus

Zum Prufen, ob der Controller das Geschwin-

digkeitssensorsignal korrekt erkennt, das Rad,

an dem der Geschwindigkeitssensor ange-

bracht ist, drehen und prifen, ob die angezeigte
DU Test und tatsdchliche Anzahl Umdrehungen des

Error Hist Rads Ubereinstimmen.

1. Den Geschwindigkeitssensor-Diagnosemo-

Diag Menu

Speed Snsr

dus eingeben.

Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus®.

2. Wenn das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) angehoben und gedreht wird, &ndert
Dia] sich die Drehzahlanzeige [1] auf dem Dis-

Sneed Sensor play.

Bevor das Rad (mit dem Geschwindigkeits-

sensor) gedreht wird, zeigt die Drehzahlan-

zeige auf dem Display [1] <O> an.

Speed Sensor

]

Jede Umdrehung des Rads wird gezahlt. Die
Umdrehungsanzeige reicht bis <999> und
kehrt auf <1> zurtick, wenn das Rad 1.000
Umdrehungen vollzogen hat.

HINWEIS

e Das Rad (mit dem Geschwindigkeitssensor)
sollte mindestens 3 Umdrehungen vollbrin-
gen und das Display dabei <3> anzeigen.

* Bei einer Stérung des Geschwindigkeitssen-
sors entspricht die Drehzahlanzeige auf dem
Display nicht der Anzahl Umdrehungen des
Rads (mit dem Geschwindigkeitssensor), d. h.
die Anzeige steigt an, bevor das Rad eine
Umdrehung vollbracht hat, bzw. steigt nicht
an, nachdem es eine Umdrehung vollbracht
hat (oder der Anstieg des Anzeigewerts ist
verzogert).
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<EXITS
Speed Snsr

DU Test

Error Hist
Version

e

N

VARIARA
- N

Anzeige des Antriebseinheits-

Diagnosemodus

Der Status der Antriebseinheits-Stérungen

kann gepruft werden.

1.Den Antriebseinheits-Diagnosemodus ein-
geben.
Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus®.
Den Lichtschalter [1] drUcken, um die
Drehmomentsensor-Bezugsspannung, den
Motorstrom, die Fehleranzeigen (<E2>,
<E4>) und die Displayfunktionskontrolle aus-
zuwahlen.

Liste der Anzeigen des Antriebseinheits-Diagnosemodus

Priifgegenstande Anzeige
DU Test
1) Bezugsspannung B
des Drehmoment- WEE 0 Wertanzeige von 0,0 bis
DU Toraue DU Toraue 5’0 (V)
sensors
ED Den Lichtschalter driicken Q
DU Test DU Test
108 1804 Motorausgangsstroman-
i zeige im ,HIGH"-Modus
Diagl Diag]
2) Motorstrom DU Current DU Current von 0 bis 100 (= % Leis-
tung)
ED Den Lichtschalter driicken Q
DU Test DU Test
" " Liegt ein Fehler vor, wird
. (E2) (Motor) oder (E4)
3) Fehleranzeige o IR Err IR Err (Controller) angezeigt.
DU Result DU Result . .
*Liegt kein Fehler vor,
bleibt die Anzeige leer.

Z . .
gD Den Lichtschalter driicken Q

4) Displayein-
heit-Funktionskont-
rolle

Display

DU Test

Diagl
Display

Wenn der Funktionswahl-
schalter gedruckt wird,
leuchten alle Segmente
auf.

ED Den Lichtschalter drticken oder (') Den Ein/Aus-Schalter driicken Q

Stromzufuhr wird ausgeschaltet
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DU Toraue

DU Toraue

* Funktionstichtigkeit des
Drehmomentsensors ermitteln
0,2 bis 1,1V =normal
Drehmomentsensor
Bereichs
->Die Einstellfunktionfir die Bezugsspannung

des Drehmomentsensors ausfihren.
Drehmomentsensor bleibt nach Einstellung
der Bezugsspannung auBerhalb des
normalen Bereichs
->Drehmomentsensor defekt (ersetzen)

auB3erhalb dieses

1) Bezugsspannung des Drehmomentsensors

1. Anzeige der Bezugsspannung des Drehmo-
mentsensors

a. <1> wird in der Diagnosemodusanzeige [1]
des Displays mehrere Sekunden angezeigt.

b. Angabe in Schritten von 0,1 V in der Diagno-
semodusanzeige [2] des Displays.

. Der Drehmomentsensor ist normal bei einer
Spannungsangabe von 0,2 bis 1,1 V.
Die Bezugsspannung des Drehmomentsen-
sors einstellen, falls die Angabe auBBerhalb
dieses Bereichs liegt.

. Den Lichtschalter ,, ED “des Displays druck-
en.

e. Weiter mit 2) Motorstrom.

Einstellfunktion fiir die Bezugsspannung
des Drehmomentsensors.

Die Stromzufuhr zum Display einschalten

und abwarten.

Vorgabe: Bis die Stromzufuhr zum Display
automatisch ausgeschaltet wird
(ca.5 Min.).

HINWEIS
Wahrend der Einstellung der Bezugsspannung
des Drehmomentsensors nicht auf die Pedale
treten.
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DU Test 2) Motorstrom

a. Die Diagnosedatenanzeige [1] des Displays
zeigt den Motorausgangsstrom (%) an.

LD BUAE: b. Bestatigen, dass die Diagnosedatenanzeige

[1] des Displays <100> anzeigt, wenn bei
betétigter Hinterradbremse fest auf die Ped-
ale getreten wird.

* <100> wird angezeigt: in Ordnung

* <100> wird nicht angezeigt: Falls das Fahr-
rad unmittelbar vor der Prufung des Mo-
torausgangsstroms  gefahren  wurde,
wurde moglicherweise der Temperatur-
schutz des Akkus oder Controllers aus-
geldst; in diesem Fall das Fahrrad ab-
kihlen lassen.

Wurde das Fahrrad nicht unmittelbar vor
der Prifung des Motorausgangsstroms
gefahren, die Prifung mit einem funktion-

DU Test

DU Current

stiichtigen Akku wiederholen.

* <100> wird nicht angezeigt: Das Anspre-
chverhalten des Akkus ist bei niedrigen
Temperaturen (z. B. im Winter) schlecht; in
diesem Fall einen Akku verwenden, der in
einer warmen Umgebung gelagert wurde.

* <100> wird nicht angezeigt: Ersetzen Sie
den Controller (interne Leiterplatte).

c. Den Lichtschalter , ZD  des Displays driick-
en.

d. Weiter mit 3) Fehleranzeige.
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DU Test

DU Result

3) Fehleranzeige

a. Liegt eine Stérung vor, wird <E2> (Motor)
oder <E4> (Controller) auf der Diagnosedat-
enanzeige [1] des Displays angezeigt.

HINWEIS

Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>

angezeigt wird.

DU Test

DU Result

b. Den Lichtschalter , ZD “ des Displays drtick-
en.

c. Weiter mit 4) Displayeinheit-Funktionskon-
trolle.

HINWEIS
Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>
angezeigt wird.

e Liegt keine Stérung vor, wird [DISPLAY] an-
gezeigt ohne die Diagnosemodusangabe
[ERR].

e Wurden Reparaturen ausgefihrt oder Bau-
teile ersetzt, ein letztes Mal bestétigen, dass
in diesem Modus keine Fehleranzeige vor-
liegt.

DU Test

Diag

Display

4) Displayeinheit-Funktionskontrolle

a. Driicken Sie den Funktionswahlschalter des
Fernschalters.

b. Auf dem Display [2] werden alle Segmente
eingeblendet.

c. Falls Segmente nicht eingeblendet werden,
das Display ersetzen.

d. Den Ein/Aus-Schalter d) des Displays
dricken.

e. Die Stromzufuhr zum Display wird ausges-
chaltet.
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e

N

DIE® Hist 1/3
31)TRA SNSR

VAGIARA
- N

Anzeige des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus
Die jungsten drei Fehlercodes, die beim Auftre-
ten von Stérungen gespeichert wurden.

1. Den Fehlerprotokoll-Anzeigemodus eingeben.
Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemodus®.
Die jungsten drei Fehlercodes werden auf
dem Display angezeigt. Zur Anzeige von
Fehlercodes den Unterstlitzungs-Modus-
schalter [1] oder [2] drlicken.

,NO ERROR® wird angezeigt, wenn keine
Fehler vorliegen.

Den Ein/Aus-Schalter zum Ausschalten des
Displays driicken.

Die Unterstutzungs-Modusschalter [1] oder
[2] dricken, um die Anzeige zu wechseln.

Liste der Anzeigen des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus

Error Hist

Es liegen keine

Fehlercodes IDiac] i3

NO ERROR
Vor.

Error Hist Error Hist Error Hist
Es liegen 1-3
Fehlercodes DEEE Hist 1/3 DEER Hist 2/3 DIE® Hist 3/3
vor 31)TRQ SNSR 71)BATTERY 31)TRQ SNSR

e

AN

DIEE Hist 1/3
31)TRQ SNSR

VAGIARA
- N

[1]

e

AN

VRAMAHA
- AN

Fehlerprotokoll I6schen

1. Den Lichtschalter [1] bei angezeigtem Fe-
hlercode gedrickt halten und dabei die Un-
terstitzungs-Modusschalter [2] oder [3]
dricken.

2. Wenn der Verlauf geléscht ist, wird ,NO ER-
ROR* angezeigt. Den Ein/Aus-Schalter zum
Ausschalten des Displays drlcken.

HINWEIS
Das Diagnoseprotokoll sollte geléscht werden,
nachdem der Motor oder andere Bauteile er-
setzt wurden.
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o —

Version

DIEE] Hard. M
*kkkkkkkkk

VAMAA
T

Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Sie kdnnen sich tber die Hardware- und Firm-
ware-Versionen der Antriebseinheit und des In-
struments informieren.

1. Den Firmware-Ver.-Anzeigemodus eingeben.
Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemodus®.

2. Den Unterstutzungs-Modusschalter [1] oder
[2] dricken, um sich die Versionsinforma-
tionen Uber die Instrumenten-Hardware, In-
strumenten-Firmware, Antriebsein-
heit-Hardware und Antriebseinheit-Firmware
anzeigen zu lassen.

HINWEIS
Detaillierte Versionsinformationen werden von
Yamaha bei Bedarf separat zur Verfligung ge-
stellt.

Liste der Anzeigen des Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Gegenstéinde

Anzeige

1) Instrumenten-Hardware-Version

Version

DIEE] Hard. M
[23300585%

2) Instrumenten-Firmware-Version

Version

DEEE] Soft.M

kxkkkkkkkk

3) Antriebseinheit-Hardware-Version

Version

DIEE] Hard. DU
RERXXAREEE

4) Antriebseinheit-Firmware-Version

Version

DIET] Soft. DU

kxkkkkkkxx
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Liste der Fehlercodes und entsprechenden Unterstiitzungsverhalten

Anormale Spannung an
U-Phase des Motors

Anormale Spannung an
V-Phase des Motors

Anormale Spannung an
W-Phase des Motors

kehren, selbst wenn der Strom
abgeschaltet wird.

Fehler-| Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
codes | tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe
1. Den Display-Steckverbinder
kontrollieren.
1o |Displayein- | Kommunikation mit Display g Bg: EE&,% erzztézﬂ.
heit abgebrochen Wenn die e-Bike Systems keine | 4" Den Controller (interne
Fehller erkennen, konngn die Leiterplatte) oder die
ﬁ'&%‘iig:ieergszﬁ%grktk'ghdrgg Antriebseinheit ersetzen.
Antriebsein- . Sicherstellen, dass die Kombi-
heit Kommunikationsdaten zum . o P
13 | _Displavein- | Display fehlerhaft nation von Antriebseinheit und
heit piay play Display korrekt ist.
Keine Kommunikationssignale
Gelost : ; ;
Wenn die e-Bike Systems keine
31 Kurzgeschlossen Fehler erkennen, kdnnen die 1. eDgl;tI:Z)‘r;hmomentsensor
; _ | e-Bike Systems in den Normal- : .
e v comworey " | ustand Zurickhren, wenn |2 Den Confoler (terne
- die Stromversorgung ausge- Antriebseinheit t
Kabeldefekt zwischen Spule schaltet wird. niriebseinhert ersetzen.
32 und Leiterplatte (Wackelkon-
takt: Kabel fast gelost)
33 Anormale Ruhespannung Wenn die e-Bike Systems keine
Drehmo- A X
Fehler erkennen, kbnnen die
34 mentsensor Anormale Spannung (im e-Bike Systems in den Normal- 1. Die Bezuasspannund des
Betrieb erkannt / Spannung (Zj.UStSatnd zurtickkehren, wenn . Drehmor‘r?entpsensorg
35 konstant hoch) schaltetwird, |, einstellen.
(Wenn das o-Bike Systems 2. Den Drehmomentsensor
; ersetzen.
Anormale Spannung (im mehrmals denselben Fehler .
36 Betrieb erkannt/ Weiteres) feststellt, kann das e-Bike 3. E;?e?c:ggg)"grdg?ﬁ;ne
Systems nicht in den Normal- Antrie‘t))seinheit ersetzen
Anormale Spannung (im zustand zurlickkehren, selbst ’
37 Niedergeschwindigkeitsbetrieb | wenn die Stromversorgung
erkannt) ausgeschaltet wird).
Drehmomentsensor oder Wenn die e-Bike Systems keine | Den Drehmomentsensor, den
38 Tretkurbelsensor defekt Fehler erkennen, kdnnen die Controller oder die Antriebswel-
Tretkurbel- e-Bike Systems in den Normal- | le ersetzen.
sensor zustand zurtickkehren, wenn Den Controller (interne
39 Egggﬁ:gfgﬁ:ﬁp oderTretkur- | gje Stromversorgung ausge- Leiterplatte) oder die Antriebs-
schaltet wird. einheit ersetzen.
énormal?ls%agr%ung detS " Wenn die e-Bike Systems keine
ensors Tur U-rFhasenstrom mit | Fehler erkennen, konnen die .
61 | Controll Motor im Ruhestand e-Bike Systems in den Normal- Ee.? Cc?nhrolle:j(ln:jgrng rieb
ontrofler Anormale Spannung des zustand zurickkehren, wenn ei?:heeriFt):rsee)t;erfr 1€ Antriebs-
Sensors fiir W-Phasenstrom | die Stromversorgung ausge- '
mit Motor im Ruhestand schaltet wird.
Uberstromzufuhr an U-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an V-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an W-Phase | Das e-Bike Systems kann nicht .
des Motors h - | Den Controller (interne
62 | Motor in den Normalzustand zuriick Leiterplatte) oder die Antriebs-

einheit ersetzen.
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Fehler-| Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
codes | tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe

63 Datenlesefehler Wenn die e-Bike Systems keine

. Fehler erkennen, kénnen die e-Bike
o6 Externer Speicherdaten-Fehler Systems in den Normalzustand
zurlickkehren, wenn die Stromver-
EEPROM-Fehler sorgung ausgeschaltet wird.
Erfasste Leiterplattentempera- | Wenn die e-Bike Systems keine
tur zu niedrig (-20 °C) Fehler erkennen, kénnen die e-Bike Den Controller (int
. ms in den Normalz n en controller (Interne
Controller | Erfasste Leiterplattentempera- fﬁ}ikksehrgf we(r)m daile g?rtgm(\j,er_ Leiterplatte) oder die Antriebs-
tur zu hoch (125 °C) (einschl. sschal ird einheit ersetzen
DC-Schaltung) sorgung ausgeschaltet wird. -

64 (Wenn das e-Bike Systems
mehrmals denselben Fehler
feststellt, kann das e-Bike

Sensor fast von Leiterplatte Systems nicht in den Normal-
gelést zustand zurlickkehren, selbst
wenn die Stromversorgung
ausgeschaltet wird).
2 Kabel gelost Wenn die e-Bike Systems keine 1. Den Controller (interne
Gelbes Kabel geldst (U-Phase) | Fehler erkennen, konnen die e-Bike | Leiterplatte) oder die
67 | Motor - Systems in den Normalzustand Antriebseinheit ersetzen.
Blaues Kabel gel6st (V-Phase) | z(rijckkehren, wenn die Stromver- | 2. Kabel 3 oder Kabel 4 oder
WeiBes Kabel gelést (W-Phase) | sorgung ausgeschaltet wird. Kabel 5 ersetzen.
Gelost oder Kabel kurzge- Wenn die e-Bike Systems keine | ' E:nq r’;ﬁ%gﬁmed‘er
schlossen Fehler erkennen, kdnnen die N
68 | Kodi e-Bike Systems in den Normal- 2. Das Kodiererkabel ersetzen.
odierer " 3. Den Controller (interne
zustand zurtickkehren, wenn Leiterplatte) oder di
Schwarzes Kabel kurzge- die Stromversorgung ausge- eiterplatte) oder die
schlossen schaltet wird. Antriebseinheit ersetzen.

4. Den Motor ersetzen.

1. Uberprufen Sie die Verbind-
ung zwischen der Akku und
dem Fahrrad, dem Ladean-
schluss und dem Stromkabel.

71 Akkudaten werden nicht korrekt 2. Gleichstrom-Aufnahme oder

empfangen Kabel 2 ersetzen.
Wenn die e-Bike Systems keine | 3. Den Controller (interne
Fehler erkennen, kdnnen die Leiterplatte) oder die
Batterie e-Bike Systems in den Normal- |  Antriebseinheit ersetzen.
zustand zurtickkehren, wenn 4. Den Akku ersetzen.
ggehglttreotrwi/gsorgung ausge- 1. Den Controller (interne
73 Erfasste Spannung zu hoch ) Leiterplatte) oder die
(45V) Antriebseinheit ersetzen.

2. Den Akku ersetzen.

Die Batteriekapazitdtsanzeige

74 Interner Systemausfall kann ungewdhnlich blinken, siehe

Batteriewartungshandbuch.

Wenn die e-Bike Systems keine 1. Den externen DC/DC-Wan-
DC/ Fehler erkennen, kdnnen die e-Bike dler ersetzen.

79 DC-Wandler Anormaler DC-Strom Systems in den Normalzustand 2. Den Controller (interne
zurlickkehren, wenn die Stromver- Leiterplatte) oder die
sorgung ausgeschaltet wird. Antriebseinheit ersetzen.

1. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Kabelanschluss kontrol-

Wenn die e-Bike Systems keine lieren.
- . . Fehler erkennen, kdnnen die 2. Den Spalt zwischen
Geschwindigkeitssensor gelost e-Bike Systems sofort in den Geschwindigkeitssensor und
Normalbetrieb zurlickkehren. Magnet kontrollieren.
Geschwin- 3. Den Geschwindigkeitssen-
- | digkeitssen- sor-Satz ersetzen.
sor Prifen Sie, ob ein Geschwin-

Geschwindigkeit-Tuning
erkannt

Das e-Bike Systems kehrt nicht
in den Normalzustand zurick,
auch wenn der Strom ein- und
ausgeschaltet wird.

digkeitsregler installiert ist oder
nicht. Wenn ein solches Gerat
installiert ist, entfernen Sie es,
und wenn es nicht installiert ist,
wenden Sie sich an den
Fahrradhersteller.
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YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT

Dieses Modell nutzt das Yamaha e-kit-Diagnosegerét zur ldentifizierung von Stérungen.

Weitere Informationen Uber die Verwendung des Yamaha e-kit-Diagnosegerats entnehmen Sie der
Betriebsanleitung, die dem Gerat beigefugt ist.

Es gibt zwei Arten von Diagnosegeréaten.

Alt: YAMAHA e-Bike-Diagnosesoftware

Neu: YAMAHA e-Bike-Diagnosegerat (YeDT)

Funktionen des Yamaha e-kit-Diagnosegeréts

Antriebseinheit-Stérungsdiagnose:

Im Controller gespeicherte Antriebseinheit-Stérungscodes werden gelesen und die Inhalte ange-
zeigt. Die Standbilddaten (FFD) sind die Betriebsdaten zum Zeitpunkt einer Stérungserkennung. Die-
se Daten kdénnen fur die Identifizierung des Stérungszeitpunkts verwendet werden und zeigen die zu
diesem Zeitpunkt herrschenden Antriebseinheitsbedingungen und Fahrbedingungen an.

Antriebseinheitssystem-Funktionstest: Den Betrieb und den Ausgabewert jedes Sensors und
Stellglieds prifen.

Akku-Informationen: Zeigt die Akku-Daten an.

Rucksetzen des Winkelsensors: Setzen Sie die Einstellung des Winkelsensors zuriick. Wenn
eine neue oder reparierte Antriebseinheit eingebaut wird, die
mit dem Winkelsensor ausgestattet ist, wird die anfangliche
horizontale Ebenen-/Winkelprogrammierung empfohlen.

AnschlieBen des Yamaha e-kit-
K/—ﬁ Diagnosegerits
1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausges-
chaltet werden.
, 2. Den Unterstlutzungs-Modusschalter (hinab)
: — / [1] und den Ein/Aus-Schalter [2] Uber 2
[1] [2] Sekunden gedruckt halten.

@WU 3. Sich vergewissern, dass ,Pc“ eingeblendet
\/\_/) ist. Dann den Unterstitzungs-Modusschal-
ter (hinab) [1] und den Ein/Aus-Schalter [2]
loslassen.

4. Die USB-Anschlusskappe [3] des Displays
offnen.

5. Das USB-Kabel an den Schalter und den
Computer mit dem Yamaha e-kit-Diag-
nosegerat anschlie3en.

HINWEIS

* Nach dem Trennen des USB-Kabels darauf
achten, die USB-Anschlusskappe [3] zu
schlieBBen.

* Als USB-Kabel ein Typ-A-zu-Micro-B-Kabel
verwenden, das kein OTG-Kabel ist.

* Wenn das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an
das Fahrzeug angeschlossen ist, weicht der
Betrieb des Multifunktionsinstruments und
der Anzeigen vom Normalbetrieb ab.

|

e
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<Interface X> Diaghosefunktion

Systemstorung

Dieses Modell verfugt uber eine Selbstdiagnosefunktion, die gewéhrleisten soll, dass das Unterstut-

zungssystem normal funktioniert.

Wenn diese Funktion eine Fehlfunktion des e-Bike Systems erkennt, schaltet sie sofort das Unterstut-
zungssystem mit Ersatzcharakteristiken ein und zeigt die Fehleranzeige an, um den Fahrer darauf
hinzuweisen, dass eine Fehlfunktion des e-Bike Systems aufgetreten ist.
Einzelheiten Uber Fehlercodes entnehmen Sie den Fehlercode-Tabellen.

AuBerdem kann das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an dieses Modell fir eine detailliertere Fehlersuche
angeschlossen werden. Einzelheiten siehe ,YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT*.

Liste der Fehlercode-Anzeigen

Anzeigemuster

Fehlercodes

Fehlerhaftes Bauteil

Kraftunterstiitzungsverhalten
und Fehlercodeprotokoll

Wenn alle Unterstiitzungs-Modusanzeigen
rot leuchten, blinken die mittleren beiden
Unterstltzungs-Modusanzeigen [1] rot, um
einen Fehlercode anzuzeigen.

Die Anzahl der Blinksignale alle 0,5 Sekun-
den zeigt die zehnte Stelle des Fehlercodes
an, und die Anzahl der Blinksignale alle 0,2
Sekunden zeigt die erste Stelle des Fehler-
codes an.

[ ] - Kein Licht

0 .- Rot blinkend

Beispiel: Fehlercode 32

| ﬂ
b
(S S S S ol
0505050505 1.0

a. Rot beleuchtet
b. Kein Licht

Antriebseinheit — Displayein-

Kraftunterstutzung ist

12 heit-Kommunikation normal.
] ] ‘ Fehlercode wird nicht
13 Displayeinheit protokolliert.
31
32
33
34 Drehmomentsensor
35
36
37
38
Tretkurbelsensor
39
61 Controller Kraftunterstutzung
stoppt nach Fehlerer-
62 Motor kennung.
Fehlercode wird
63 protokolliert.
66 Controller
64
67 Motor
68 Kodierer
71
73 Batterie
74
79 DC/DC-Wandler
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Kraftunterstiitzungsverhalten

Anzeigemuster Fehlercodes Fehlerhaftes Bauteil und Fehlercodeprotokoll

*Alle leuchtenden Unterstiitzungs-Modusan-
zeigen [1] und die Akku-Anzeige [2] blinken.

Die Kraftunterstiitzung
ist begrenzt.
Fehlercode wird nicht
protokolliert.

- Geschwindigkeitssensor

*Beispiel fur einen Akkustand von 51-75 %
im Standardmodus

[ ] -KeinLicht

Q ... Griin blinkend
@ ...- WeiB blinkend

Auch wenn der Ein/Aus-Schalter zum Ein- Kraftunterstiitzung
schalten der Stromzufuhr gedriickt wird stoppt nach Fehlerer-
’ - Antriebseinheit - Akku kennung.

schaltet sie sich nach 4 Sekunden automa-

tisch aus. Fehlercode wird

protokolliert.
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Anzeigemuster

Fehlercodes

Fehlerhaftes Bauteil

Kraftunterstiitzungsverhalten
und Fehlercodeprotokoll

*Die Unterstitzungs-Modusanzeige [1] am
rechten Ende blinkt turkis.

ASSI

amiviEwiEw)
BATTERY

*Beispiel fir einen Akkustand von 51-75% im
hohen Modus

Grin
Turkis blinkend

Wei3
Kein Licht

Winkelsensor

Um den Status von Stérungen im Zu-
sammenhang mit dem Winkelsensor
zu Uberprifen und Fehler zu suchen,
das Yamaha e-kit-Diagnosegerat
verwenden, das von Yamaha separat
zur Verflgung gestellt wurde. (Siehe
Seite 7-16.)

Die Antriebseinheit
kann den Winkel des
Fahrrads nicht erken-
nen, wenn der Winkel-
sensor eine Stérung
aufweist.

Daher fuhlt sich die
Kraftunterstitzung nur
seltsam an, wenn man
mit dem Treten beginnt.
Fehlercode wird nicht
protokolliert.

*Alle leuchtenden Unterstiitzungs-Modusan-
zeigen [1] und die Akku-Anzeige [2] blinken.

*Beispiel fur einen Akkustand von 51-75 %
im Standardmodus

[ ] Kein Licht

Q ... Griin blinkend
@ ... WeiB blinkend

Dies ist keine Fehlfunktion. Es liegt ein
Zustand vor, bei dem der Betrieb des
Kraftunterstitzungssystems normal ist.
Dieser Zustand kann abhéngig von der
Tretkraft und der Fahrgeschwindigkeit
auftreten, oder er kann auftreten, wenn
die Innentemperatur des Akkus -20°C
oder weniger oder 81°C oder mehr be-
trégt. Er kehrt jedoch in den Normalzus-
tand zuriick, wenn bestétigt wird, dass
die e-Bike Systems normal sind oder die
Innentemperatur des Akkus in den nor-
malen Temperaturbereich zuriickkehrt.

(Wenn sich das Rad, an dem der Ge-
schwindigkeitssensor montiert ist,
dreht, wird im Geschwindigkeitsmes-
serbereich des Displays die Ge-
schwindigkeit angezeigt.)

= Dies ist keine Fehlfunktion. Es liegt
ein Zustand vor, bei dem der Betrieb des
Kraftunterstitzungssystems normal ist.
Dieser Zustand kann je nach Pedalkraft
und Fahrgeschwindigkeit auftreten,
kehrt aber in den Normalzustand zu-
riick, wenn bestétigt wird, dass die e-Bi-
ke Systems normalfunktionieren.

(Beim Laden, wahrend die Batterie
am Fahrrad montiert ist)

mp Dieser Zustand kann auftreten,
wahrend die Akku-Innentemperatur
-20° C oder weniger oder 80° C oder
mehr betragt. Es tritt allerdings der
Normalzustand wieder ein, wenn die
Akku-Innentemperatur in den norma-

len Temperaturbereich zurtickkehrt.

Kraftunterstitzung
stoppt wéhrend
Fehlererkennung.
Fehlercode wird nicht
protokolliert.
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ASSIST
C I 1@
BATTE
N - Magenta
[ ] - KeinLicht

Selbstdiagnosemodus

In diesem Modus kénnen die einzelnen Diagno-
sen und die beim Auftreten von Stérungen ge-
speicherten Fehlercodes angezeigt werden.
Am Display kann zwischen dem Geschwindig-
keitssensor-Diagnosemodus, Antriebsein-
heits-Diagnosemodus und Fehlerprotokoll-An-
zeigemodus umgeschaltet werden.

Bedienung im

Selbstdiagnosemodus

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausges-
chaltet werden.
Den Ein/Aus-Schalter [1] drlicken, um die
Stromzufuhr einzuschalten.
Wird die Stromzufuhr eingeschaltet, er-
scheint die Display-Startsequenz. Danach
geht das Display in den Normalmodus tber.

2. Den Ein/Aus-Schalter [1] erneut dricken
und gedrlickt halten (ca. 10 Sekunden).
Sich vergewissern, dass alle Unterstit-
zungs-Modusanzeigen [2] magenta leuch-
ten. Dann den Ein/Aus-Schalter [1] loslas-
sen.

HINWEIS
Schritt 2 muss innerhalb von 30 Sekunden nach
Durchfiihrung von Schritt 1 durchgefuhrt wer-
den.

3. Den Unterstitzungs-Modusschalter [3] oder [4]
drticken, um die Diagnosemodi zu wechseln.

4. Die Funktionsauswahltaste [5] drlicken, um
den ausgewahlten Selbstdiagnosemodus
einzugeben.

HINWEIS
Wurde ein falscher Schalter gedrickt, die
Stromzufuhr ausschalten und die Schritte 1-4
wiederholen.
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Selbstdiagnosemodus-Tabelle

Hauptanzeige far
das Fahren

[S-]

[A] VERLASSEN

(MEVMEMEMY
ASSIST

I 1
BATTERY

[w]

[A] Geschwindigkeitssensor

(MEMEMEMY
ASSIST

WA W EWEW)

BATTERY

[w]

[A] Antriebseinheit

(MEVMEMEMY
ASSIST

Cr<H

BATTERY

[w]

[A] Fehlerprotokoll

(MEMEMEMY
ASSIST

e

[w]

[S-]-weeeee Dricken Sie die Auswahltaste fur 10 Sekunden oder langer

---Weil blinkend

Driicken Sie die Auswahltaste
Dricken Sie den Unterstiitzungs-Modusschalter (hinauf)
Dricken Sie den Unterstiitzungs-Modusschalter (hinab)
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[S]

[S]

[S]

* Geschwindigkeitssen-
sor-Diagnose

Prifen Sie die Funktionali-
tat des Geschwindigkeits-
Sensors.
Weitere Informationen
finden Sie unter ,Anzeige
des Geschwindigkeitssen-
sor-Diagnosemodus*.

e Antriebseinheits-Diag-
nose

Prifen Sie die Funktionali-
tat der Antriebseinheit.
Weitere Informationen
finden Sie unter ,Anzeige
des Antriebseinheits-Diag-
nosemodus®.

e Fehlerprotokoll-Anzei-
gemodus

Ruft Fehleraufzeichnun-
gen vom Controller ab fur
eine Anzeige der Liste mit
Fehlercodes.
Weitere Informationen
finden Sie unter ,Anzeige
des Fehlerprotokoll-Anzei-
gemodus*.
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(1]

EEe

--- Blinkendes Magenta

--- Magenta
--- Kein Licht
--- Weil3
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Anzeige des Geschwindigkeitssensor-

Diagnosemodus

Zum Prufen, ob der Controller das Geschwindig-

keitssensorsignal korrekt erkennt, das Rad, an

dem der Geschwindigkeitssensor angebracht
ist, drehen und sich vergewissern, dass die An-
zeige mit der Drehung des Rads verbunden ist.

1. Den Geschwindigkeitssensor-Diagnosemo-
dus eingeben.

Siehe ,Selbstdiagnosemodus-Tabelle*.

2. Wenn Sie das Rad (mit dem Geschwind-
igkeitssensor) anheben und drehen, bewegt
sich die Akku-Anzeige [1], die weil3 leuchtet,
von rechts nach links.

Bevor das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) gedreht wird, leuchtet die Akku-An-
zeige [1] am rechten Ende weif3.

Jede Umdrehung des Rads wird gez&hlt. Die
weil3 leuchtende Akku-Anzeige [1] bewegt
sich von rechts nach links, und wenn sie das
linke Ende erreicht hat, kehrt sie zum rech-
ten Ende zuruck.

HINWEIS

e Drehen Sie das Rad (mit dem Geschwind-
igkeitssensor) mindestens 3 Mal und verge-
wissern Sie sich, dass sich die weif3 leucht-
ende Akku-Anzeige [1] 3 Mal von rechts nach
links bewegt.

* Bei einer Fehlfunktion des Geschwindigkeits-
sensors bewegt sich die weif3 leuchtende Ak-
ku-Anzeige [1] von rechts nach links, bevor
das Rad (mit dem Geschwindigkeitssensor)
auch nur einmal gedreht wird, oder die weil3
leuchtende Akku-Anzeige [1] bewegt sich
auch dann nicht, wenn das Rad (mit dem
Geschwindigkeitssensor) einmal gedreht wird
(es gibt eine Verzégerung bei der Bewegung
der weif3 leuchtenden Akku-Anzeige [1]).

Anzeige des Antriebseinheits-Diagnosemodus
Der Status der Antriebseinheits-Stérungen
kann gepruft werden.

1. Den Antriebseinheits-Diagnosemodus eingeben.
Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemodus®.
Den Lichtschalter [1] drlicken, um die Drehmo-
mentsensor-Bezugsspannung, den Motor-
strom, die Fehleranzeigen (<E2>, <E4>) und
die Displayfunktionskontrolle auszuwahlen.
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Liste der Anzeigen des Antriebseinheits-Diagnosemodus

mentsensors

BA

Priifgegenstande Anzeige
N - Magenta
blinkend
1) Bezugsspan- ASSIST 0 o Wei3 Wertanzeige von 0,0 bis
nung des Drehmo- blinkend

5,0 (V).

Z(D Den Lichtschalter driicken

L

2) Motorstrom

N ¢ TN D

ASSIST

QN N O )
BATTERY

o8

---- Magenta

---Blau

blinkend

--- Kein Licht

Motorausgangsstrom im
hohen Modus wird
angezeigt.

Z(D Den Lichtschalter driicken

L

3) Fehleranzeige

v EVIVEND

ASSIST

BA

© o8

--- Magenta

-+ Gelb

blinkend

-+ Weif3

blinkend

Liegt ein Fehler vor, wird
(E2) (Motor) oder (E4)
(Controller) angezeigt.
*Wenn keine Fehler
vorliegen, wird die
Fehleranzeige Uber-
sprungen und wir fahren
mit der Funktionskontrol-
le der Displayeinheit fort.

Z(D Den Lichtschalter driicken

L

4) Displayein-
heit-Funktionskont-
rolle

(vEVEMENMDY
ASSIST

(WEWEWEW)
BATTERY

--- Magenta

Weil3

Wenn der Funktions-
wahlschalter gedriickt
wird, leuchten alle
Segmente auf.

Z(D Den Lichtschalter driicken oder () Den Ein/Aus-Schalter driicken

L

Stromzufuhr wird ausgeschaltet
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2]

N - Magenta

Q ... Griin blinkend
@ ... WeiB blinkend

* Funktionstlchtigkeit des
Drehmomentsensors ermitteln
0,2 bis 1,1V =normal
Drehmomentsensor
Bereichs
->Die Einstellfunktion fir die Bezugsspannung

des Drehmomentsensors ausfihren.
Drehmomentsensor bleibt nach Einstellung
der Bezugsspannung auBerhalb des
normalen Bereichs
->Drehmomentsensor defekt (ersetzen)

auBerhalb dieses

7-8

1) Bezugsspannung des Drehmomentsensors

a. Die 2. Unterstitzungs-Modusanzeige [1] von
links blinkt grin, und die anderen Unter-
stlitzungs-Modusanzeigen leuchten magen-
ta. Zu diesem Zeitpunkt kénnen Sie das
Gerausch des Motors der Antriebseinheit
hoéren.

. Alle Akku-Anzeigen [2] blinken weil3 und die
Anzahl der Blinksignale zeigt die Be-
zugsspannung des Drehmomentsensors an.
Blinkt beispielsweise die Akku-Anzeige [2] 5
Mal hintereinander, betragt die Bezugsspan-
nung des Drehmomentsensors 0,5 V.

. Der Drehmomentsensor ist normal bei einer
Spannungsangabe von 0,2 bis 1,1 V.
Die Bezugsspannung des Drehmomentsen-
sors einstellen, falls die Angabe auf3erhalb
dieses Bereichs liegt.

. Den Lichtschalter ,Z(D* des Displays driick-
en.

e. Weiter mit 2) Motorstrom.

Einstellfunktion fiir die Bezugsspannung
des Drehmomentsensors.
Die Stromzufuhr zum Display einschalten
und abwarten.
Vorgabe: Bis die Stromzufuhr zum Display
automatisch ausgeschaltet wird
(ca.5 Min.).

HINWEIS
Wahrend der Einstellung der Bezugsspannung
des Drehmomentsensors nicht auf die Pedale
treten.
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[2]
N - Magenta
[ ] KeinLicht
o .. Blau blinkend
Motorstrom (%) Anzeige
75-100 BATTERY
50-74 BATTERY
25-49 BATTERY
_ C 1T T b
1-24 BATTERY
0 a i 1T 1T D
BATTERY
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2) Motorstrom

a. Die 2. Unterstitzungs-Modusanzeige [1] von

links blinkt blau, und die anderen Unter-
stltzungs-Modusanzeigen leuchten magen-
ta.

. Vergewissern Sie sich, dass die Akku-An-

zeige [2] weil3 leuchtet, wenn Sie die Hinter-

radbremse betétigen und kréaftig in die Ped-

ale treten. Die Anzahl der leuchtenden

Akku-Anzeigen (2) zeigt den Motorstrom (%)

an.

* Alle Akku-Anzeigen [2] leuchten: gut

* Die Segmente 0-3 der Akku-Anzeige [2]

leuchten: Falls das Fahrrad unmittelbar vor
der Prifung des Motorausgangsstroms
gefahren wurde, wurde mdglicherweise
der Temperaturschutz des Akkus oder
Controllers ausgeldst; in diesem Fall das
Fahrrad abkuhlen lassen.
Wurde das Fahrrad nicht unmittelbar vor
der Prifung des Motorausgangsstroms
gefahren, die Prufung mit einem funktion-
stiichtigen Akku wiederholen.

* Die Segmente 0-3 der Akku-Anzeige [2]
leuchten: Das Ansprechverhalten des Ak-
kus ist bei niedrigen Temperaturen (z. B.im
Winter) schlecht; in diesem Fall einen Akku
verwenden, der in einer warmen Umge-
bung gelagert wurde.

* Die Segmente 0-3 der Akku-Anzeige [2]
leuchten: Ersetzen Sie den Controller (in-
terne Leiterplatte).

. Den Lichtschalter ;D des Displays drick-

en.

d. Weiter mit 3) Fehleranzeige.
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2]

N - Magenta

0 ... Gelb blinkend
@ ... Weif3 blinkend
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3) Fehleranzeige

a. Wenn eine Stoérung vorliegt, blinkt die 2. Un-
terstutzungs-Modusanzeige [1] von links
gelb, und die anderen Unterstitzungs-Modu-
sanzeigen leuchten magenta. Alle Akku-An-
zeigen [2] blinken zwei- oder viermal hintere-
inander. Wenn die Akku-Anzeige [2] zweimal
hintereinander blinkt, zeigt sie einen Fehler-
code <E2> (Motor) an, und wenn sie viermal
blinkt, zeigt sie einen Fehlercode <E4> (Con-
troller) an.

HINWEIS
Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>
angezeigt wird.

b. Den Lichtschalter ;D des Displays druck-
en.

c. Weiter mit 4) Displayeinheit-Funktionskon-
trolle.

HINWEIS
Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>
angezeigt wird.

* Wenn keine Stérung vorliegt, Uberspringen
Sie die Fehleranzeige und fahren Sie mit der
Funktionskontrolle der Displayeinheit fort.

* Wurden Reparaturen ausgefihrt oder Bau-
teile ersetzt, ein letztes Mal bestatigen, dass
in diesem Modus keine Fehleranzeige vor-
liegt.
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(VEVEMEMD
ASSIST

(wEwWEWEW)
BATTERY

4

C€cEcliclc)
ASSIST

(WEWEWEW)
BATTERY

4

(YERYERYHNVY)

ASSIST
(WwEWEWEW)
BATTERY
(WEWEWEWD
ASSIST
(wEWEWEW)
BATTERY
(N I 1 .
ASSIST
C I I 11D
BATTERY

TN - Magenta
KA - WeiB
.- Zyan
.... Gelb
[ ] - Kein Licht

|

[1]
[2]

=

i

=

7-11

4) Displayeinheit-Funktionskontrolle

a. Alle Segmente der Displayeinheit leuchten in
der Reihenfolge auf, die in der Abbildung
links dargestellt ist.

b. Ersetzen Sie die Displayeinheit, wenn einige
Segmente nicht oder in unterschiedlicher
Farbreihenfolge leuchten.

c. Den Ein/Aus- Schalter () oder den
Lichtschalter,, ;D der Displayeinheit drick-
en.

d. Die Stromzufuhr zur Displayeinheit wird aus-
geschaltet.

Anzeige des Fehlerprotokoll-
Anzeigemodus

Die jungsten drei Fehlercodes, die beim Auftre-
ten von Stérungen gespeichert wurden.

1. Den Fehlerprotokoll-Anzeigemodus eingeben.
Siehe ,Bedienung im Selbstdiagnosemodus®.
Die jungsten drei Fehlercodes werden auf
dem Display angezeigt. Zum Umschalten
von Fehlercodes den Unterstlitzungs-Mo-
dusschalter [1] oder [2] drlicken.

Um die Displayeinheit auszuschalten, den
Ein/Aus-Schalter [3] driicken.
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Liste der Anzeigen des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus

Anzeige

Beschreibung

Es liegen keine
Fehlercodes vor.

C(RERNERIER)
ASSIST

BA

Rot

Alle Unterstltzungs-Modusanzeigen leuchten
rot.
Alle Akku-Anzeigen blinken weil3.

Es liegen 1-3
Fehlercodes vor.

0 WeiB3 blinkend

ASSIST

BAITERY

--- Rot

--- Magenta
--- Blinkendes Magenta

--- Kein Licht

gl

--- Weif3 blinkend

Beispiel: Fehlercode 32

a —

b S S SR S

0505050505 1.0

a.Weil beleuchtet
b. Kein Licht

1-3 Unterstlitzungs-Modusanzeige auf der
rechten Seite leuchten in Magenta und zeigen
die Anzahl der aufgezeichneten Fehlercodes
an.

Von den magentafarbenen Unterstutzungs-Mo-
dusanzeigen zeigt die Anzahl der blinkenden
Lichter von rechts die Anzahl der aktuell ange-
zeigten Fehlercodes an.

Die beiden Akku-Anzeigen in der Mitte blinken
weif3, und die Anzahl der Blinksignale gibt die
Fehlercodenummer an.

Die Anzahl der Blinksignale im 0,5-Sekun-
den-Intervall gibt die zehnte Stelle des Fehler-
codes an, die Anzahl der Blinksignale im
0,2-Sekunden-Intervall gibt die erste Stelle des
Fehlercodes an.
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[2]

[3]

TR

Fehlerprotokoll I6schen

HINWEIS

1.

Den Lichtschalter [1] bei angezeigtem Fe-
hlercode gedrickt halten und dabei die Un-
terstitzungs-Modusschalter [2] oder [3]
drlcken.

. Wenn der Verlauf geléscht wird, leuchten

alle Unterstutzungs-Modusanzeigen rot und
alle Akku-Anzeigen blinken weif3. Den Ein/
Aus-Schalter zum Ausschalten des Displays
dricken.

Das Diagnoseprotokoll sollte geléscht werden,
nachdem der Motor oder andere Bauteile er-
setzt wurden.
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Liste der Fehlercodes und entsprechenden Unterstiitzungsverhalten

Anormale Spannung an
U-Phase des Motors

Anormale Spannung an
V-Phase des Motors

Anormale Spannung an
W-Phase des Motors

kehren, selbst wenn der Strom
abgeschaltet wird.

Fehler-| Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
codes | tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe
1. Den Display-Steckverbinder
kontrollieren.
12 Displayein- | Kommunikation mit Display g Bg: EE&,% erzztézﬂ.
heit abgebrochen Wenn die e-Bike Systems keine | 4" Den Controller (interne
Fehler erkennen, kdnnen die Leiterplatte) oder die
e-Bike Systems sofort in den Antriebseinheit ersetzen.
- - Normalbetrieb zurlickkehren.
Antriebsein- Sicherstellen, dass die Kombi-
13 heit Kommunikationsdaten zum ti A’ triebseinheit und
- Displayein- | Display fehlerhaft nation von Antriebseinnert un
heit Display korrekt ist.
Keine Kommunikationssignale
Gelost : ; ;
Wenn die e-Bike Systems keine
31 Kurzgeschlossen Fehler erkennen, kdnnen die 1. eDgl;tI:Z)‘r;hmomentsensor
; _ | e-Bike Systems in den Normal- : .
e o coemrorer | 2vsiand zuricdhven, wenn |2 D0 Contioterrerne
- die Stromversorgung ausge- Antriebseinheit t
Kabeldefekt zwischen Spule schaltet wird. niriebseinhert ersetzen.
32 und Leiterplatte (Wackelkon-
takt: Kabel fast gelost)
38 | 5rehmo- Anormale Ruhespannung Wenn die e-Bike Systems keine
Fehler erkennen, kbnnen die
34 | mentsensor Anormale Spannung (im e-Bike Systems inden Normal- | ; . Bosuasspannung des
Betrieb erkannt/ Spannung Z!.Jstand ZUrUCkkehren, wenn : Drehmon?entr-;ensorg
35 konstant hoch) die Stromversorgung ausge- cinstellen.
?\?Vlﬂke:jgg:'-mke Systems 2. Den Drehmomentsensor
36 Anormale Spannung (im mehrmals denselben Fehler 3 eDrsetcz;en.t ller (int
Betrieb erkannt / Weiteres) feststellt, kann das e-Bike : L e? c:nttro erd(m(;e.me
Systems nicht in den Normal- A?\Itrei}erzgsaei%git%rrs;z en
Anormale Spannung (im zustand zurlickkehren, selbst ’
37 Niedergeschwindigkeitsbetrieb | wenn die Stromversorgung
erkannt) ausgeschaltet wird).
Drehmomentsensor oder Wenn die e-Bike Systems keine | Den Drehmomentsensor, den
38 Tretkurbelsensor defekt Fehler erkennen, kbnnen die Controller oder die Antriebswel-
Tretkurbel- e-Bike Systems in den Normal- | le ersetzen.
sensor zustand zurlickkehren, wenn Den Controller (interne
39 Eglrszgfss'gm%sfzﬁp oderTretkur- | die Stromversorgung ausge- | Leiterplatte) oder die Antriebs-
schaltet wird. einheit ersetzen.
gnormaI?"SrLJJarI;r;]ung dets " Wenn die e-Bike Systems keine
€ensors Tur U-Fhasenstrom mit | Fehler erkennen, konnen die .
61 | Controll Motor im Ruhestand e-Bike Systems in den Normal- Ee.? Cc?n:trollel('j(lntdgrnﬁ trieb
ontrofier Anormale Spannung des zustand zurtickkehren, wenn ei?:heerirt):rs?a)tgeﬁr 1€ Antriebs-
Sensors flir W-Phasenstrom die Stromversorgung ausge- '
mit Motor im Ruhestand schaltet wird.
Uberstromzufuhr an U-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an V-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an W-Phase Das e-Bike Systems kann nicht .
des Motors h - | Den Controller (interne
62 | Motor in den Normalzustand zurtick Leiterplatte) oder die Antriebs-

einheit ersetzen.
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Fehler-| Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
codes | tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe

63 Datenlesefehler Wenn die e-Bike Systems keine

. Fehler erkennen, kénnen die e-Bike
o6 Externer Speicherdaten-Fehler Systems in den Normalzustand
zurlickkehren, wenn die Stromver-
EEPROM-Fehler sorgung ausgeschaltet wird.
Erfasste Leiterplattentempera- | Wenn die e-Bike Systems keine
tur zu niedrig (-20 °C) Fehler erkennen, kénnen die e-Bike Den Controller (int
. ms in den Normalz n en controller (Interne
Controller | Erfasste Leiterplattentempera- fﬁ}ikksehrgf we(r)m daile g?rtgm(\j,er_ Leiterplatte) oder die Antriebs-
tur zu hoch (125 °C) (einschl. sschal ird einheit ersetzen
DC-Schaltung) sorgung ausgeschaltet wird. -

64 (Wenn das e-Bike Systems
mehrmals denselben Fehler
feststellt, kann das e-Bike

Sensor fast von Leiterplatte Systems nicht in den Normal-
gelést zustand zuriickkehren, selbst
wenn die Stromversorgung
ausgeschaltet wird).
2 Kabel gelost Wenn die e-Bike Systems keine 1. Den Controller (interne
Gelbes Kabel geldst (U-Phase) | Fehler erkennen, konnen die e-Bike | Leiterplatte) oder die
67 | Motor - Systems in den Normalzustand Antriebseinheit ersetzen.
Blaues Kabel gel6st (V-Phase) | z(rijckkehren, wenn die Stromver- | 2. Kabel 3 oder Kabel 4 oder
WeiBes Kabel gelést (W-Phase) | sorgung ausgeschaltet wird. Kabel 5 ersetzen.
Gelost oder Kabel kurzge- Wenn die e-Bike Systems keine | ' E:nq r’;ﬁ%gﬁmed‘er
schlossen Fehler erkennen, kdnnen die N
68 | Kodi e-Bike Systems in den Normal- 2. Das Kodiererkabel ersetzen.
odierer " 3. Den Controller (interne
zustand zurtickkehren, wenn Leiterplatte) oder di
Schwarzes Kabel kurzge- die Stromversorgung ausge- eiterplatte) oder die
schlossen schaltet wird. Antriebseinheit ersetzen.

4. Den Motor ersetzen.

1. Uberprufen Sie die Verbind-
ung zwischen der Akku und
dem Fahrrad, dem Ladean-
schluss und dem Stromkabel.

71 Akkudaten werden nicht korrekt 2. Gleichstrom-Aufnahme oder

empfangen Kabel 2 ersetzen.
Wenn die e-Bike Systems keine | 3. Den Controller (interne
Fehler erkennen, kdnnen die Leiterplatte) oder die
Batterie e-Bike Systems in den Normal- |  Antriebseinheit ersetzen.
zustand zurtickkehren, wenn 4. Den Akku ersetzen.
ggehglttreotrwi/gsorgung ausge- 1. Den Controller (interne
73 Erfasste Spannung zu hoch ) Leiterplatte) oder die
(45V) Antriebseinheit ersetzen.

2. Den Akku ersetzen.

Die Batteriekapazitdtsanzeige

74 Interner Systemausfall kann ungewdhnlich blinken, siehe

Batteriewartungshandbuch.

Wenn die e-Bike Systems keine 1. Den externen DC/DC-Wan-
DC/ Fehler erkennen, kdnnen die e-Bike dler ersetzen.

79 DC-Wandler Anormaler DC-Strom Systems in den Normalzustand 2. Den Controller (interne
zurlickkehren, wenn die Stromver- Leiterplatte) oder die
sorgung ausgeschaltet wird. Antriebseinheit ersetzen.

1. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Kabelanschluss kontrol-

Wenn die e-Bike Systems keine lieren.
- . . Fehler erkennen, kdnnen die 2. Den Spalt zwischen
Geschwindigkeitssensor gelost e-Bike Systems sofort in den Geschwindigkeitssensor und
Normalbetrieb zurlickkehren. Magnet kontrollieren.
Geschwin- 3. Den Geschwindigkeitssen-
- | digkeitssen- sor-Satz ersetzen.
sor Prifen Sie, ob ein Geschwin-

Geschwindigkeit-Tuning
erkannt

Das e-Bike Systems kehrt nicht
in den Normalzustand zurick,
auch wenn der Strom ein- und
ausgeschaltet wird.

digkeitsregler installiert ist oder
nicht. Wenn ein solches Gerat
installiert ist, entfernen Sie es,
und wenn es nicht installiert ist,
wenden Sie sich an den
Fahrradhersteller.
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YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT

Dieses Modell nutzt das Yamaha e-kit-Diagnosegerét zur ldentifizierung von Stérungen.

Weitere Informationen Uber die Verwendung des Yamaha e-kit-Diagnosegerats entnehmen Sie der
Betriebsanleitung, die dem Gerat beigefugt ist.

Es gibt zwei Arten von Diagnosegeréaten.

Alt: YAMAHA e-Bike-Diagnosesoftware

Neu: YAMAHA e-Bike-Diagnosegerat (YeDT)

Funktionen des Yamaha e-kit-Diagnosegeréts

Antriebseinheit-Stérungsdiagnose:

Im Controller gespeicherte Antriebseinheit-Stérungscodes werden gelesen und die Inhalte ange-
zeigt. Die Standbilddaten (FFD) sind die Betriebsdaten zum Zeitpunkt einer Stérungserkennung. Die-
se Daten kdénnen fur die Identifizierung des Stérungszeitpunkts verwendet werden und zeigen die zu
diesem Zeitpunkt herrschenden Antriebseinheitsbedingungen und Fahrbedingungen an.

Antriebseinheitssystem-Funktionstest: Den Betrieb und den Ausgabewert jedes Sensors und
Stellglieds prifen.

Akku-Informationen: Zeigt die Akku-Daten an.

Rucksetzen des Winkelsensors: Setzen Sie die Einstellung des Winkelsensors zurick.
Wenn eine neue oder reparierte Antriebseinheit eingebaut
wird, die mit dem Winkelsensor ausgestattet ist, wird die
anfangliche horizontale Ebenen-/Winkelprogrammierung
empfohlen.
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ASSIST
1T 1T D
BATTERY
[ ] KeinLicht
BA - Gelb
KA - WeiB

©/

ﬁ prwﬂ,L
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AnschlieBen des Yamaha e-kit-
Diagnosegerats

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausges-
chaltet werden.

Den Unterstutzungs-Modusschalter (hinab)
[1] und den Ein/Aus-Schalter [2] Uber 2
Sekunden gedriickt halten.

Vergewissern Sie sich, dass die 3.und 4. Un-
terstitzungs-Modusanzeige [3] von rechts
gelb und weil3 leuchtet, wie in der Abbildung
gezeigt, und dass sich die gelben und
weiBen Lichter von rechts nach links bewe-
gen. Lassen Sie dann den Unterstitzu-
ngs-Modusschalter (hinab) [1] und den Ein/
Aus-Schalter [2] los.

. Offnen Sie die USB-Anschlusskappe [3] der
Displayeinheit.

SchlieBen Sie das USB-Kabel an die Dis-
playeinheit und den Computer mit dem Ya-
maha e-kit-Diagnosegerat an.

HINWEIS

* Nach dem Trennen des USB-Kabels darauf
achten, die USB-Anschlusskappe [3] zu
schlieBen.

e Als USB-Kabel ein Typ-A-zu-Micro-B-Kabel
verwenden, das kein OTG-Kabel ist.

e Wenn das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an
das Fahrzeug angeschlossen ist, weicht der
Betrieb des Multifunktionsinstruments und
der Anzeigen vom Normalbetrieb ab.

2.
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